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SEOWNIK POJEC
Active Directory (AD) — ustuga katalogowa (hierarchiczna baza danych) dla systemow Windows, bedaca
implementacja protokotu LDAP. W projekcie oznacza ustuge katalogows Zamawiajacego uruchomiong w

ramach systemu Microsoft Windows Server 2012.

Analizator Wypadkéw na Slaskich Drogach — aplikacja stworzona celem przeprowadzania analiz i
udostepniania statystyk dla uzytkownikow wewngtrznych (wersja znajdujaca si¢ na Serwerze Mapowym i

Analiz KWP) oraz zewnetrznych (wersja znajdujaca si¢ na Serwerze Analiz KGP).

APN PSTD — prywatny APN umozliwiajacy dostep do sieci PSTD w technologii 3G/4G.

APSWF - Aplikacja do planow sytuacyjnych i wizualizacji oraz fotogrametrycznego przeksztalcenia zdjec.

APSWFA - Akcesoria do aplikacji do planow sytuacyjnych 1 wizualizacji oraz fotogrametrycznego

przeksztatcenia zdjec.

ASS — Aplikacja do sporzadzania szkicow sytuacyjnych.

Blade (Serwer kasetowy, Blade server) — rozwigzanie sprzetowo-programowe polegajace na umieszczeniu
wielu serwerow w jednej obudowie. W przeciwienstwie do standardowych pojedynczych serwerdw,
wyposazonych we wlasny zasilacz, wentylatory, podiagczenie myszy, klawiatury i monitora oraz interfejsy

komunikacyjne, te elementy sg wspolne w ramach jednej obudowy blade.

CWI (Centralny Wezel Internetowy) — Wydzielony w Biurze Lacznosci i Informatyki KGP technicznie i
organizacyjnie punkt dostarczania ustug internetowych dla KGP z mozliwoscig dostarczania takich ushug dla

innych jednostek organizacyjnych Policji.

DMZ (Demilitarized zone) — strefa zdemilitaryzowana badz ograniczonego zaufania — jest to wydzielany na
zaporze sieciowej (ang. firewall) obszar sieci komputerowej nienalezacy ani do sieci wewngtrznej (tj. tej
chronionej przez zapor¢), ani do sieci zewngtrznej (tej przed zaporg; na ogo6t jest to Internet). W strefie
zdemilitaryzowanej umieszczane sg serwery "zwigkszonego ryzyka wlamania", przede wszystkim serwery
swiadczace ustugi uzytkownikom sieci zewngtrznej, ktorym ze wzgledow bezpieczenstwa nie umozliwia si¢

dostepu do sieci wewngtrznej (najczesciej sg to serwery WWW i FTP).
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EWK — numer ewidencyjny karty MRD-2 nadawany w systemie SEWiK.

GDDKIA — Generalna Dyrekcja Drog Krajowych i Autostrad.

GPS (Global Positioning System) — System nawigacji satelitarnej, stworzony przez Departament Obrony
Stanow Zjednoczonych, obejmujacy swoim zasiggiem calg kule ziemska. Sklada si¢ z 3 segmentow:
kosmicznego (31 satelitow), naziemnego (stacji kontrolnych i monitorujgcych na ziemi) oraz segmentu

uzytkownika (odbiornikoéw sygnatu).

JED — numer ewidencyjny zdarzenia, pod ktérym zostalo ono zarejestrowane w Systemie Wspomagania

Dowodzenia.

KGP - Komenda Gléwna Policji.

Krajowy Punkt Dostepowy — Krajowy Punkt Dostgpowy do informacji o warunkach ruchu jest jednym z
projektéow realizowanych w ramach programu Krajowy System Zarzadzania Ruchem (KSZR) i
przygotowywany jest wspolnie przez Ministerstwo Infrastruktury i Budownictwa oraz Generalng Dyrekcje
Droég Krajowych i1 Autostrad. Celem projektu jest dostarczenie podrézujacym wiarygodnych informacji o
utrudnieniach na wszystkich drogach utrzymywanych w Polsce, a takze w wybranych krajach Unii
Europejskiej, poprzez mig¢dzynarodowa wymiang danych pomigdzy podobnymi krajowymi punktami
dostegpowymi. Dodatkowe informacje: kpd.gddkia.gov.pl.

KWP — Komenda Wojewédzka Policji w Katowicach.

LAN PSTD - lokalna sie¢ komputerowa w jednostce posiadajaca bezposredni dostgp do sieci PSTD.

M2M (Machine-To-Machine) — okresla bezposrednig komunikacj¢ pomigdzy urzadzeniami.

MDM (Mobile Device Management) — oprogramowanie stuzace do zdalnego zarzadzania urzadzeniami

przeno$nymi pracownikdéw (w tym projekcie jest to zakupione w innym postgpowaniu oprogramowanie

Workspace One). Systemy MDM przeznaczone sa przede wszystkim do zarzadzania urzadzeniami

przenosnymi obshugiwanymi przez rézne systemy operacyjne, operatorow i firmy oraz zabezpieczania tych
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urzadzen. Wazng cechg tego typu oprogramowania jest réwniez mozliwo$¢ integrowania urzgdzen

mobilnych z infrastrukturg sieciowa przedsi¢biorstwa oraz zdalna konfiguracja.

Mobilne stanowisko skanowania 3D — stanowisko komputerowe shuzgce do zarzadzania skanerem 3D.

MRD-2 — karta zdarzen drogowych, okreslona w Zarzadzeniu nr 31 Komendanta Gléwnego Policji z dnia 22
pazdziernika 2015 r. w sprawie metod i form prowadzenia przez Policje statystyki zdarzen drogowych (wraz

Z pozniejszymi zmianami).

MSWiA — Ministerstwo Spraw Wewnetrznych i Administracji.

OCR - zestaw technik lub oprogramowanie stuzgce do rozpoznawania znakow i catych tekstow w pliku
graficznym o postaci rastrowej. Zadaniem OCR jest zwykle rozpoznanie tekstu w zeskanowanym

dokumencie (np. papierowym formularzu lub stronie ksigzki).

Obszar Prewencji — cz¢S¢ projektu zwigzana z usprawnieniem pracy dzielnicowych oraz kierownikow

dzielnicowych.

Obszar Ruchu Drogowego — cze¢s¢ projektu zwigzana z wdrozeniem nowych aplikacji oraz usprawnieniem

pracy pracownikéw Ruchu Drogowego Slaskiej Policji.

Omin Wypadek na Slaskich Drogach — aplikacja wchodzaca w sktad systemu Zdarzenia Drogowe
Online, umozliwiajgca wygenerowanie informacji o zdarzeniach i utrudnieniach przez zespoty

wypadkowe Ruchu Drogowego.

ORSIP (Otwarty Regionalny System Informacji Przestrzennej) — Geoportal Wojewodztwa Slaskiego —
dostgpna w Internecie cyfrowa platforma, ktora powstala dla umozliwienia szybkiego dostepu do
interaktywnych map i zwigzanych z nimi ustug. System powstat w ramach projektu pn.: ,,Budowa Otwartego
Regionalnego Systemu Informacji Przestrzennej (ORSIP)”, ktory w imieniu wojewodztwa Slgskiego

zrealizowato Slaskie Centrum Spoteczefistwa Informacyjnego.

Ortofotomapa — mapa, ktorej tre§¢ przedstawiona jest obrazem aerofotograficznym (zwykle zdjecia
lotnicze lub satelitarne powierzchni ziemskiej) przetworzonym metodg rézniczkowa oraz

przedstawiona w nawigzaniu do uktadu wspotrzednych przyjetego odwzorowania kartograficznego.
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PSTD (Policyjna Sie¢ Transmisji Danych) — wirtualna sie¢ prywatna VPN, dzialajaca na bazie wydzielone;j
sieci szkieletowej OST 112 w technologii IP MPLS z zaimplementowana kryptografig, umozliwiajaca
faczenie sieci LAN na obszarze calego kraju w jedna sie¢ korporacyjng i zapewniajaca uzytkownikom

policyjnym bezpieczny dostep do centralnych systemow informatycznych Policji.

SEG (Bramka SEG, Secure Email Gateway) - dodatkowa warstwa bezpieczenstwa (model proxy)
pomiedzy infrastruktura firmowej poczty e-mail i urzagdzeniami uzytkownikoéw koncowych. Za pomoca SEG
mozliwe jest wymuszanie zasady kontroli dostegpu do poczty e-mail, takie jak wymaganie szyfrowania
urzadzenia, blokowanie zagrozonych urzadzen, wdrazanie lub odwotanie certyfikatow, jak rowniez
wykrywanie i blokowanie urzadzen niezarzadzanych. Model proxy umozliwia takze zabezpieczanie

zatacznikow poczty e-mail poprzez wymaganie otwierania zatacznikow tylko w zatwierdzonej aplikacji.
Serwer Analiz KGP CWI DMZ - grupa serwerow (moze sktada¢ si¢ z wigkszej ilosci serwerow
wirtualnych umieszczonych w istniejacej infrastrukturze wirtualnej) wchodzaca w sklad Systemu
Analitycznego Zdarzen Drogowych, zlokalizowana w KGP CWI DMZ.

Serwer Mapowy i Analiz KWP — grupa serwerow (moze sktada¢ si¢ z wigkszej ilosci serwerow
wirtualnych) wchodzaca w sktad Systemu Analitycznego Zdarzen Drogowych, wykorzystywana réwniez

przez system Zdarzenia Drogowe Online, zlokalizowana w KWP w Katowicach.

SEWiIK - System Ewidencji Wypadkow i Kolizji — w ktérym rejestrowane sg informacje na temat

zdarzen w postaci wypadkow i kolizji zebrane na kartach MRD-2.

SMS - (ang. Short Message Service) — usluga przesylania kréotkich wiadomosci tekstowych

(esemesow) w cyfrowych sieciach telefonii komérkowe;.

SPOM - system pomiarowy skladajacy si¢ z urzadzenia typu tachimetr wraz z akcesoriami.

Sprzetowa bramka SMS - urzadzenie sprz¢towe pozwalajace na obstuge wiadomosci SMS w

sposob zautomatyzowany, wysylanie, odbieranie bezposrednio do/z sieci GSM/UMTS.
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SSO (ang. single sign-on, pojedyncze logowanie) — mozliwos¢ jednorazowego zalogowania si¢ do ustugi

sieciowej 1 uzyskanie dostgpu do wszystkich autoryzowanych zasobow zgodnych z tg ushuga

SWD (System Wspomagania Dowodzenia) — wiclozadaniowa platforma dyspozytorska przeznaczona do
koordynacji dziatan ratowniczych i porzadkowych w zakresie m.in. przyjmowania zgtoszen, dysponowania i
zarzadzania zespotami wsparcia, a takze wizualizacji kolekcji i przetwarzania danych pochodzacych z

terenowych zespotow wsparcia.

System analityczny zdarzen drogowych — system, ktory pozwala na gromadzenie i przetwarzanie
danych dotyczacych zdarzen drogowych oraz generowanie statystyk i analiz. Ponadto system
umozliwia prezentacj¢ danych oraz udostepnianie ich uzytkownikom zewnetrznym. Czeséci sktadowe
systemu: Aplikacja Analizator Wypadkéw na Slaskich Drogach, Serwer Mapowy i Analiz KWP,
Serwer Analiz KGP CWI DMZ.

SCSI (Slaskie Centrum Spoleczenstwa Informacyjnego) — wojewoddzka samorzadowa jednostka
organizacyjna dziatajagca w formie jednostki budzetowej powotana Uchwala Nr I1/36/5/2005 Sejmiku
Wojewodztwa Slaskiego z dnia 13 czerwca 2005 roku.

Urzadzenie mobilne — oznacza zakupione we wcze$niejszym postgpowaniu 254 szt. tabletow typu GETAC

F110 G3, przeznaczone do obstugi aplikacji do sporzadzania szkicow sytuacyjnych na miejscu zdarzenia.

VPN (Virtual Private Network, Wirtualna Sie¢ Prywatna) — odseparowana sie¢, w ramach ktorej
zapewniona jest komunikacja mig¢dzy grupg lokalizacji lub urzadzen. Granice VPN okreslone sga przez

polityke bezpieczenstwa i administracyjna, ustalong przez uzytkownika VPN,

Web Service (Ustuga Internetowa) — realizowana programistycznie ustuga $wiadczona przez siec
telekomunikacyjna. Jest w istocie sktadnikiem oprogramowania, niezaleznym od platformy sprzgtowej oraz
implementacji, dostarczajacym okre§lona funkcjonalnos¢é. Dane przekazywane sg zazwyczaj za pomoca

protokotu HTTP i z wykorzystaniem XML.

WODGIK — Wojewddzki Osrodek Dokumentacji Geodezyjnej i Kartograficzne;.
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Wysokowydajne stanowiska graficzne — oznacza zakupione we wczeSniejszym postepowaniu 3 szt.
stanowiska komputerowe o duzej mocy obliczeniowej wyposazone w 2 monitory, do opracowania szkicow

zdarzen w jednostce Policji. Stanowiska pracujg w sieci PSTD.

Zdarzenia Drogowe Online — system powstajacy w ramach Obszaru Ruchu Drogowego umozliwiajacy
ostrzeganie online Iudnosci wojewddztwa §laskiego oraz o0séb podrézujacych drogami naszego
wojewddztwa o zdarzeniach drogowych 1 zwigzanych z nimi utrudnieniach. Cze¢$ci sktadowe systemu:
Aplikacja Omin Wypadek na Slaskich Drogach, Sprzctowa bramka SMS, Serwer Powiadomien o
Zdarzeniach Drogowych KGP CWI DMZ, Aplikacja do planéw sytuacyjnych i wizualizacji oraz

fotogrametrycznego przeksztatcania zdje¢, Skaner 3D, Aplikacja do sporzadzania szkicoOw sytuacyjnych.
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I. Przedmiot zaméwienia.
Przedmiotem zamoéwienia jest ,,Zakup specjalistycznego sprzetu pomiarowego i oprogramowania wraz
z wdrozeniem na potrzeby e-ustug w ramach projektu Cyfrowe Obserwatorium Bezpieczenstwa

wojewddztwa §laskiego - §laska policja blizej spoteczenstwa'.

Realizacja przedmiotu zamowienia:

1. W ciggu 120 dni od dnia zawarcia Umowy Wykonawca zobowigzany jest do dostawy, instalacji i
konfiguracji sprzetu oraz oprogramowania opisanego w OPZ.

2. W ciggu 180 dni od dnia zawarcia Umowy Wykonawca zobowigzany jest do przeprowadzenia
szkolen wymienionych w pkt. IV.4, IV.6 oraz instruktazu wymienionego w pkt. IV.3.

3. W ciggu 30 dni od zgloszenia gotowosci przez Wykonawce 1 zaakceptowaniu przez Zamawiajacego
Planu Testow Akceptacyjnych, Zamawiajacy przy udziale Wykonawcy przeprowadzi testy
dostarczonego sprzgtu i oprogramowania.

4. W ciggu 30 dni od zakonczenia testow Wykonawca dostarczy Dokumentacje Powykonawcza oraz

Dokumentacje¢ Eksploatacyjna.

I1. Wstep.

Zespoty wypadkowe zostaty juz wyposazone przez Zamawiajacego w 254 urzadzenia mobilne GETAC F110
G3. Dodatkowo zostanie zakupionych 40 szt. urzadzen pomiarowych typu tachimetr wraz z aplikacjami.
Dzicki wdrozeniu powyzszych urzadzen bedzie mozliwe stworzenie centralnej bazy danych zawierajacej
cyfrowe schematy skrzyzowan i newralgicznych odcinkow drog wojewodztwa §laskiego. Skaner 3D, ktérego
zakup przewiduje si¢ w projekcie w sposob znaczny przyspieszy i ulatwi opracowywanie cyfrowych
schematow nawet najbardziej skomplikowanych skrzyzowan i drog wojewodztwa Slaskiego. Ograniczy tez
do minimum wylaczenie z ruchu miejsca, w ktorym doszto do zdarzenia drogowego. Bedzie réwniez
wykorzystany w skomplikowanych sytuacjach, np. katastrofach w ruchu ladowym gdzie jest wielu
uczestnikoOw zdarzenia. Zespoty wypadkowe na miejscu zdarzenia beda mogly skorzystaé z gotowego
schematu skrzyzowania/drogi udostgpnionego na centralnym serwerze. Szkice miejsc zdarzen drogowych
wraz z ewentualng aktualizacja schematow skrzyzowan i odcinkow drog zostanag skopiowane do centralnej
bazy uruchomionej na zakupionym do tego celu serwerze oraz bedg okresowo archiwizowane na szybkiej i

pojemnej macierzy dyskowej, ktora dysponuje Zamawiajacy.
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Na potrzeby przetwarzania danych z wypadkow drogowych w sieci CWI uruchomiony zostanie serwer

kasetowy. Serwer ten przystosowany bedzie do wspolpracy z ORSIP (ze wzgledu na wymogi

bezpieczenstwa KGP wymiana danych bedzie si¢ odbywa¢ za posrednictwem Serwera Analiz

zlokalizowanego w KGP) i wykorzystywat b¢dzie m.in. licencje oprogramowania mapowego GIS i licencje

baz danych. Jego zadaniem be¢dzie przekazywanie wyselekcjonowanych informacji o wypadkach do ORSIP

celem publikacji. Funkcjonalno$ci ORSIP dostgpne beda rowniez dla Interesariuszy mobilnych, poprzez

opracowanie aplikacji na platformy Android, iOS i Windows 10 Mobile.

II1. Wylaczenia w projekcie.

W zakres projektu NIE wchodzi (odnoszac si¢ rowniez do diagramu prezentujgcego organizacje systemu z

Obszaru Ruchu Drogowego):

a) Dostawa sprzetu dla uzytkownikéw — w odrgbnym postegpowaniu na potrzeby projektu zostato

zakupione:

254 urzadzenia mobilne (Getac F110 G3),

3 wysokowydajne stanowiska graficzne z Obszaru Ruchu Drogowego (Actina Sierra 700X +

2 monitory AOC i2769vm).

b) Dostawa systemu Microsoft SCCM — w odrebnym postgpowaniu zostanie zakupiony system do

zarzgdzania urzgdzeniami mobilnymi GETAC.

IV. Architektura docelowa rozwiazania.

1. System pomiarowy SPOM (40 zestawow), urzadzenia pomiarowe typu tachimetr wraz z akcesoriami

(UP, UPA).

SPOM umozliwi wykonanie pomiaréw obiektow i §ladow na miejscu zdarzenia w sposob szybki

(gwarantujagcy niezwloczne udroznienie odcinka drogi lub skrzyzowania) i bezpieczny (pomiary

powinny by¢ wykonywane na odleglto$¢ bez podchodzenia do $ladow niebezpiecznych lub bez

zatrzymywania ruchu drogowego). Urzadzenie pomiarowe typu tachimetr pozwoli precyzyjnie

wymiarowaé miejsce zdarzenia drogowego lub wybranego wycinka drogi.

Urzadzenie pomiarowe typu tachimetr (UP)

Nr Wymaganie

funkcjonalne

Opis/parametr wymagan minimalnych
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UP-1 |Dalmierz laserowy luneta z dalmierzem laserowym
UP-2 | Celownik — kolimator | TAK
UP-3 |Panel LCD Kolorowy, dotykowy panel sterujgcy LCD o wielkosci min 3”
UP-4 |Sterowanie za pomoca dotykowego wyswietlacza lcd+rysik
i klawiszy/przyciskow
UP-5 |Sposob przenoszenia | uchwyt do przenoszenia
UP-6 |Luneta TAK
UP-7 |Powigkszenie lunety | min 25x
UP-8 |Zasieg przy pomiarze|2.000 m
lustrowym
UP-9 |Zasieg przy pomiarze|500m
bezlustrowym
UP-10 |Stopien ochrony 1IP65
UP-11 | Doktadnos¢ do 5mm / 1000m
UP-12 |Czas jednego pomiaru |max 1 s
UP-13 |Minimalna odlegto$¢| 1,5m
pomiaru
UP-14 |Waga wurzadzenia z| do 15kg
baterig
UP-15 |Pomiar odleglosci bez| TAK
dostepu do obiektu
UP-16 |Klasa lasera Dopuszcza si¢ lasery klas nie gorszych niz 3r.
UP-17 |Odczytu mierzonego TAK
kata
UP-18 | Doktadnosé¢ przy | 5”
pomiarze katow
UP-19 | Wymienna bateria TAK
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TAK

UP-21

Pomiary w roznych

porach dnia: dzien i

TAK

stacjg robocza

noc.
UP-22 | Wykonywanie TAK
pomiarow katow
UP-23 | Wspomaganie TAK
poziomowania
urzadzenia
UP-24 |Montaz urzadzenia na| TAK - fatwy i szybki montaz/demontaz urzadzenia na statywie
statywie
UP-25 |Praca w temperaturach | -20°C do 50°C
UP-26 |Wymiana danych z|wymiana danych poprzez port USB za posrednictwem pamigci

typu flash (np. pendrive) lub za pomoca karty pamigci typu SD

mierzony punkt

UP-27 |Definiowanie TAK - mozliwo$¢ wprowadzenia parametrow majacych wpltyw
parametréw majgcych|na pomiary np. wysokosci tyczki.
wplyw na pomiary

UP-28 | Wyznaczanie celu za pomocg lunety optycznej, laserowego wskaznika

UP-29 | Przycisk pomiaru TAK

UP-30 | Instrukcja obshugi TAK - w jezyku polskim

UP-31 |Pomiary nocne TAK — z wykorzystaniem laserowego wskaznika celu

UP-32 |Precyzyjny system | TAK
nastawiania na

UP-33

Pomiar

pomieszczeniach

TAK
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mierzonych obiektow

zamknigtych

UP-34 |Elektroniczna libela TAK

UP-35 |Kompensator dwuosiowy o zakresie +- 3’

UP-36 |Poziomowanie TAK - za pomocg $rub poziomujacych

UP-37 |Zasilanie z| TAK — praca bez zasilania sieciowego, urzadzenie wyposazone
akumulatora w wymienny akumulator.

UP-38 |Regulacja ostrosci | TAK
krzyza kresek

UP-39 |Wprowadzanie nazw|TAK — wybor ze zdefiniowanego wceze$niej katalogu nazw oraz

rgcznie — przez wpisanie nazwy mierzonego obiektu.
Urzadzenie ma umozliwia¢ wgrania (lub wprowadzenie na
stale) zdefiniowanego przez Zamawiajgcego katalogu nazw
(zawierajagcego nazwy obiektow z miejsca zdarzenia).
Wykonawca bedzie zobowigzany wprowadzié¢/wgraé¢ katalog do
urzadzenia 1 na prosb¢ Zamawiajacego zaktualizowaé go w
urzadzeniach w miejscu ich uzytkowania. Wykonawca bedzie
zwolniony z aktualizacji katalogu w przypadku, gdy zapewni
taka mozliwos¢ z poziomu uzytkownika oraz dostarczy

instrukcje samodzielnej aktualizacji.

UP-40 |Pomiary na odlegto$¢ | TAK — bez podchodzenia do obiektu

UP-41 | Weryfikacja TAK — np. za pomocg libeli rurkowej wystepujacej z
wypoziomowania urzadzeniem.

UP-42 | Zapis wykonanych | TAK
pomiardéw

UP-43 |Menu obstugi W formie graficznej

UP-44 |Temperatura i| TAK — mierzone automatycznie przez urzgdzenie pomiarowe.
ci$nienie

UP-45 |Kalibracja i przeglad. |W ceng urzadzenia nalezy wliczy¢ koszty odebrania/dostawy

urzadzenia z jednostki Policji w obszarze garnizonu $laskiego,
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usluge wykonania przegladu okresowego, Kkalibracji oraz
certyfikacji (wraz z wydaniem certyfikatu kalibracji przez
uprawniony podmiot). Kalibracja i1 przeglad powinny by¢
wykonane w okresach czasu wg zalecen producenta.
Wykonawca zapewnia przeglad i kalibracj¢ od dnia dostawy do
konca okresu gwarancyjnego. Wykonawca zobowigzany jest
przedstawi¢ harmonogram przegladow i kalibracji urzadzen w
ciagu 4 miesi¢cy od daty podpisania umowy z zastrzezeniem, ze
jednorazowo do procesu przegladu, kalibracji i1 certyfikacji

mogg by¢ przekazane 2 urzgdzenia.

UP-46

Odczyt wspotrzednych
(x,y,2) mierzonego

punktu

TAK

UP-47

Wskazanie poczatku i
orientacji uktadu

wspotrzednych

TAK

UP-48

Instrukcje

bezpieczenstwa

Instrukcja powinna zawiera¢ informacje o potencjalnych
zagrozeniach mogacych wystgpi¢ przy pracy z urzadzeniem
oraz zasadach jego bezpiecznej obstugi i koniecznosci

stosowania akcesoriow ochronnych (jesli takie s3 wymagane).
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AkKkcesoria do urzadzenia pomiarowego typu tachimetr (UPA)
Nr Akcesoria Opis/parametr wymagan minimalnych

UPA-1 |Zestaw 2 szt. akumulatoréw oryginalnych lub dedykowanych przez
akumulatorow wraz|producenta urzadzenia pomiarowego z czego | szt
z tadowarka. zamontowana w komplecie z urzadzeniem. Ftadowarka

dedykowana do dostarczonych akumulatoréw o napigciu 230V
(gniazdo typu EU).

UPA-2 |[Statyw z podstawa|trojnozny statyw dedykowany do pracy z urzadzeniem
oraz pokrowcem | pomiarowym, z mozliwo$cig poziomowania, nogi zakonczone
ochronnym. kolcami, podstawa do stabilizacji na $liskich nawierzchniach,

zakres regulacji wysokosci statywu min. od 1,5m do 1,8m,
thumigcy drgania, odporny na warunki atmosferyczne (deszcz,
$nieg, stonce, mroz, pyl). Pokrowiec ochronny na statyw i
podstawe z mozliwoscig przenoszenia na ramieniu lub w rece
wraz z wszystkimi zatgczonymi do niego akcesoriami.

UPA-3 | Walizka Dedykowana przez producenta walizka ochronna na urzadzenie
transportowa na|pomiarowe zabezpieczajaca przed wstrzgsami, uderzeniami,
urzadzenie wilgocia, pytem.
pomiarowe.

UPA-4 |Zaslepki na optyke |Dostosowane do  zabezpieczenia  optyki  urzadzenia

pomiarowego.

UPA-5 |Instrukcja po polsku |Instrukcja obstugi w formie ksigzkowej oraz instrukcja
aktualizacji katalogu nazw (jesli taka funkcjonalno$¢ zostata
uruchomiona).

UPA-6 |Pami¢¢ USB/SD Pamig¢ Flash typu Pendrive USB lub karta SD do przenoszenia
danych pomig¢dzy urzadzeniem pomiarowym, a komputerowym
stanowiskiem mobilnym. Pamig¢ USB/SD o pojemnosci
obstugiwanej przez urzadzenie jednak nie mniejszg niz 4 GB

UPA-7 |Duzy pryzmat z|Pryzmat duzy o $rednicy ok 5-8 cm okna pryzmatu z tarcza
tyczka, stojakiem 1i|celowniczg i lustrem zapewniajacy wykonywanie pomiaréw na
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odlegtos¢ 2 km, tyczka pomiarowa regulowana w zakresie
120cm do 215cm. Stojak do tyczki pomiarowej umozliwiajacy
wykonanie pomiarow przez jedng osobe¢. Pokrowce na pryzmat
oraz tyczke ze stojakiem. Dlugo$¢ pokrowca ze ztozong tyczka i

stojakiem nie moze przekroczy¢ 130 cm.

UPA-8

Tarczki celownicze.

Zestaw:
e 20 szt. tarczek celowniczych,
e pokrowiec do przechowywania i przenoszenia tarczek
celowniczych.
Tarcze wykonane z materiatow odpornych na warunki

atmosferyczne.

UPA-9

Zestaw czyszczacy

Zestaw czyszczacy do urzadzenia pomiarowego (w tym

szczegolnie do optyki) oraz akcesoriow: statywu i pryzmatow.

proces pomiarowy

UPA-10 |Komplet kabli Komplet kabli zasilajacych, konfiguracyjnych i transmisji
danych.

UPA-11 | Akcesoria ochronne | Akcesoria ochronne (jesli sg takie wymagane) wskazane w UP-
48 Instrukcje bezpieczenstwa” w tabeli ,,Urzadzenie
pomiarowe typu tachimetr”.

UPA-12 |Inne akcesoria| W przypadku, gdy dla prawidlowego dzialania systemu

wymagane lub | pomiarowego wymagane s3a dodatkowe akcesoria nalezy je
wspomagajace dofaczy¢ w komplecie.

2. Aplikacja do planéw sytuacyjnych i wizualizacji oraz fotogrametrycznego przeksztalcenia zdje¢ do

pracy na miejscu zdarzenia (APSWF, APSWFA) — 43 szt.

Aplikacja umozliwi wykonanie fotogrametrycznego przeksztalcenia zdjg¢ pozyskanych z aparatow

fotograficznych posiadanych przez funkcjonariuszy Policji. Przeksztalcone zdjecia umozliwia

dokonanie pomiaréw pomigdzy obiektami na miejscu zdarzenia. Aplikacja umozliwi réowniez

wykonanie wizualizacji z miejsca zdarzenia z wykorzystaniem wczesSniej przeprowadzonych

pomiardéw oraz map podktadowych.

Strona 16 z 40



ZP-2380-238-56/2018

Zatacznik nr 3 do SIWZ
po modyfikacji 1

Aplikacja do planéw sytuacyjnych i wizualizacji oraz fotogrametrycznego przeksztalcenia

zdjeé do pracy na miejscu zdarzenia (APSWF)

Nr

FunkcjonalnoSci:

APSWF-1

stworzenia symulacji na podstawie planu sytuacyjnego, umozliwiajacej:

uruchomienie symulacji zdarzenia drogowego w formie animacji 3d stuzacej
do pogladowego odwzorowania nastgpujacych po sobie zdarzen z udziatem
obiektow zinwentaryzowanych na miejscu wypadku drogowego,
wizualizacje¢  prawdopodobnego  zachowania pojazdéw  jedno i
wielocztonowych,

prezentacje jazdy po zdefiniowanym torze,

zdefiniowanie predkosci ruchu obiektow 1 odtwarzania przygotowanej
symulacji zdarzenia drogowego,

zdefiniowanie zderzen pojazddéw z: uczestnikami ruchu, znakami, drzewami
1 innymi przeszkodami,

obserwacje symulacji 3d z r6znych kamer,

wytworzenie raportu z symulacji w formie wydruku z definiowanym opisem

APSWF-2

w obszarze tworzenia planu sytuacyjnego musi posiada¢ funkcjonalnosci:

rozktadu osob/tadunku w/na pojezdzie,

bazy obiektow: pojazdow z uwzglednieniem ich parametrow technicznych
(min. 500 szt.), znakow, sylwetek osob, typowych obiektow wystepujacych
w miejscach zdarzen drogowych. Mozliwo$¢ importu obiektow 3d oraz 2d:

> jpg oraz inne np.: bmp, gif, tiff, png,

- wektorowe dxf.

definiowania ruchu obiektéw np. skrgcania, zarzucania, przyspieszania,
hamowania, itp.

nanoszenia $ladow zwigzanych ze zdarzeniem, np. §ladu hamowania,
definiowania odcinkow drdg i skrzyzowan oraz topografii terenu,

nanoszenia z bazy obiektow: znakow drogowych poziomych i pionowych,
sygnatow swietlnych, pojazdow,

pracy na warstwach,

importu danych graficznych w formie wektorowe;,
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wspolpracy z oprogramowaniem do szkicow sytuacyjnych (ASS) w zakresie

importu opracowanego projektu (grafika oraz parametry fizyczne niezbedne

do przeprowadzenia symulacji),

bezposredniego importu punktow pomiarowych i ich nazw zarejestrowanych

za pomocg systemu SPOM,
mozliwo$¢ korzystania z metrycznych zasobow mapowych w

WMS.

standardzie

APSWF-3

Interfejs graficzny z pogrupowanymi opcjami i mozliwoscia definiowania

parametrow,

APSWF-4

wspoOlpraca ze sprzgtem, systemami operacyjnymi i oprogramowaniem:

urzadzen mobilnych,

wysokowydajnych stanowisk graficznych.

APSWF-5

Oprogramowanie zabezpieczone poprzez klucz programowy

APSWF-6

Fotogrametrycznych przeksztatlcen umozliwiajaca:

szybkie przeksztalcenie tradycyjnych zdje¢ na zdjecia
ortogonalnym umozliwiajace wykonywanie pomiardw na
wskazanych punktéw dopasowania lub zmierzonych odlegtosci,
odbicie zdjecia w ptaszczyznie pionowej i poziomej,

obroét zdjecia,

powigkszenie wybranej czesci zdjecia,

pomiar odleglo$ci, kata i pola powierzchni,

obstuge plikow graficznych w formacie jpg,

eksportu ortofotografii do pliku jpg,

W rzucie

podstawie

wspolpraca z zdjeciami fotograficznymi w formacie jpg uzyskanymi z

aparatow cyfrowych o rozdzielczos$ci matrycy 10 megapikseli or

az wickszej.

przeksztalcenia zdjeé do pracy na miejscu zdarzenia (APSWFA)

Akcesoria do aplikacji do planéw sytuacyjnych i wizualizacji oraz fotogrametrycznego

Akcesoria Opis/parametr wymagan
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APSWFA-1 | Znaczniki Znaczniki punktow do roztozenia w terenie, pomiedzy ktorymi
punktow — 8 |zostang wykonane pomiary odlegtosci celem przeksztalcenia
szt. fotogrametrycznego uzyskanych zdje¢. Znaczniki musza byc
odporne na warunki atmosferyczne (np. deszcz, $Snieg, mroz, stonce),
widoczne na zdje¢ciach i do roztozenia na roéznych nawierzchniach

drog.

3. Skaner 3D wraz z akcesoriami do sporzgdzania m.in. wizualizacji drog i skrzyzowan wojewédztwa

Slaskiego (S3D, S3DA) — 1 komplet.

Skaner 3D umozliwi wykonanie precyzyjnego skanu miejsca zdarzenia lub odcinka drogi. Dane
obrazujagce skanowane skrzyzowanie lub odcinek drogi zostang przeniesione w formie chmury
punktow do stacji mobilnej oraz 3 wysokowydajnych stanowisk graficznych, gdzie moga zostac¢
poddane dalszej obrobce. Celem obrobki bedzie wyszczegdlnienie wymaganego obszaru skanu z
uzyskanej chmury punktow. Wybrany obszar bedzie mozna zaprezentowaé w formie interaktywne;j
wizualizacji 3d oraz przeksztalci¢ do postaci 2d w formie przekroju poziomego (np. mapy
podktadowej) Iub przekroju pionowego (np. widoku skrzyzowania lub odcinka drogi). Rozwigzanie
to pozwoli na precyzyjne zewidencjonowanie miejsca zdarzenia lub odcinka drogi, wykonanie
pomiaréw odleglosci pomigdzy punktami w chmurze 3d oraz pozyskanie przekrojow do celow
dokumentacji oraz prezentacji. Pozyskane przekroje poziome beda mogly postuzy¢ rowniez jako
mapy podktadowe do szkicu sytuacyjnego, a zeskanowane obiekty bedzie mozna zaimportowaé do

repozytorium bazy obiektow.

Skaner 3D do sporzadzania m.in. wizualizacji droég i skrzyzowan wojewodztwa $laskiego.

(S3D)
Nr Wymaganie Opis/parametr wymagan
funkcjonalne
S3D-1 |Klasa lasera 1 (bezpieczny dla oczu)
S3D-2 | Zasicg Minimum 140 m

skanowania z
jednej lokacji
(jednego
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S3D-3

Skaner z obrotem
automatycznym —

silnik.

Automatyczny obrot gtowicy skanujacej o 360 stopni.

S3D-4

Pole widzenia w

poziomie

360 stopni

S3D-5

Pole widzenia w
pionie
(przestrzen,
ktorej punkty
moga by¢
odwzorowane
przez skaner 3D
bez zmiany
lokalizacji

skanera)

Minimum 100 stopni

S3D-6

Kolor

skanowania

Czarno bialy oraz kolorowy. Chmura punktéw kolorowana
automatycznie na bazie zdj¢¢ z kamery/aparatu zintegrowanej/ego

lub zamontowanej/ego na skanerze (kamerc¢/aparat nalezy

dostarczy¢ w komplecie ze skanerem).

S3D-7

Szybkosé

skanowania

Umozliwia¢ skanowanie z predkoscia 100.000 punktow

(pomiaréw) / sekunde lub wigksza.

S3D-8

Rozdzielczosé
kolorowania

skanoéw

Umozliwia¢ kolorowanie w rozdzielczo$ci 30 megapikseli lub

WYZSZe]j.

S3D-9

Zapis danych ze

skanoéw

Pamigec typu Flash (karty SD lub pendrive).

S3D-10

Modut z

Systemem

GPS
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Nawigacji
Satelitarnej

S3D-11 |Czujnik TAK (wbudowany lub zamontowany na urzadzeniu)
wysokosci

S3D-12 | Modut sieci TAK  (wbudowany Iub zamontowany na  urzadzeniu)
bezprzewodowej |umozliwiajacy zdalne uruchomienie i przerwanie skanu, dostep do
WLAN podstawowych parametrow, podglad skanu.

S3D-13 | Sterowanie z TAK
ekranu
dotykowego

S3D-14 | Jezyk opcji Polski lub Angielski (w przypadku wersji z jezykiem angielskim
ekranu Wykonawca dostarczy tlumaczenie wszystkich opcji na jezyk
dotykowego polski).

S3D-15 | Sterowanie TAK
zdalne przez
WLAN

S3D-16 |Maksymalny btad |+ - 6 mm
pomiaru
odlegto$ci przy
10m

S3D-17 |Zasilanie Praca na akumulatorze bez zasilania sieciowego, akumulator
bateryjne wymienny.

S3D-18 |Zasilanie Praca na zasilaniu sieciowym 230V oraz 12V nie jest wymagana.
sieciowe

S3D-19 | Temperatura -10 do 40 stopni (Zamawiajacy celem uzyskania wlasciwej
pracy temperatury uruchomienia dopuszcza wiaczenie urzadzenia

w pojezdzie).

S3D-20 |Stopien ochrony |IP54

S3D-21 |Waga urzadzenia | Max 15 kg
z baterig (bez
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statywu)

S3D-22 | Wymiary skanera | Zaden z wymiaréw urzadzenia (bez dodatkowo montowanych
akcesoridw np. baterii, statywu, anteny itp.) tj. szerokosc,
glebokos¢, wysokos$¢ nie moze przekroczy¢ 900mm.

S3D-23 | Automatyczna Urzadzenie musi rejestrowaé pozycje GPS wykonanych skanow.
rejestracja Uzytkownik ma mie¢ mozliwos¢ odczytu zarejestrowanych
pozycji GPS. wspotrzednych GPS na mobilnym stanowisku skanowania 3D bez

dostepu do internetu.

S3D-24 | Automatyczne Skaner 3d Iub dotgczone do niego oprogramowanie musi pozwalac
faczenie chmury |na automatyczne taczenie chmur punktéw z kilku lokacji (pozycji
punktow z skanow). Funkcjonalno$¢ skanera lub oprogramowania musi
wybranych przez |umozliwia¢ taczenie chmur:
uzytkownika e bez uzycia dodatkowych obiektow referencyjnych (np.
lokacji skanow. kule, tarcze itp.),

e 7z uzyciem obiektéw referencyjnych (np. typu kule, itp.) -
jesli moze by¢ to wymagane do potaczenia chmur,

e 7z wskazaniem punktow wspdlnych Iub plaszczyzn
dopasowania - jesli moze by¢ to wymagane do polaczenia
chmur.

W przypadku gdy stosowane obiekty referencyjne (np. tarcze lub
kule itp.) moga poprawi¢ szybkos$¢ lub jako$¢ skanu nalezy je
dostarczy¢ w komplecie z urzadzeniem.

S3D-25 | Obshuga W formie menu graficznego z opcjami do wyboru, wprowadzania
wyswietlacza parametrow i nazw.

S3D-26 |Mozliwosé TAK - szybki montaz na statywie
montazu na
statywie

S3D-27 |Minimalna I,5m
odlegtos¢ od
skanowanego
obiektu
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S3D-28 | Mobilnos¢ Urzadzenie ma by¢ demontowalne, umozliwia¢ zlozenie do
urzadzenia walizek transportowych i transport w bagazniku samochodu.
S3D-29 |Czgstotliwosé Skaner ma pracowaé bez kalibracji minimum 1 rok.
kalibracji podanegj
przez producenta
S3D-30 |Serwis W ceng urzadzenia nalezy wliczy¢ koszty odebrania/dostawy
urzadzenia z jednostki Policji w obszarze garnizonu $laskiego,
ustluge wykonania przegladu okresowego, Kkalibracji oraz
certyfikacji (wraz z wydaniem certyfikatu kalibracji przez
uprawniony podmiot). Przeglad i kalibracja powinny by¢
wykonane w okresach czasu wg zalecen producenta. Wykonawca
zapewnia przeglad, kalibracje i certyfikacje od dnia dostawy do
konca okresu gwarancyjnego.
S3D-31 |Preskan Funkcja szybkiego uzyskania obrazu przed skanem whasciwym.

Akcesoria do skanera 3D do sporzadzania m.in. wizualizacji drog i skrzyzowan

wojewddztwa Slaskiego (S3DA)

Nr AkKkcesoria Opis/parametr wymagan
S3DA-1 | Akumulator 3 szt. akumulatoré6w oryginalnych lub dedykowanych przez
producenta z czego 1 szt. zamontowana do skanera. Mozliwo$¢
montazu akumulatoréw w urzadzeniu zamiennie.
S3DA-2 |Ladowarka do Ladowarka umozliwiajgca tadowanie akumulatoréw z sieci 230V z
akumulatorow gniazdem typu EU.
S3DA-3 | Zasilacz sieciowy | Wymagany jest oryginalny zasilacz sieciowy w przypadku, gdy
producent dostarcza go w komplecie z urzadzeniem.
S3DA-4 | Zasilacz Wymagany jest oryginalny zasilacz samochodowy w przypadku,
samochodowy gdy producent dostarcza go w komplecie z urzagdzeniem.
S3DA-5 | Walizki Nie wiecej niz 2 dedykowane walizki umozliwiajace bezpieczny

transportowe na

skaner oraz

transport skanera wraz z wszystkimi akcesoriami. Przez bezpieczny

transport rozumie si¢ tutaj walizk¢ wyScielong materialem
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pochlaniajacym uderzenia i zabezpieczajgcym przed wstrzgsami
podczas transportu. Walizki transportowe powinny zabezpieczac
rowniez przed pytem, deszczem i wilgocig. Walizki powinny by¢
przystosowane do cig¢zaru przenoszonych w nich akcesoriow i
skanera. W przypadku statywu przewiduje si¢ pokrowiec

transportowy opisany w innej pozycji.

S3DA-6

Pokrowiec

transportowy na

statyw

Umozliwiajacy bezpieczny transport statywu w rgce oraz na
ramieniu. Pokrowiec transportowy powinien zabezpieczaé przed

pytem, deszczem i wilgocia.

S3DA-7

Statyw

Statyw dostosowany do pracy z oferowanym skanerem i
akcesoriami. Wymagania:

e typu trojnodg,

o 7z lekkich 1 wytrzymatych materiatow (np. widkna
weglowe)

e 7z wysuwang kolumng centralng

e stabilna praca w terenie na nawierzchni ptaskiej lub
nachylonej (np. rowy, nasypy), S$liskiej, mokrej,
piaszczystej, w $niegu.

e odporny na niesprzyjajace warunkéw pogodowe np. wiatr,
deszcz, pyt,

o udzwig dostosowany do wagi urzadzenia i montowanych
akcesoriow,

e mozliwo$¢ zlozenia, przeniesienia 1 przewiezienia w
bagazniku samochodu osobowego (maksymalny wymiar
statywu po ztozeniu 1,1 m),

e nogi statywu rozsuwane i blokowane na ,,klip”,

e nogi statywu dostosowane do w/w nawierzchni (dopuszcza
si¢ wymienne nozki lub podstawy, ktore powinny byé
dotozone w komplecie z statywem). Statyw powinien
posiada¢ nozki typu: kolce oraz stopki.

e gwint lub szybkozlacze dostosowane do montazu skanera

3d,
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o wysoko$¢ umozliwiajaca wykonanie skanu odcinka drogi,
skrzyzowania, miejsca zdarzenia (w tym dachu samochodu
osobowego znajdujacego si¢ na wysokosci 1,8m),
o  wysoko$¢ statywu po roztozeniu min 1,8 m,
o dlugosc statywu po ztozeniu max 1m,
dotgczenie  wymaganych

e Zamawiajacy  dopuszcza

adapteréw celem spelnienia w/w wymagan przy

wspolpracy z skanerem 3d,
e 7z zintegrowang poziomicg umozliwiajaca wiasciwe

wypoziomowanie statywu.

S3DA-8 | Tabliczki do Zestaw 20 tabliczek kolejno ponumerowanych 1-20. Tabliczki
numerowania wykonane z materialow odpornych na warunki atmosferyczne.
obiektow Tabliczki umozliwiajace ich ustawienie pod katem 45° do podtoza

o wymiarach 10x10 cm. Pokrowiec do przenoszenia tabliczek.

S3DA-9 | Obiekty W  przypadku gdy zastosowanie dodatkowych obiektow

referencyjne referencyjnych (np. kul referencyjnych itp) poprawi jako$¢ lub
przyspieszy proces skanowania badz taczenia chmur, nalezy je
dofaczyé. Zapis ten nie wyklucza wymagania, iz skaner wraz z
dostarczonym oprogramowaniem musi polaczy¢ chmury z réznych
lokacji bez uzycia obiektéw referencyjnych.

S3DA-10 |Inne akcesoria W przypadku, gdy dostarczony zestaw do wykonania skanowania
wymagane lub odcinka drogi lub miejsca zdarzenia wymaga dodatkowych
wspomagajace akcesoridw nalezy je dotaczy¢ w komplecie.
proces
skanowania

S3DA-11 | Pamigé 2 szt. pamigci umozliwiajgcej wykonanie skandow 1 przeniesienie
przeno$na danych ze skanera do stacji zarzadzania, stanowiska mobilnego lub

stacji roboczej. Pamig¢ typu Flash (karta SD lub pendrive) o
maksymalnej obshigiwanej przez urzadzenie pojemnosci jednak
nie wigkszej niz 256GB. W przypadku gdy producent nie

zadeklarowal maksymalnej obslugiwanej wielko$ci pamieci, nalezy
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skanowania 3D

dostarczy¢ pamigé 256 GB.
S3DA-12 | Zabezpieczenie |Folie Iub szklo ochronne zamontowane na urzadzeniu oraz
wyswietlaczy dodatkowy zestaw zapasowy (folia/szklo), ktore Oferent
LCD zobowiazany bedzie zamontowac nieodplatnie w przypadku takiej
konieczno$ci w okresie trwania gwarancji.
S3DA-13 | Srodki Zalecane przez producenta.
czyszczace i
konserwujace
S3DA-14 | Mobilne Wysokowydajna, mobilna stacja robocza =z dodatkowym
stanowisko monitorem, przeznaczona do obstugi skanera 3d, fgczenia i obrobki

chmur punktow. W przypadku, gdy do obstugi oprogramowania
skanera stanowisko musi spetnia¢ dodatkowe wymagania nalezy je
uwzglednic.

e Typ: Komputer typu notebook z eckranem 15,6” o
rozdzielczosci 3840x2160 pikseli, matryca matowa lub z
warstwa przeciw/anty odblaskowa,

e Procesor: Procesor posiadajacy minimum 4 rdzenie, 8
watkoéw, w architekturze x64 o wydajnosci min. 9.400
PassMark http://cpubenchmark.net), ,,Zatgcznik nr 4 do
OPZ PassMark_Laptop.pdf”,

e Pamie¢ RAM: Min 32 GB,

e Parametry pamieci masowej: Dysk podstawowy do
rozruchu systemu operacyjnego SSD min. 512GB, Dysk
dodatkowy HDD SATA 1TB,

o Karta graficzna: Min. 4GB pamigci typu GDDRS5 (nie
wspoldzielona), magistrala 128  bit.  Wydajnos¢
dostosowana do wydajnej pracy z oprogramowaniem
skanera 3D,

e Karta sieciowa: Ethernet 10/100/1000 MBit/s, WLAN
Dual Band ac (obstuga 2,4GHZ 1 5GHZ),

o Bezpieczenstwo: Zintegrowany uktad TPM, wbudowany
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czytnik kart mikroprocesorowych zgodny ze standardem
PC/SC, musi umozliwia¢ odczyt dostgpnych na rynku kart
kryptograficznych zgodnych z normg ISO-7816 oraz
obstugujacy posiadane karty typu: CryptoCard multiSIGN
1 Encard,

Wymagania dodatkowe: Zintegrowany modem 3G lub
4G, czytnik kart pamigci SD, 3-komorowy plecak
chronigcy przed deszczem (ochrona zintegrowana 2z
plecakiem lub jako dodatek) dedykowany do przenoszenia
oferowanego  laptopa (ochrona laptopa  przed
uszkodzeniem zintegrowana z plecakiem bez dodatkowych
pokrowcoéw lub etui), przewodowa mysz, przewodowa
klawiatura (niskoprofilowa, kolor czarny).

Naped optyczny: nic wymagany,

System operacyjny i oprogramowanie: System
operacyjny w najnowszej dostgpnej wersji przeznaczonej
do =zastosowan profesjonalnych, wspolpracujacy z
oprogramowaniem skanera 3d, zainstalowany na dysku
SSD + nos$niki i licencja. Czysta instalacja systemu bez
oprogramowania W  wersji  probnej (np. trial),
zainstalowany pakiet biurowy LibreOffice w najnowszej
dostepnej wersji oraz oprogramowanie do sporzgdzania
m.in. wizualizacji drég i skrzyzowan, oprogramowanie do
wspolpracy/zarzadzania skanerem 3d. Oferowany system
operacyjny musi by¢ preinstalowany wraz z najnowszymi
aktualizacjami (maks. 30 dni przed dniem dostawy) na
wskazanym dysku twardym komputera wraz ze wszystkimi
niezb¢dnymi do poprawnej pracy sterownikami -
dostarczonymi rowniez na no$nikach. Dostarczony system
operacyjny musi by¢ aktywowany (Zamawiajacy nie
bedzie musial dokonywac aktywacji telefonicznej lub
internetowej). Wykonawca dostarczy 2szt. wzorcowego

obrazu pelnej instalacji systemu operacyjnego wraz ze
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sterownikami i1 oprogramowaniem w formacie .ISO na 2
nosnikach typu pendrive USB 3.0. Zainstalowane
oprogramowaniec ma by¢ gotowe do wspodlpracy z
skanerem 3d oraz przetwarzania i faczenia chmur.
Monitor: wspotpracujacy z zaoferowanym notebookiem, 1
szt. monitora o przekatnej 26 - 28", matryca IPS matowa,
podswietlanie LED, rozdzielczo$¢ minimum 1920x1080
pikseli; Ztacza: min. 1 x DisplayPort,

Stacja dokujaca: Dedykowana stacja dokujaca biurowa
kompatybilna z oferowanym notebookiem, min. 1 x
DisplayPort (nie dopuszcza si¢ replikatorow portow),

Dysk zewnetrzny: 1 szt., wspolpracujacy z oferowanym

laptopem dysk przenosny USB 2,5", USB 3.0, 4TB.

wizualizacji drog

i skrzyzowan

S3DA-15 | Komplet kabli Wszystkie kable oraz adaptery niezbedne do podlaczenia
oferowanego skanera z akcesoriami, mobilnym stanowiskiem
zarzgdzania skanerem, siecig 1 zasilaczami.

S3DA-16 | Oprogramowanie | Funkcjonalnosci oprogramowania:

do sporzadzania e import danych ze skanera i przedstawienie ich w formie
m.in.

chmury punktow z jednej lub wielu zeskanowanych lokacji

automatyczne laczenie wskazanych przez uzytkownika
chmur punktéw

wizualizacja 3d chmury punktow ztozonej z 1 lub wielu
lokacji

mozliwo$§¢ wymiarowania — pomiaru odleglosci migdzy
punktami w chmurze

automatyczne kolorowanie chmury punktow pozyskanych
ze skanera 3d przy uzyciu danych z kamery/aparatu

fotograficznego wspolpracujacej/ego ze skanerem 3d
poruszania si¢ po chmurze / chmurach punktow
zaznaczanie 1 edycja wybranych obszaréw chmur

zapisania chmury lub wybranego obszaru chmury do pliku
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projektu

zastosowania filtru korygujacego obraz uzyskany z chmury
punktow tj. usuwanie artefaktow i szumow

pofaczenia min 20 chmur w jedng chmure

generowania i eksportu zdje¢ w formacie jpg przekroju 2d
(pionowego 1 poziomego) wybranego obszaru chmury
punktow,

wys$wietlania chmury punktéw w reprezentacji kolorowe;j
oraz w skali szaro$ci

wspolpraca z urzadzeniami  komputerowymi oraz
zainstalowanymi na nich systemami operacyjnymi i
oprogramowaniem:

- wysokowydajne stanowiska graficzne,

°  mobilne stanowisko skanowania 3D

manualnego usuwania artefaktow

obstuga oprogramowania klawiatura i mysza

graficzny interface uzytkownika

bezprzewodowe przesytanie danych skanéw 3d do
oprogramowania mobilnego stanowiska skanowania 3D
zdalne sterowanie skanerem =z mobilnego stanowiska
skanowania 3D

podglad skanowania

eksport danych projektu chmury/chmur punktéow Iub
wybranych obiektéw 3d z chmury do formatu *.dxf (CAD)
w przypadku zaoferowania skanera z funkcja HDR,
odwzorowanie szczegolow obrazu i prezentacji barwnej z
wykorzystaniem funkcji mapowania HDR musi odbywac
si¢ w oprogramowaniu (dostarczonym ze skanerem) jesli
urzadzenie tej funkcji nie wspiera.

balans bieli i koloru,

w przypadku uzycia obiektow referencyjnych — program
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musi wspomagac¢ za ich pomocg tgczenie chmur
oznaczania i nazywanie obiektow

wykorzystania informacji z sensorow urzadzenia (np. GPS,
kompas, altimetr) do pozycji punktéw tworzonej chmury
okreslenia zakresu wy§wietlania chmury punktow

odciecia chmury punktow na zadanej wysokosci np.
obcigcie ponizej wysokosci korony drzew

zmiany perspektywy widzenia kamery w widoku 3d:
widok z gory, widok z boku

pomiardw: poziomego, pionowego, punkt-punkt
ustawiania jednostek wymiarowych (w tym metrow)
obrotu sceny 3d w 3 wymiarach

przyblizania i oddalania obiektow w 3d

generowania 1 wydruku przekroju 2d z chmury 3d do
formatu pdf

generowania  ortofotomapy z chmury punktow z
mozliwo$cia eksportu do pliku jpg

przegladania w 3d wcze$niej zapisanych lub edytowanych
chmur

szybka przegladarka chmury punktow 3d.

Instruktaz z obstugi skanera 3D oraz oprogramowania do sporzadzania m.in. wizualizacji drég

i skrzyzowan.

Instruktaz dla uzytkownikow odbedzie si¢ w lokalizacji wskazanej przez Zamawiajacego w obszarze

wojewddztwa $laskiego (w siedzibie Zamawiajgcego lub podlegltych mu jednostek ). Skany 3d w

terenie zrealizowane bg¢da w lokalizacji uzgodnionej z Zamawiajacym. Instruktaz bedzie

przeprowadzony zgodnie z wczesniej zaakceptowanym przez Zamawiajgcego harmonogramem oraz

planem. Instruktaz prowadzony bedzie w grupach 2 osobowych i nie moze by¢ prowadzony

réownolegle. Pomigdzy kolejnymi etapami wymagana jest przerwa minimum 1 tydzien.
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Uzytkownicy to osoby z jednostek/wydziatow, ktore posiadajg wiedzg z zakresu ruchu drogowego.
Instruktaz odbedzie si¢ w dwoch etapach.

Lp. Hos¢ Czas Opis
os6b
1. 6 3 dni/ 24h |Etap I — ma przygotowaé do samodzielnej pracy z skanerem 3d wraz

z dostarczonym do niego oprogramowaniem i akcesoriami.

2. 6 1 dni/8h |Etap Il — ma pomdc w rozwigzaniu probleméw pojawiajacych si¢ w
trakcie samodzielnej pracy ze skanerem 3D i jego

oprogramowaniem.

Dodatkowo Wykonawca dostarczy Zamawiajacemu komplet materialow szkoleniowych w wersji
elektronicznej a w przypadku instrukcji rowniez w formie drukowanej do wykorzystania w celu
przeprowadzenia szkolen kaskadowych oraz samodoskonalenia:

e instrukcja uzytkownika skanera 3d,

e instrukcje uzytkownika akcesoriow skanera 3d (jesli sg dostarczane przez producenta),

e instrukcja uzytkownika dla oprogramowania skanera 3d,

o film instruktazowy z obstugi skanera 3d wraz z akcesoriami,

e film instruktazowy z pracy na oprogramowaniu skanera 3d.
Materiaty w formie elektronicznej zostang przekazane na no$niku danych typu pendrive w ilosci
odpowiadajgcej liczbie szkolonych osob. Wszelkie materialy szkoleniowe bedg przekazane
Zamawiajgcemu przed rozpoczeciem instruktazu. Instruktaz ma by¢ przeprowadzony na sprzgcie

Zamawiajacego zakupionym w ramach niniejszego projektu.

Wszelkie koszty zwigzane z organizacja, dojazdem 1 przeprowadzeniem instruktazu ponosi

Wykonawca.
4. Szkolenie uzytkownikow z obshugi elektronicznych stacji pomiarowych i oprogramowania.
Szkolenia dla uzytkownikéw odbeda si¢ w lokalizacji wskazanej przez Zamawiajgcego w obszarze

wojewddztwa $laskiego (w siedzibie Zamawiajgcego lub podleglych mu jednostek ). Pomiary w

terenie zrealizowane bedg w lokalizacji uzgodnionej z Zamawiajgcym. Szkolenia beda
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przeprowadzone zgodnie z wczesniej zaakceptowanym przez Zamawiajacego harmonogramem oraz
planem szkolen. Szkolenia prowadzone bedg w 8 grupach 10-osobowych. Pomigdzy kolejnymi
etapami szkolenia wymagana jest przerwa minimum 1 tydzien.

Uzytkownicy to osoby z jednostek/wydziatow, ktore posiadajg wiedzg z zakresu ruchu drogowego.
Ponizej zostal przedstawiony wykaz wymaganych szkolen. Uczestnicy szkolenie odbgda w dwoch

etapach: podstawowym i rozszerzonym(lideréw)).

Szkolenia obejmujg nastgpujace obszary:

o System pomiarowy wraz z dodatkowymi akcesoriami dedykowany do pracy na miejscu
zdarzenia (SPOM),

- Aplikacja do planoéw sytuacyjnych 1 wizualizacji oraz fotogrametrycznego przeksztatcenia zdjeé

do pracy na miejscu zdarzenia (APSWF)

Lp. Hos¢ Czas Opis szkolenia
os6b
1. 80 4 dni/ 32h |Szkolenie — etap podstawowy ma przygotowaé¢ do samodzielnej

pracy z: Systemem pomiarowym wraz z dodatkowymi akcesoriami
dedykowany do pracy na miejscu zdarzenia, Aplikacjg do plandéw
sytuacyjnych 1 wizualizacji oraz fotogrametrycznego przeksztalcenia
zdje¢ do pracy na miejscu zdarzenia wraz z dostarczonym do niego

oprogramowaniem i akcesoriami.

2. 80 2 dni/ 16h |Szkolenie — etap rozszerzony (lider6w) ma przygotowaé jego
uczestnikow do prowadzenia kaskadowych szkolen w zakresie

podstawowym.

Dodatkowo Wykonawca dostarczy Zamawiajacemu komplet materiatdw szkoleniowych w wersji

elektronicznej, a w przypadku instrukcji rowniez w formie drukowanej do wykorzystania w celu

przeprowadzenia szkolen kaskadowych oraz samodoskonalenia:

- instrukcja uzytkownika stacji pomiarowej,

- instrukcje uzytkownika akcesoriéw stacji pomiarowej (jesli sg dostarczane przez producenta),

- instrukcja uzytkownika dla oprogramowania do plandéw sytuacyjnych i wizualizacji oraz
fotogrametrycznego przeksztatcenia zdje¢ do pracy na miejscu zdarzenia,

- film instruktazowy z obshugi stacji pomiarowej wraz z akcesoriami,
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film instruktazowy z pracy na oprogramowaniu do planéw sytuacyjnych i wizualizacji oraz

fotogrametrycznego przeksztatcenia zdje¢ do pracy na miejscu zdarzenia

Materialy w formie elektronicznej zostang przekazane na nos$niku danych typu pendrive w ilosci
odpowiadajacej liczbie szkolonych osob. Wszelkie materialy szkoleniowe beda przekazane
Zamawiajgcemu przed rozpoczeciem szkolenia. Szkolenie ma by¢ przeprowadzone na sprzecie

Zamawiajacego zakupionym w ramach niniejszego projektu.

Wszelkie koszty zwigzane z organizacjg, dojazdem 1 przeprowadzeniem szkolenia ponosi

Wykonawca.

5. Aplikacja do sporzadzania szKkicow sytuacyjnych (ASS) - 257 szt.

Aplikacja umozliwi wykonanie szkicow sytuacyjnych z wykorzystaniem zaimportowanych
wczesniej pomiaréw z tachimetru. ASS bedzie wspieralo przygotowanie szkicu i umozliwi
zaimportowanie réwniez map podktadowych pochodzacych z poziomego przekroju 2d uzyskanego z
skanera 3d, zdjg¢ z aparatu cyfrowego przeksztalconych do postaci ortofotomapy, ortofotomap
z ogblnodostgpnych zrodet np. Geoportal oraz map pozyskanych z publicznych zasobéw np. ORSIP,
WODGIK i inne.

Aplikacja do sporzadzania szkicow sytuacyjnych (ASS)

Nr FunkcjonalnoS$ci:

ASS-1  |import danych z urzadzenia pomiarowego do urzadzenia mobilnego 1 przedstawienie

ich w formie przestrzennej, w skali z zachowaniem odleglosci pomiedzy punktami.

ASS-2 |wspomagania rysowania szkicu sytuacyjnego

ASS-3  |ewidencjonowania obiektow i §ladow z miejsca zdarzenia w sposob pozwalajacy na

odwzorowanie miejsca zdarzenia

ASS-4 | Wspomagania szkicowania odcinkdéw drdg: prostych, zakretow, skrzyzowan poprzez
wstawianie gotowych elementéw z mozliwoscia edycji ich geometrii
i z zachowaniem ciggtosci potgczenn pomiedzy odcinkami.

ASS-5 |wspomagania szkicowania odcinkoéw drog zawierajacych pasy ruchu, pobocza,

oznakowanie poziome i pionowe
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ASS-6 |oznaczania na szkicu przebiegu i geometrii drog
ASS-7 |wspomagania automatycznego potaczenia szkicowanych odcinkéw droég i
skrzyzowan z zachowaniem ciggtosci odwzorowanego miejsca zdarzenia drogowego
ASS-8 |edycji sporzadzonego szkicu sytuacyjnego
ASS-9 |Skalowania uzytych elementéw odcinkéw drég z mozliwoscig wprowadzania ich
wymiarow.
ASS-10 | kreslenia i modyfikacji skrzyzowan
ASS-11 |rysowania odcinkow drog wg zadanych parametrow x y lub promienia,
ASS-12 |rysowania linii, wstawiania figur i tekstow
ASS-13 | wstawiania oznakowania poziomego i pionowego na odcinkach drog
ASS-14 |rysowania skrzyzowan z dowolng liczba wlotow
ASS-15 |nanoszenia drég szynowych oraz torowisk
ASS-16 |nanoszenia obiektow z bazy obiektow: sylwetki cztowieka (z modyfikacja jego
utozenia) oraz infrastruktury drogowej np. latarnie drogowe, hydranty itp.
ASS-17 |nanoszenia pionowych znakow drogowych w postaci wektorowej
ASS-18 | wybdr rodzaju nawierzchni, stanu nawierzchni oraz nachylenia odcinka drogi
ASS-19 |skatalogowana baza obiektow zawierajaca:
e ubrania i elementy garderoby, np.: plecak, torebka, walizka, torba, parasol,
czapka, kapelusz, buty,
e pojazdow widzianych z gory z uwzglednieniem wymiaréw zewnetrznych
pojazddw oraz typu sylwetek najczgsciej poruszajacych sie po polskich drogach
w ilo$ci min. 500 szt.: jednosladow, osobowych, cigzarowych, komunikacji
zbiorowej, rolniczych,
e znakdéw drogowych: poziomych i pionowych,
e 0s0b i zwierzat,
e drzew i krzakow,
e obiektow infrastruktury drogowej np. latarnie drogowe, hydranty itp.
ASS-20 |nanoszenia sygnalizatorow §wietlnych widzianych z géry
ASS-21 |nanoszenie odno$nikoéw i tworzenie legendy
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ASS-22 | zarzadzania warstwami: ich kolejnoscia, widocznos$cig i przezroczystoscia.

ASS-23 | skalowania widoku

ASS-24 |nanoszenia siatki

ASS-25 |pomiaru: odleglo$ci, kata, pola powierzchni, $ladow hamowania, odcinkoéw krzywych

ASS-26 | Pracy na warstwach, w tym wys$wietlania i drukowania niezaleznych warstw szkicu:

mapy podkladowej, topografii drogi, infrastruktury, oznakowania, §ladow.

ASS-27 |obliczania wspotrzgdnych (x 1y) danego punktu

ASS-28 |obliczania promienia tuku

ASS-29 |importu zdje¢ jako mapy podktadowej pomocnej do rysowania szkicu

ASS-30 |wymiarowania liniowego i katowego

ASS-31 | pracy w kartezjanskim uktadzie wspotrzednych x y (ktorym odpowiadaja state linie
odniesienia SLO1 i SLO2)

ASS-32 | podgladu i wydruku catego lub wybranego fragmentu szkicu w zadanej skali

ASS-33 |importu do projektu szkicu jako map podktadowych zdj¢é przeksztatlconych
fotogrametrycznie, satelitarnych, geodezyjnych oraz przekrojow pozyskanych z

skanowania 3d i ortofotomap.

ASS-34 |aktualizacji baz danych znakoéw drogowych 1 obiektow:

e za pomocg importu plikow o rozszerzeniach dxf zawierajacych obiekty w
formie wektorowe;j,

e za pomocg importu grafiki pochodzacej z skanera 3d, aparatu cyfrowego lub

skanera 2d.

ASS-35 |intuicyjnego interfejsu uzytkownika

ASS-36 |wspotpraca z urzadzeniami komputerowymi oraz systemami operacyjnymi i
oprogramowaniem:
o wysokowydajne stanowiska graficzne,

e urzadzenia mobilne.

ASS-37 |pomocy uzytkownika.
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ASS-38 |importu map podktadowych udostepnianych za posrednictwem WMS (Web Map

Service).

ASS-39 | Aktualizacje oprogramowania i biblioteki obiektow poprzez ich dostosowanie do

obowiazujacych przepisdOw prawa przez okres 5 lat.

ASS-40 | Wydruku A4 i A3 na drukarkach laserowych kolorowych i monochromatycznych.

6. Szkolenie uzytkownikéw oprogramowania do wykonywania szkicow sytuacyjnych.

Szkolenia dla uzytkownikéw odbeda si¢ w lokalizacji wskazanej przez Zamawiajgcego w obszarze
wojewddztwa §laskiego (w siedzibie Zamawiajgcego lub podleglych mu jednostek ). Szkolenia beda
przeprowadzone zgodnie z wczesSniej zaakceptowanym przez Zamawiajacego harmonogramem oraz
planem szkolen. Szkolenia prowadzone bedg w grupach 8-12 osobowych i mogg by¢ prowadzone
rownolegle dla nie wigcej niz 5 grup szkoleniowych.

Uzytkownicy to osoby z jednostek/wydzialdow, ktore posiadajg wiedze¢ z zakresu ruchu drogowego.

Szkolenia obejmujg nastgpujace obszary:
e  Aplikacja do sporzadzania szkicow sytuacyjnych (ASS).

Ponizej zostat przedstawiony wykaz wymaganych szkolen.

Lp. Hos¢ Czas Opis szkolenia
os0b
1. 514 2 dni/ 16h |Szkolenie ma przygotowa¢ do samodzielnej pracy z
oprogramowaniem do wykonywania szkicow sytuacyjnych.

Dodatkowo Wykonawca dostarczy Zamawiajacemu komplet materiatdw szkoleniowych w wersji
elektronicznej a w przypadku instrukcji rowniez w formie drukowanej do wykorzystania w celu
przeprowadzenia szkolen kaskadowych oraz samodoskonalenia:

instrukcja uzytkownika oprogramowana do wykonywania szkicow sytuacyjnych,
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- film instruktazowy z pracy na oprogramowaniem do wykonywania szkicoOw sytuacyjnych

Materialy w formie elektronicznej zostang przekazane na 40 no$nikach danych typu pendrive.
Wszelkie materialy szkoleniowe bedg przekazane Zamawiajgcemu przed rozpoczegciem szkolenia.
Szkolenie ma by¢ przeprowadzone na sprzecie Zamawiajacego zakupionym w ramach niniejszego

projektu.

Wszelkie koszty zwigzane z organizacjg, dojazdem 1 przeprowadzeniem szkolenia ponosi

Wykonawca.

7. Wspolpraca systemow z Obszaru Ruchu Drogowego z sieciami.

1. Urzadzenia mobilne bedg si¢ taczy¢ z siecia PSTD:

- w terenie za po$rednictwem APN KGP — transmisja ograniczona,

- w jednostce Policji za posrednictwem LAN PSTD - transmisja petlna, synchronizacja
danych urzadzenia mobilnego z serwerami i ushugami.

2. Wysokowydajne stanowiska graficzne beda si¢ taczy¢ z siecia PSTD:

- w jednostce Policji za posrednictwem LAN PSTD - transmisja petlna, synchronizacja
danych wysokowydajnego stanowiska graficznego z serwerami i ustugami.

3. Mobilne stanowisko skanowania 3D:

- w jednostce Policji za posrednictwem LAN PSTD - transmisja pelna, synchronizacja

danych mobilnego stanowiska skanowania z serwerami i ushugami.

V. Gwarancja i Serwis Gwarancyjny.

Zamawiajacy wymaga gwarancji oraz serwisu gwarancyjnego zgodnie z Zalacznikiem nr 3 do umowy.

VI. Dokumentacja.

Wymagane jest, aby Wykonawca opracowal Dokumentacje Powykonawcza i Eksploatacyjng dla

zaoferowanego rozwigzania.
Dokumentacja powykonawcza powinna uwzglgdniaé rozwigzania organizacyjne funkcjonujace u

Zamawiajacego, wszystkie wymagane moduly funkcjonalne, sposoby realizowania wymagan

funkcjonalnych, uzytkowych i ustugowych oraz zasady zarzadzania dostarczonym rozwigzaniem, okreslaé
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wbudowane mechanizmy programowe i sprz¢towe zapewniajace jego bezpieczenstwo oraz bezpieczenstwo
gromadzonych i przetwarzanych w nim danych, przedstawia¢ mozliwos$ci dalszej rozbudowy dostarczonego

rozwigzania w kierunku jego unowoczes$nienia.

Dokumentacja eksploatacyjna bedzie podlegata akceptacji i odbiorowi przez Zamawiajacego. Dokumentacja
eksploatacyjna bedzie w szczegélnos$ci zawiera¢ procedury postepowania na wypadek awarii 1 bledow

krytycznych, instrukcje serwisowe dla administratorow i instrukcje dla uzytkownikow koncowych.

Wykonawca opracuje w 3 egzemplarzach i w wersji elektronicznej dokumentacje powykonawczg i
eksploatacyjng zgodnie z wymogami okreslonymi w umowie, dokumentacji przetargowej, zasadami wiedzy
technicznej, powszechnie obowigzujgcymi w tym zakresie normami, normatywami z uwzglednieniem
obowiazujacych przepisow. Dokumentacja powykonawcza i eksploatacyjna bedzie sporzadzona zgodnie z
przyjetymi standardami tak, aby mozliwe byto dokonanie jej oceny przez niezalezny podmiot, co zastrzega

sobie Zamawiajacy.

Dokumentacja eksploatacyjna i powykonawcza sporzadzone maja by¢ w jezyku polskim.

Wykonawca dostarczy ponadto standardowe dokumentacje producentéw urzadzen oraz dokumentacje
producentdw oprogramowania systemowego i oprogramowania narz¢dziowego. Wykonawca opracowuje
oraz uzupehnia na etapie realizacji dokumentacje¢, ktora jest wymagana przez akty prawne wymienione w
OPZ, a w szczegoInosci wynikajace z ustawy o ochronie danych osobowych i przepisach wykonawczych do
tej ustawy, czyli - polityke bezpieczenstwa i instrukcje zarzadzania systemem przetwarzajagcym dane

osobowe.

Polityka bezpieczenstwa systemu przetwarzajagcego dane osobowe, opisujaca sposob ochrony
przetwarzanych danych osobowych adekwatny do zagrozen, powinna by¢ traktowana jako polityka
szczegdtowa Systemu Zarzadzania Bezpieczenstwem Informacji, zatem powinna uwzglednia¢ postanowienia
norm:

- ISO/IEC 27001:2007 Technika informatyczna — Techniki bezpieczenstwa - Systemy zarzadzania
bezpieczenstwem informacji.

- ISO/IEC 17799:2009 Technika informatyczna — Techniki bezpieczenstwa - Praktyczne zasady zarzadzania
bezpieczenstwem informacji.

- ISO/IEC 27005/2010 Technika bezpieczenstwa — Zarzadzanie ryzykiem w bezpieczenstwie informacji.
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VII. Testy i odbior.

Wymagane jest przeprowadzenie testow akceptacyjnych, okreslonych w Planie Testow Akceptacyjnych,
ktory zostanie sporzadzony przez Wykonawce i bedzie podlegat akceptacji przez Zamawiajacego. Plan
Testow Akceptacyjnych musi uwzgledniaé rodzaje testow, kolejnos¢ ich wykonywania oraz metodyke,
caloksztalt wymagan i kryteriow akceptacyjnych, algorytmy i procedury przeprowadzania testow,
harmonogram przeprowadzania testow, a takze sposob dokumentowania wynikow testow.
Testy Akceptacyjne przeprowadzone zostang przez przedstawicieli Wykonawcy 1 Zamawiajgcego w terminie
i kolejnosci wynikajacej z Planu Testow Akceptacyjnych.
Jezeli przeprowadzenie testu akceptacyjnego moze wigza¢ si¢ z ryzykiem utraty danych, wowczas
Wykonawca jest zobowigzany do prawidtowego zabezpieczania danych przed rozpoczeciem testu
akceptacyjnego. Zamawiajacy zastrzega sobie prawo wyboru elementow, ktore beda podlega¢ testom
akceptacyjnym, przy czym wybor musi nastgpi¢ przed uzgodnieniem Planu Testow Akceptacyjnych. W
szczegolnosci sporzadzone plany testow akceptacyjnych muszg uwzgledniac:
1. Testy systemu pomiarowego SPOM:
a) wykonanie pomiar6w na symulowanym przez Zamawiajgcego miejscu zdarzenia z
wykorzystaniem urzadzenia pomiarowego typu tachimetr i niezb¢dnych akcesoriow,
b) przeniesienie danych z urzadzenia pomiarowego typu tachimetr na urzadzenie mobilne.
2. Testy Aplikacji do planow sytuacyjnych i wizualizacji oraz fotogrametrycznego przeksztalcenia
zdje¢ (APSWEF):
a) weryfikacja i porownanie poprawnosci pomiarow z przeksztalconego fotogrametryczne zdjecia
za posrednictwem aplikacji APSWF do postaci rzutu ortogonalnego z pomiarami rzeczywistymi
z miejsca wykonania zdjecia,
b) wykonanie planu sytuacyjnego symulowanego miejsca zdarzenia za pomocg aplikacji APSWF
wraz z prezentacjg symulacji.
3. Testy Skanera 3D (S3D) oraz oprogramowania do skanera (S3DA):
a) wykonanie skanu 3d miejsca zdarzenia oraz przeniesienie danych w postaci chmury punktéw do
mobilnego stanowiska skanowania 3d,
b) obrobka chmury punktéw za pomocg oprogramowania skanera 3d do sporzadzania wizualizacji
drog i skrzyzowan oraz zaprezentowanie:

e w postaci sceny 3d miejsca zdarzenia,
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e pordéwnania pomiaréw punktéw pomig¢dzy obiektami w scenie 3d oraz w rzeczywistosci,
e wygenerowania i eksportu zdje¢ w formacie jpg w przekroju 2d (pionowego i poziomego)
wybranego obszaru chmury punktow.
4. Testy Aplikacji do sporzadzania szkicow sytuacyjnych (ASS):

a) wykonanie szkicu sytuacyjnego miejsca zdarzenia za pomoca aplikacji do sporzadzania szkicow
sytuacyjnych (ASS) z wykorzystaniem danych z urzadzenia pomiarowego oraz mapy
podkladowej uzyskanej z:

e rzutu 2d uzyskanego z skanu 3d,
e ortofotomapy.

b) wydrukowanie wcze$niej przygotowanego szkicu sytuacyjnego,

¢) synchronizacja map podkltadowych na urzgdzeniach mobilnych oraz zamieszczanie szkicow i
danych uzyskanych z miejsca zdarzenia na serwerze mapowym KWP,

Odbioér koncowy bedzie mozliwy tylko w przypadku pozytywnego zakonczenia wszystkich uzgodnionych
testow akceptacyjnych.

VIIIL. Ogoélne.

1. Wykonawca dostarczy komplet wymaganych licencji dla projektowanego rozwigzania ponadto dostarczy
na wlasny koszt wszelkie elementy sprzetowe i programowe, ktore sg wymagane do wykonania wdrozenia, a
nie zostaty ujete w SIWZ.

2. Wszystkie aplikacje instalowane na urzadzeniach koncowych musza posiada¢ funkcjonalno$é
automatycznej instalacji i aktualizacji za pomocg mechanizmow Active Directory (nie dotyczy
oprogramowania skanera 3D oraz oprogramowania wbudowanego).

3. Aplikacje uzytkownika koncowego musza umozliwia¢ obstuge w jezyku polskim, a w przypadku gdy
oprogramowanie nie jest dostegpne w polskiej wersji jezykowej, Zamawiajacy dopuszcza wersje w jezyku

angielskim dostarczong wraz z thumaczeniem w formie papierowej podstawowych jego funkcji.
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