SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

ROXZIAL 1

WYMAGANIA OGOLNE



1. WSTEP

Specyfikacja technicznawymagania ogolne, zawiera zakres dleg i wymaga wspolnych dla cakei
zagadnié dotyczicych wykonania i odbioru rob6t modernizacyjnychadkd sterowania i regulacji kottoveni
gazowy, Komendy Miejskiej Policji w Bytomiu ul. Powsiaéw Warszawskich 74. Specyfikacja techniczna na
roboty elektryczne STEjest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktprzy zlecaniu i realizacji
rob6ét wymienionych w pkt. 2

2. ZAKRES ROBOT OBJETYCH STE.

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja STE-03 obepmugzystkie czynnii umazliwiajace i magce na celu
wykonanie instalacji elektrycznych w obiekcie j.w.

W zakresie okrdonym w projekcie.

3. UWAGI OGOLNE

Wykonawca Rob6ét jest odpowiedzialny za jgkiach wykonania oraz ich zgodftoz Dokumentagj Projektova
| Projektem Budowlanym: SpecyfikacJechniczia | poleceniami Inspektora Nadzoru.

4. ZGODNOSC ROBOT Z DOKUMENTACJ A PROJEKTOW A

Podstaw wykonania i wyceny robét jest Dokumentacja Praj@ki| Projekt Budowlany, ST. Przedmiar roldét
Wymagania zawarte w kdym opracowani®a obowiazujace dla wykonawcy. Wymagania zawarte w STgmaj
priorytet w stosunku do Projektu Budowlanego.

W przypadku rozbinosci wykonawca nie mege wykorzystywa blgdéw lub opuszczew dokumentaciji, lecz o
ich zauwaeniu winien natychmiast powiadoérinspektora Nadzoru i Projektanta, ktéry dokonaotme;j
korekty. Wszystkie wykonane roboty i zabudowaneemialy byda zgodne z DokumentacProjektova IDPI a
takze ogolnie obowizujacymi przepisami.

5.MATERIALY | SPRZ ET

Cechy materiatow i elementéw instalacji musx¢ zgodne z obowzujacymi normami. Materiaty
przeznaczone do zabudowy powinny postaciztyfikat lub aprobattechniczi a uradzenia certyfikat ze
znakiem bezpiecastwa. Wykonawca zadba, aby materiaty przetrzymywsmnbudowie do czasuycia, byty
zabezpieczone i nie pogorszyta &ih jakas¢. Wykonawca jest zobowiany do aywania widciwego i
sprawnego spetu, nie powodujcego pogorszenia jaka rob6t. Sprzt powinien odpowiadapod wzgédem
typu i jakaci projektowi organizacji rob6t zaakceptowanemuegrinspektora nadzoru.

6. OBMIAR ROBOT

Obmiar robét powinien okétac faktyczny zakres wykonanych robét zgodnie z D&wentualnymi korektami
zaakceptowanymi przez Inspektora nadzoru! w jedkaast ustalonych w Przedmiarze rob6t. Obmiaru robot
dokonuje wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspeknadzoru o zakresie obmierzanych robo6t i
terminie obmiaru (z wyprzedzeniem min. 3- dniowykWyniki obmiaru nalgy wpisa do kstgi obmiaréw.
Btad lub przeoczenie w ikziach podanych w Przedmiarze robét lub w SpecyjaatTechnicznych nie
zwalnia Wykonawcy od obowzku ukaczenia wszystkich rob6t. Bdne dane éda poprawione zgodnie z
zaleceniami Inspektora nadzoru.

Obmiary kgda przeprowadzone przedeziowym lub kaicowym odbiorem robét a ta&, w przypadku
wystapienia dhiszej przerwy w robotach i zmiany wykonawcy robdbn@ar rob6t zanikagych przeprowadza
si¢ w czasie ich wykonywani®bmiar robét podlegagych zakryciu przeprowadzaggirzed ich zakryciem.
Roboty pomiarowe oraz nieodzowne obliczeridabwykonane w sposob zrozumiaty i jednoznaczny.
7.PODSTAWA PLATNO SCI

Ptatnag¢ bazowé bedzie na obmierzonych idoiach wykonanych Rob6t.

Podstaw ptatnaci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykanaa jednostk

obmiarow ustalon dla danej pozycji Przedmiaru Robét.

Cena jednostkowa pozycji uwaghiat bedzie wszystkie czynrgi, wymagania i badania

sktadajice s& na t pozycg okreilona przez ST i DP.

Cena jednostkowa obejmujegdizy innymi:

- robocizre bezpdrednia wraz z towarzyscymi kosztami

- wartas¢ zuzytych materiatéw wraz z. kosztami ich zakupu. tportu i magazynowania Ja dla

urzadzen technologicznych, wraz z kosztami ich mantawtasciwych préb i innymi

towarzyszacymi kosztami

- wartas¢ pracy sprztu i srodkéw transportu technologicznego wraz z koszjedrorazowymi i

innymi towarzyszcymi kosztami

- koszty pdrednie, sktadnik kalkulacyjny ceny kosztorysoweggWwdniajacy ujete w kosztach

bezpdrednich koszty zaliczane zgodnie z glwtrymi przepisami do kosztéw uzyskania

przychodoéw, koszty uezizenia, eksploatacji i likwidacji Placu budowy, kbsznakowania

Robot, wydatki na BHP, ustugi obce na rzecz budawpyaty dzietawcze, koszty ogoéine

przedstbiorstwa Wykonawcy itp., koszt upadkowania Placu budowy po zalazeniu Robot.

- zysk kalkulacyjny, zawieragy tez ewentualne ryzyko wykonawcy z tytutu Kontraktu ayen



okresie jego realizacjiaéznie z okresem gwarancyjnym, koszt ubezpieczeniatiéktu, koszt
gwarancji zwrotu zaliczki

- koszt gwarancji nalg/tego wykonania.

- podatki obliczone zgodnie z obawujacymi przepisami

- sporadzenie dokumentacji powykonawczej

- koszty wszelkich niezfninych ustalé z odpowiednimi instytucjami

- koszt sprawdag kontroli wizytaciji i.t.p. niezbdnych instytucji In.p. PI Pracy ,PTI Sanitarny,
PSPaarna. Ochrona Srodowiska i.t.p.!

- koszty odbioréw i przygotowania wszelkich niedhych dokumentéw z nimi zazanych

- koszt rozruchu, wykonanie pomiaréw kontrolnych,ipkécowych, préb eksploatacyjnych.

- koszty zwizane z przeszkoleniem obstugi agizen przeciwpaarowych, napisania protokétu ze
szkolenia

- koszt sporzdzenia instrukcji pogpowania na wypadek paru.



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

ROZDZIAL 2

MODERNIZACJA UKLADU STEROWANIA | REGULACJI
KOTLOWNI A GAZOW A



1. WSTEP.
1.1. Przedmiot STE.
Przedmiotem przedstawionej specyfikacji technicgejymagania dotyczce wykonania i odbioru robét
montazowych dotyczcych wykonania instalacji modernizacyjnych uktatierewania i regulacji kottowni
gazova Komendy Miejskiej Policji w Bytomiu
1.2.Zakres stosowania ST.
Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako doktiprzetargowy i kontraktowy przy robotach
elektromontaowych zwhzanych z realizagjrobét wymienionych w punkcie 1.1 specyfikacji
1.3. Zakres robo6t obgtych ST. )
Zagadnienia i wymagania ogoéine dotyoz robot podano w STE - WYMAGANIA OGOLNE
W zakresie robét natg wykona':
- uktad regulacji temperatury dla obiegu c.o. doagy nr 2
- brakupce napdy elektryczne do zaworéw regulacyjnych w obiegach i obiegach kottowych
- czujniki temperatury wewatrznej w pomieszczeniach reprezentacyjnych dialégo obiegu grzewczego oraz
uszkodzone czujniki temperatury
- zabezpieczenie elektryczne dla nowych obwodow,
- przeprogramowaistniepce regulatory Frisko RX910 multico
2. MATERIALY. )
Ogolne wymagania dotygze materiatow podano w specyfikacji w rozdziale ¥ MAGANIA OGOLNE.
Kazdy wbudowany materiat powinien posigdzertyfikat na znak bezpiearsiwa, certyfikat zgodriai lub
aprobat techniczn.
Przewidziano #ycie nast¢pujacych materiatéw:

— Sterownik RX 910-TRIO

— Czujnik temperatury przylgowy CTP — KTY81

— Czujnik temperatury wewgtrznej ze zdalnym sterowaniem CTI-S-03

— Czujnik temperatury zewitrznej

— Zawor regulacyjny klapowy HRE 3 dn20

— Sitownik elektryczny AMB 162

— Sitownik elektryczny ARA 651,230V

— Sitownik elektryczny SM 3-30,230V

— Obudowa né&cienna RN-1x12

— Rozhcznik FR 101 25A

—  Wiacznik r&nicowo padowy EF 16-2

—  Wiacznik nadpgdowy S 191 C 2A

— Wiacznik nadpgdowy S 191 C 6A

— Przekanik 22.22

— Kable elektryczne YKSY 7x1mm

— Kable elektryczne YKSY 3x2,5nfm

- Kable elektryczne YLY 3x0,75mm

— Kable elektryczne YKSY 4x1,0nfm

— Kable elektryczne YKSY 3x1,5nfm

— Kable elektryczne YLY 2x0,75mm

— Skretka 1000hm

-  Wityczka RX-W3

— Lampka sygnalizacyjna koloru czerwonego

3. SPRAT
Sprzt reczny, rodzaj stosowanego sgitz zgodny z projektem organizacji rob6t lub uzgadiyi z
Inspektorem nadzoru.

4. TRANSPORT
Rodzaj transportu zgodny z projektem organizadjbtdub uzgodniony z Inspektorem nadzoru Wymagania
zakresie transportu, przyjmowania i skladowaniaemalibw na budowie podarg wp.1.6.

Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budawd montaowych tom V-Instalacje elektryczne. Arkady
1988 .

5. WYKONANIE ROBOT



nalezy:

-trasowa pod przewdd; w liniach poziomych i pionowych

.wybiera trasy proste dogbne do konserwacji i remontéw

.przegcia przezciany chront rurkami izolacyjnymi RVS

.przegcia przezciany, 'rurki! chowa catkowicie w tynku

-.przewody uktadaswobodnie tak, aby nic byly nane na naggenia

_przewody uktadana gtadkim podtau

przewody mocowaza pomog klamerek lub przez klejenie !zaprawa gipsowa! nwenaie w
odstpach co ok.50cm!

-do puszek w prowadzdylko przewody, ktGre wymagajaczenia w puszce-pozostate prow&dzi
obok

.przewody neutralne i ochronne wprowadzone do puppeknny by dtuzsze ni fazowe
.puszki osadzie tak, aby ich gérna kegavpo otynkowaniu byta zlicowana z tynkiem
.puszki osadza!przed tynkowaniem! w sposéb trwaly i zabezpiécagkrywa przed
zabrudzeniem tynkiem

.montowa wytaczniki klawiszowe w catym obiekcie tak aby ich pataie byto jednakowe:
gorna cezs¢ klapki-zapalanie, dolnagaszenie.

-wszystkie paiczenia przewodow wykonywana zaciskirubowe, lub sprzynowe, nie lutowé i
nie skecat”

_stosowé zaciski o przekroju odpowiednim do pragtanych przewodéw

-do mocowania opraw stosowkotki kotwiace

5.1. Ochrona przeciwporaeniowa

Jakoochror; przeciwporaeniows zastosowano samoczynne wgganie zasilaniza pomog wytacznika
réznicowo — padowego o prdzie wyhczenia 30mA w uktadzie TN-S

KONTROLA JAKO SCI ROBOT
.sprawdzenie instalacji w wykonaniu podtynkowym wyraadbioréw cgsciowych, gdy
ulegap one zakryciu.
.sprawdzeniu podlega wykonanie rob6t zgodnie z p5.
.dobdr przewodéw do ohgdalnadsci pradowej, dobor urgdzen zabezpieczagych-zgodnie ZP.B.
.sprawdzenie oznaczenia przewodow: neutralny Ayfa(w kolorze niebieskim) i ochronny
.PE" (zyta w kolorzezo6to-zielonym)
_sprawdzenie trwafg i pewngci zamocowanego oSz
.sprawdzenie zachowania odpowiedniej jednolitej katyki osprztu instalacyjnego
.sprawdzenie zachowania zasady jednolitej pozygjiczania 4cznikdw
.sprawdzenie stopnia ochrony IP zastosowanego gsprstalacyjnego
.sprawdzenie zabezpieczenia przed karelmentdéw instalacji elektrycznej
.sprawdzenie dziatania instalacfvaetleniowej podiczonej pod nagtie
7.0BMIAR ROBOT
Jednostl obmiarow jest 1 wypust na oprayoswietleniows.
8. ODBIOR ROBOT
Ogblne wymagania dotygze odbioru rob6t podano w ST OO.
Odbiorowi podlega:

-.prawidtowas¢ utozenia przewodow !odbidr ezciowy!

-usunkcie ewentualnych usterek

_jakos¢ zastosowanych materiatéw | yozen

_prawidtowas¢ wynikow kontroli jakdci robét

-prawidtowas¢ wynikdw wykonanych pomiaréw elektrycznych. Zgodha obowazujacymi
przepisami

.zgodnd¢ dokumentacji powykonawczej ze stanem faktycznym

-.prawidtowas¢ funkcjonowania instalacji wtzonej pod nagtie.

Do odbioru kacowego nalgy przedstawi

.protokoty pomiaréw:

ciagtosci przewodow,

rezystanciji izolacji obwodow elektrycznych,

natzenia gwietlenia

sprawdzenia samoczynnego wo#enia zasilania

prob dziatania éwietlenia

_certyfikat na znak bezpiearsgtwa, deklaracje zgod#d lub aprobaty techniczne nayte



materiaty.

.dokumentagj powykonawcza.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.

Ptatna¢ bedzie wykonywana na podstawie obmiarddiorobét wykonanych wg niniejszej STE i po dokonani
odbioréw technicznych wykonanych rob6t. Cena jetkuyvga zawiera wykonanie robot jak w p. 1.3
specyfikacji.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Warunki techniczne wykonania i odbioru robdtiowlano montaowych

tom V. Instalacje elektryczne.

10.2. PN-IEC 60364 Instalacje elektryczne w obiefktaudowlanych.

Zeszyty 01; 03: 4145; 47; 56: 61; 473: 482; 701

10.4. PN-E-04700 Uerlzenia i uktady elektryczne w obiektach

elektroenergetycznych. Wytyczne przeprowadzeniagrmaowych

bada odbiorczych



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

ROZDZIAt 3

ROBOTY W ZAKRESIE INSTALACJI RUROWYCH



1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikagchnicznej (SST) as wymagania dotyexce
wykonania i odbioru rob6t polegaych na wykonaniu rob6t modernizacyjnych uktaducst@nia i regulacji
kottownia gazowa Komendy Miejskiej Policji w Bytomiu ul. Powstadw Warszawskich 74.

1.2. Zakres stosowania SST.

Szczego6towa specyfikacja techniczna (SST) jestostana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w fxare 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST.

Niniejsza szczegobtowa specyfikacja techniczna aoty robét zwizanych z wykonaniem robét
modernizacyjnych ukladu sterowania i regulacji &athia gazowws Komendy Miejskiej Policji w Bytomiu ul.
Powstacow Warszawskich 74.

1.4. Ogolne wymagania dotycgce robot.
Ogodlne wymagania dotyseze robot podano w SST Rozdziat 1 — ,\Wymagania agj6oin

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania

Ogo6Ine wymagania dotygze materialtéw podano w SST Rozdziat 1 ,Wymaganidrog' w punkcie 2.
Wszystkie zakupione przez Wykonawmateriaty, dla ktérych normy PN i BN przewidyposiadanie
zawiadczenia o jakéei lub atestu, powinny kiyzaopatrzone przez producenta w taki dokument.
Inne materiaty powinny kywyposaone w takie dokumenty ngczenie liyniera.

2.2. Wykaz zastosowanych materiatow:

- Zawory kulowe

—  Zawory kotnierzowe

-  Rury stalowe czarne dn25, dn40, dn65
—  Zawory zwrotne

- Zwezki

—  Pompa obiegowa WILO Stratos 25/1-6
—  Termometry techniczne zanurzeniowe
- Manometry

2.3. Sktadowanie materialéw

Materiaty budowlane zastosowane w dokumentacjightojvej, stosownie do ich rodzaju, powinnyby
przechowywane:
- w zamkngtych magazynach,
- pomieszczeniach zadaszonych chgopch materiaty przed wilgogii opadami atmosferycznymi.
Materialy naley sktadowa w sposdb unienidiwiajacy ich uszkodzenie.

3. SPRZET
3.1 Ogolne wymagania dotycace spratu

Ogo6lne wymagania dotyseze sprztu podano w (kod 45000000-01) SST Rozdziat 1 ,Wyarég
ogolne” punkt 3.

3.2. Sprzet do robot przygotowawczych i montaowych.

W zaleznosci od potrzeb Wykonawca zapewni rgmtjacy sprzt do wykonania rob6t w kottowni:
— spawarka elektryczna do rur wigap 300 A,
— klucze hydrauliczne i ptaskie doub,
— samochdd dostawczy 0,9 t,
— weciagarka eczna,
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— sprzarka spalinowa.

Sprzt montaowy i srodki transportu muszbyé w petni sprawne i dostosowane do technologii i
warunkoéw wykonywanych robét oraz wymogéw wyni@jch z racjonalnego ich wykorzystania na budowie.
4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotysee transportu podano w SST Rozdziat 1 ,Wymaganéraj

4.2. Transport materiatdow budowlanych

Zastosowane materiaty budowlane powinny lpyzewaone krytymisrodkami transportu. W czasie
transportu nie powinny léynaraone na uszkodzenia mechaniczne.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogodlne zasady wykonania robét.
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST Rokiiz\/ymagania ogéine”

5.2. Roboty montazowe.

Roboty w zakresie instalacji rurowych w @bie kottowni:
— Modernizacja istnigjcych rozdzielaczy zasilania i powrotu
- Wykonanie rurocigu dn40 4czacego rozdzielacz z istnigja instalacy zasilajca jeden z garay,
— Wykonanie obejia zaworéw regulacyjnych wraz z zaworami odciogmi
— Montaz armatury
— Montaz dodatkowych krécow pomiarowych temperatury isoienia
— Montaz dodatkowych termometréw i manometrow

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogodlne zasady kontroli jakdci robot.

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w SST Rozdziat 1 ,Wymagania ogdlpeikt 5.

6.2. Kontrola, pomiary i badania w czasie robdét.

Wykonawca jest zobowkany do statej i systematycznej kontroli prowadzimyobot w zakresie i z
czestotliwoscia zaakceptowanprzez Irkyniera w oparciu o normy.
W szczegélnéci kontrola powinna obejmowa
— zbadanie materiatdw podatem ich zgodnéci z cechami podanymi w dokumentacji technicznej i
warunkami technicznymi podanymi przez wytwgrc
— badanie zachowania warunkéw bezpiéstea pracy,
— badanie w zakresie zgodwd z dokumentag@j techniczm i warunkami okrédonymi w odpowiednich
normach przedmiotowych lub warunkami technicznymytwérni materiatéw, ewentualnie innymi
umownymi warunkami.

OBMIAR ROBOT
7.1 Ogodlne zasady obmiaru robot.
Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST Rozdzjalyimagania ogélne”
7.2. Jednostka obmiarowa
W przypadku instalacji technologicznych jednastomiarowa jest ,m” (metr) utmnej instalacji,

natomiast w przypadku wdzenr technologicznych — sztuka (komplet). Podobnie jegtrzypadku instalacji
demontowane;.
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8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogodlne zasady odbioru robot.

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w SST Rozdzj#yimagania ogdlne” punkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentapjojektowa, SST i wymaganiami lkyniera,
jesli wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytyen

8.2. Odbior koncowy.

Odbiorowi kaxcowemu podlega:
— sprawdzenie kompletdoi dokumentacji do odbioru technicznega&owego,
— badanie poprawrei zmontowania instalacji technologicznej kottowni.

Wyniki przeprowadzonych baflgpodczas odbioru powinny bwjete w formie protokotu, szczegétowo
omoéwione, wpisane do dziennika budowy i podpisameez nadzér techniczny oraz czionkéw komisji
przeprowadzajcej badania.

Wyniki bada przeprowadzonych podczas odbiorunémwego nalgy uzna& za doktadne, jeeli
wszystkie wymagania zostaty spetnione.

Jereli ktores z wymaga przy odbiorze technicznym koowym nie zostato spetnione nayeokresli¢
dalsze pogpowanie.

9. PRZEPISY ZWI AZANE
9.1. Normy.

PN-89/B-10425 — Przewody dymowe , spalinowe i wiatgjne .

Dz.U. Nr 10 Rozporgdzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budotwicz dznia 14.12.1994 r. w sprawie
warunkow technicznych, jakim powinny odpowiddaudynki i ich usytuowanie .

Dz.U. Nr 15 , poz. 92 Rozpagdzenie Ministra Ochrongrodowiska Zasobow Naturalnych i dréctwa z dnia
12.03.1990 r. w sprawie ochrony powietrza przedezanyszczeniem Gospodarki Przestrzennej i Budowaiat
dnia 14.12.1994 r. w sprawie warunk6w technicznyekim powinny odpowiadabudynki i ich usytuowanie .



