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STE .03.00 WYMAGANIA

1, WSTEP

Specyfikacja techniczna -wymagania ogélne, zawiera zakres okreslen i wymagaii wspolnych dla catodei
zagadnien dotyczacych wykonania i odbioru robdt modernizacyjnych w budynku administracyjnym Komendy
Powiatowej Policji w Myszkowie przy ul. Kosciuszki 105. Specyfikacja techniczna ma roboty elekiryczne STE /
jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robbt

wymicnionych w pkt. 2

2. ZAKRES ROBOT OBJETYCH STE.

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja STE-03 obejmuja wszystkie czynnoéci umozliwiajace i majace na celu
wykonanie instalacji elekirycznych w obickceie j.w.

W zakresie okre$lonyin w projekcie.

Roboty wyspecyfikowano z podzialem na nastgpujace clementy

-STE-03 .01 Instalacje o§wietleniowe wewngirzne

-STE-03 .02 Instalacje gniazd wtykowych

-STE-03.03 Wewngtrzne linie zasilajace i tablice elektryczne

-STE-03 .04 Instalacje wyréwnawcze

-STE-03 .05 Instalacje odgromowe

3. UWAGI OGOLNE

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jakosé ich wykonania oraz ich zgodno$¢ z

Dokumentacia Projektowa / Projektem Budowlanym: Specyfikacja Techniczng 11 poleceniami

Inspekiora Nadzoru, )

4, ZGODNOSC ROBOT Z DOKUMENTACJA PROJEKTOWA

Podstawa wykonania i wyceny rob6t jest Dokumentacja Projektowa { Projekt Budowlany, ST. Przedmiar robét /.

Wymagania zawarte w kazdym opracowaniu $g obowigzujace dla wykonawcy. Wymagania zawarte w ST maja
priorylet w stosunku do Projektu Budowlanego.

W przypadin rozbieznoéci wykonawca nie moze wykorzystywaé bledow lub opuszczed w dokumentacji, lecz o
ich zauwazeniu winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora Nadzoru i Projektanta, kiéry dokona stosowngj
korckty. Wszystkie wykonane roboty i zabudowane materialy beda zgodne z Dokumentacja Projektowa IDP1 a
takze ogblnie obowinzujacyni przepisami.

5. MATERIALY I SPRZET

Cechy materiatéw i elementéw instalacji musza by¢ zgodne z obowiazujgcymi normami. Materialy
przeznaczone do zabudowy powinny posiadaé certyfikat lub aprobate techniczna a urzadzenia ceityfikat ze
znakicm bezpieczefistwa. Wykonawca zadba, aby materialy przetrzymywane na budowie do czasu uzycia, byly
zabezpieczone i nic pogorszyla sie ich jakos¢. Wykonawca jest zobowigzany do uzywania wlasciwego i
sprawnego sprz¢tu, nie powodujacego pogorszenia jakosci rob6t. Sprzgt powinien odpowiadaé pod wzgledem
typu i jakosci projektowi organizacji rob6t zaakceptowanemu przez Inspekiora nadzorn.

6. OBMIAR ROBOT

Obmiar robét powinien okre§lac faktyczny zakres wykonanych rob6t zgodnie z DP 1i ewentuainymi korektami
zaakceptowanymi przez Iinspektora nadzoru! w jednostkach ustalonych w Przedmiarze robot. Obmiaru robot
dokonuje wykonawca po pisemnym powiadomienin Inspektora nadzoru o zakresie obmierzanych robot i
terminie obmiaru 1z wyprzedzeniem min. 3- dniowym!. Wyniki obmiaru nalezy wpisac do ksiggi obmiar6w.
Blad lub przeoczenie w ilosciach podanych w Przedmiarze robét lub w Specyfikacjach Technicznych nie
zwalnia Wykonawey od obowiazku ukoriczenia wszystkich robét. Bigdne dane bgda poprawione zgodnie z
zaleceniami Inspekiora nadzoru.

Obmiary beda przeprowadzone przed czgéciowym lub koficowym odbiorem robot a takze, w przypadku
wystapienia diuzszej przerwy w robotach i zmiany wykonawcy robét. Obmiar robot

zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania Obmiar robét podlegajacych zakrycin przeprowadza
sie przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposob zrozumialy i jednoznaczny.

7. PODSTAWA PLATNOSCI

Plalnoéé bazowaé bedzie na obmierzonych iloéciach wykonanych Robdt.

Podstawa platnosci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawce za jednosike

obmiarowa ustalona dla danej pozycji Przedmiaru Robét.

Cena jednostkowa pozycji uwzgledniac bedzie wszystkie czynnoéei, wymagania i badania

sktadajace sig na tg pozycje okreslong przez ST i DP.



Cena jednostkowa obejmuje migdzy innymi:

.robocizne bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami

-warto$¢ zuzytych materialéw wraz z. kosztami ich zakupn. transportu i magazynowania Ja dla
urzadzen technologicznych, wraz z kosztami ich montazu i wladciwych préb! i innymi
towarzyszacymi koszfami

warto$é pracy sprzetu i §rodkéw transportu technologiczrego wraz z kosztami jednorazowymi i
innymi towarzyszacymi kosztami

_kosziy poérednie, skiadnik kalkulacyjny ceny kosztorysowej uwzgledniajacy ujgte w kosztach
bezposrednich koszty zaliczane zgodnie z odrgbnymi przepisami do kosztéw uzyskania
przychodéw, koszty urzadzenia, cksploataciji i likwidaciji Placu budowy, koszt oznakowania
Robét, wydatki na BHP, uslugi obce na rzecz budowy, oplaty dzierzawcze, koszty ogblne
przedsigbiorstwa Wykonawcy itp., koszt uporzadkowania Placu budowy po zakoriczeniu Robot.
.zysk kalkulacyjnty, zawierajacy tez ewentualne ryzyko wykonawcy z tytutn Kontrakiu w calym
okresie jego realizacji, lacznic z okresem gwarancyjnym, koszt ubezpieczenia Kontrakiu, koszt
gwarangji zwrotu zaliczki

-koszt gwarangji nalezytego wykonania.

-podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami

-sporzadzenie dokumentacji powykonawczej

-koszty wszelkich niezbednych ustalert z odpowicdnimi instytucjami

_koszt sprawdzen, kontroli wizytacji i.t.p. niezbednych instytucji In.p. Pl Pracy ,.PTI Sanitarny,
PSPozama. Ochrona Srodowiska i.t.p.!

-koszty odbiordw i przygotowania wszelkich niezbgdnych dokumentéw z nimi zwigzanych
-koszl rozruchu, wykonanie pomiaréw kentrolnych, prob koticowych, prob eksploatacyjnych.
-koszty zwigzane z przeszkoleniem obslugi urzadzen przeciwpozarowych, napisania protokohn ze
szkotenia

_koszt sporzadzenia instrukgji postgpowania na wypadek pozaru,

STE 03.01 INSTALACJE OSWIETLENIOWE WEWNETRZNE

1. WSTEP.

1.1. Przedmiot STE,

Przedmiotem przedstawionej specyfikaciji technicznej S8 wymagania dotyczace wykonania i
odbioru rob6t montazowych dotyczacych wykonania instalacji modernizacyjnych w budynku
administracyinym Komendy Powiatowej Policji w Myszkowie przy ul. Kosciuszki 105.

1.2, Zakres stosowania ST.

Specyfikacia techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy 1 kontraktowy przy robotach
elektromontazowych zwigzanych z realizacja robét wymienionych w punkeie 1.1 specyfikacji
1.3. Zakres rob6t ebjetych ST.

Zagadnienia i wymagania ogélne dotyczace robét podano w ST-0000 i STE-03.00

W zakresie robot nalezy wykonac:

.o$wietlenie podstawowe pomigszczen

W zakres robot wehodzi:

-trasowanie

.utozenie przewodow kabelkowyeh plaskich YDYp 2-3-4 x 1.5 mm2 750 V p/t
-przygotowanie podloza pod montaz puszek instalacyjnych p/t

.montaz puszek instalacyjuych koficowych PK-60 i rozdzielezych PO-80 p/t

-montaz kcznikoéw o$wictleniowych w puszkach koficowych PK-60.

-przekucia przez Sciany i stropy

-zaprawienie bruzd i wywoz grozu

-pomiary elekiryczne wraz z wypisaniem protokolu

-sporzadzenie dokumentacji powykonawczej

Wszystkic oprawy oéwictleniowe zasilane §4 jednofazowo.

2. MATERIALY.

Ogolne wymagania dotyczace materialdw podano w specyfikacji ST 00.

Kazdy wbudowany material powinien posiada¢ certyfikat na znak bezpieczenstwa, certyfikat zgodnosei lub
aprobatg techniczng.

Zaprojeklowano przewody, osprzet i oprawy:

przewody typu YDYp- 2-3-4x1,8mm2-750 V,

-osprzet instalacyjny:

a/lacznik instalacyjny bA, 230V jednobiegunowy



bflacznik insialacyjny bA, 230V Swiecznikowy
cflgcznik instalacyjny bA, 230V schodowy
d/lacznik instalacyjny bA, 230V krzyzowy

ef puszka koicowa glgboka PK-60p/t

1/ puszka odgalgzna PO-80p/t

g/ rurki szfywne RVS

I/ Zlaczki Swiecznikowe 250V

i/ zaciski na przewody WAGO

]/ oprawy

Oprawy powinny spelnia¢ europejski standard zgodny z norma PN-605 98.

Oprawy i ich iloéci powinny by¢ zgodne z norma PN-84/C-02033.

3. SPRZET

Sprzet reczny, rodzaj stosowanego sprzetu zgodny z projektem organizacji robot lub uzgodniony z
Inspektorem nadzoru,

4, TRANSPORT
Rodzaj transportu zgodny z projektem organizacji rob6t lub uzgodniony z Inspektorem nadzoru Wymagania w

zakresie transportu, przyjmowania i skiadowania materialéw na budowie podane §3 wp.1.6.
Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlano momazowych tom V-Instalacje elekiryczne. Arkady
~1988r.

5. WYKONANIE ROBOT

nalezy:

_trasowaé pod przewdd; w liniach poziomych i pionowych

_wybiera¢ trasy proste dostgpne do konserwacji i remontéw

_przejécia przez $ciany chroni¢ rurkami izolacyjnymi RVS

_przejéeia przez §ciany, 'rurkd! chowa¢ catkowicie w tynku

_przewody ukiada¢ swobodnie tak, aby nic byly narazone na naprgzenia

przewody ukladac na gladkim podiozu

_przewody mocowaé za pomocy klamerck lub przez klejenie |zaprawa gipsowa! mocowanie w
odstepach co ok.50cm!

-do puszek w prowadzaé tylko przewody, kidre wymagaja laczenia w puszce-pozostale prowadzi¢
obok

_przewody neutralne i ochronne wprowadzone do puszek powinny by¢ dluzsze niz fazowe
.puszki osadzie tak, aby ich gorna krawgdZ po otynkowaniu byla zlicowana z tynkiem

-puszki osadzaé Iprzed tynkowaniem! w sposob trwaly i zabezpieczy¢ pokryws przed
zabrudzeniem tynkiem

-montowa¢ wylaczniki klawiszowe w calym obickcie tak aby ich polozenie bylo jednakowe:
goma cz¢$¢ klapki —zapalanie, dolna - gaszenie.

~wszystkie polaczenia przewodow wykonywaé na zaciski $rubowe, lub sprezynowe, nie lutowac i
ni¢ skrgcad”

-stosowacé zaciski o przekroju odpowiednim do przylaczanych przewodow

.do mocowania opraw stosowaé kolki kotwiace

5.1. Ochrona przeciwporazeniowa

Jako ochrong przeciwporazeniow zastosowano samoczynne wylgczanie zasilania w ukladzie TNS. 6.
KONTROLA JAKOSCI ROBOT

_sprawdzenie instalacji w wykonaniu podtynkowym wymaga odbioréw czgsciowych, gdyz
ulegaja one zakryciu.

-sprawdzeniu podlega wykonanie robdt zgodnie z p3.

~dobér przewoddw do obcigzalnoéci pradowej, dobor urzadzent zabezpieczajacych —zgodnie z
P.B.

_sprawdzenic oznaczenia przewodow: neutrainy N (zyla w kolorze niebieskim) i ochrornmny
PE” (zyla w kolorze zolto-zielonym)

-sprawdzente irwalo$¢ i pewnosei zamocowanego 0sprzgtu

_sprawdzentie zachowania odpowiedniej jednolitej kolorystyki osprzetu instalacyjnego
-sprawdzente zachowania zasady jednolitej pozycji zalaczania lacznikow

_sprawdzenie stopnia ochrony IP zastosowanego osprz¢tu instalacyjnego

.sprawdzenie zabezpieczenia przed korozja elementow instalacii elektrycznej

.sprawdzenie dzialania instalacji oéwietleniowej podigczongj pod napigcie



7. OBMIAR ROBOT

Jednostka gbmiarowa jest 1 wypust na oprawg oSwictleniowa,
8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne wymagania dotyczace odbioru robét podano w ST Q0.
Odbiorowi podlega:

-prawidlowoé¢ ulozenia przewoddw lodbior czesciowy!

_usuniecie ewentualnych usterck

_jako$¢ zastosowanych materialow i urzadzen

.prawidlowo$¢ wynikdw kontroli jakodci robét

.prawidlowoé¢ wynikéw wykonanych pomiaréw elektrycznych. Zgodno$é z obowiazujacymi
przepisami

_zgodnoéé dokumentacji powykonawczej ze stanem faktycznym

_prawidlowo$¢ funkcjonowania instalacji wlaczonej pod napigeie.

Do odbioru koficowego nalezy przedstawi¢

.protokoly pomiardw:

ciaglodci przewodow,

rezystancji izolacji obwodéw elekirycznych,

natgzenia ofwietlenia

sprawdzenia samoczynnego wylaczenia zasilania

prob dzialania o§wietlenia

certyfikat na znak bezpieczenistwa, deklaracje zgodnosci lub aprobaty techniczne na uzyte
materialy.

.dokumeniacje powykonawcza.

9. PODSTAWA PLATNOSCL

Platnoé¢ bedzic wykonywana na podstawic obmiaru ilosci robot wykonanych wg niniejszej STE i po dokonaniu
odbioréw technicznych wykonanych robét. Cena jednostkowa zawiera wykonanie rob6t jak w p. 1.3
specyfikacji.

10, PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano montazowych

tom V. Instalacje elektryczne.

10.2. PN-IEC 60364 Instalacje elektryczne w obiektach budowianych.

Zeszyty 01; 03: 41; 45; 47; 56 61; 473: 482,701

10.3. PN-84-E.-02033 Os$wietlenie wngtrz $wiattem elektrycznym

10.4. PN-E-04700 Urzadzenia i uklady elektryczne w obiektach

elektroenergetycznych. Wytyczne przeprowadzenia pomontazowych

badan odbiorczych

STE-03.02 INSTALACJE GNIAZD WTYCZKOWYCH

1. WSTEP.

1.1 Przedmiot STE.

Przedmiotem przedstawionej specyfikacji technicznej S8 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
montazowych dotyczacych wykonania prac modernizacyjnych w budynku administracyjnym Komendy
Powiatowej Policji w Myszkowie przy ul. KoSciuszki i05

1.2 Zakres stosowania STE,

Specyfikacja techniczna ma zastosowanic jako dokument przetargowy i kontraktowy przy robotach
clektromontazowych zwigzanych z realizacjg robot wymienionych w punkcie 1.1 specyfikacji

1.3 Zakres robot objetych STE.

Zagadnicnia i wymagania ogolne dotyczace robdt podano w ST-0000

i ST E-03.00

W zakresie robét nalezy wykona¢ montaz:

_gniazd wiyczkowych 230V ogolnego przeznaczenia

W zakres robot wehodzi:

-trasowanie

_utozenie przewoddw YDY 3x2,5mm-750 V p/t do gniazd jednofazowych

_przygotowanie podioza pod montaz puszek instalacyjnych PK-60 i PO-80 p/t

“montaz puszek koticowych PK-60 i odgal¢Znych PO-80 p/i

“montaz gniazd wiyczkowych pedwdjnych 2x2P+Z p/t 16, 230V jednofazowych z



przylaczeniem przewodow

.montaz gniazd wiyczkowych 2P+Z p/t 16, 230V jednofazowych hermetycznych 1P44 z
przylqczeniem przewodow

.montaz zestawdw gniazd wiyczkowych 2P+Z p/it 16, .230V jednofazowych wraz gniazdami
telefonicznymi i logicznymi w UP z przylaczeniem przewodow

.przekucia przez $ciany

-zaprawienie bruzd i wywobz gruzu

_pomiary elekiryczne wraz z protokélami

-sporzadzenie dokumentacji powykonawczej

2. MATERIALY

Zaprojektowano przewody i osprzet

-przewody typu YDYp 3x2,5-750V

osprzet instalacyjny:

-gniazdo podwdjne 2x2P+2 pit 164, 230V

-gniazdo hermetyczne 2P+Z p/t 230V 1P44

-zestawy gniazd 2P+Z p/t 16, 230V jednofazowych wraz gniazdami telefonicznymi i logicziymi
-rurki szfywne RVS

-puszka koricowa PX-60 pft

.puszka odgalezna PO-80 p/t

-zaciski WAGO

3. SPRZET

Sprzet reczny, rodzaj stosowanego sprz¢tu zgodny z projektem organizacji rob6t hub uzgodniony z
Inspektorem nadzoru

4, TRANSPORT

Rodzaj transportu zgodny z projektem organizacji robét lub uzgodniony z Inspektorem nadzoru.
Wymagania w zakresic transporty, przyjmowania i skladowania materialéw na budowie podane 3
w p. 1.6, Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlane montazowych Tom V.
instalacje elekiryczne. Arkady -198 8r.

5. WYKONANIE ROBOT

nalezy:

trasowaé pod przewdd, w liniach poziomych i pionowych

~wybiera¢ trasy proste dostepne do konserwaciji 1 remontéw

-przejécia przez $ciany chroni¢ rurkami izolacyjnymi RVS

przejécia przez §ciany, !ruski! chowa¢ calkowicie w tynku

-przewody ukladaé swobodnie .tak aby nic byly narazone na naprezenia

-przewody ukladaé na gladkim podioiu

.przewody mocowaé za pomoca klamerek lub przez klejenie {zaprawa gipsowa! mocowanie w
odstepach co ok.SOcm!

-do puszek w prowadza¢ tylko przewody, ktére wymagaja laczenia w puszce-pozostale prowadzic
obok

-przewody neutralne i ochronne wprowadzone do puszek powinny byé diuzsze niz fazowe

-puszki osadzie tak, aby ich gbrna krawedZ po ofynkowanin byla zlicowana z tynkiem

-puszki osadza¢ przed tynkowaniein! w sposdb trwaly i zabezpieczy¢ pokrywa przed
zabrudzeniem tynkiem

.montowaé gniazda w calym obickcie tak aby bolec ochronny byl u géry, przewod fazowy z lewej
sirony, przewod neutralny z prawej.

-.mocowaé puszki i gniazda tak, zeby wyciaganie wiyczki nie powodowalo naruszenia mocowania
puszki ani gniazda,

5.1. Ochrona przeciwporazeniowa

Jako ochrong przeciwporaZeniowq zastosowano samoczynne wylaczanie zasilania w ukladzic TNS oraz
uzupekiaj aco wylaczniki réznicowo-pradowe

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

-sprawdzenie instalacji w wykonaniu podtynkowym wymaga odbioréw czgéciowych, gdyz
ulegaja one zakryciu,

-sprawdzeniu podlega wykonanie robdt zgodnie z p5.

-dobor przewoddw do obcigzalnosci pradowej, dobdr urzadzen zabezpieczajacych —zgodnie z
P.B.

-sprawdzenie oznaczenia przewodéw: neutralny ,N” (Zyla w kolorze niebieskim) i ochronny



JPE” (2yla w kolorze z6lto-zielonym})

_sprawdzenie trivalo$¢ i pewnosci zamocowanego osprzetu

_sprawdzenie zachowania odpowiedniej jednolitej kolorystyki osprzgtu instalacyjnego
-sprawdzenie stopnia ochrony 1P zastosowanego osprzgta instalacyjnego
_sprawdzenic zabezpieczenia przed korozja elementéw instalacji clekirycznej
_sprawdzenie dzialania instalacji gniazd wtyczkowych podiaczonej pod napigcie
7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiaru jest 1 wypust na gniazdo 1 fazowe.

8. ODBIOR ROBOT

Odbiorowi podiega:

-prawidlowosé ulozenia przewodéwlodbiér cz¢dciowy!

.usunigcie ewentualnych usterek

.jakos¢ zastosowanych materialow i urzadzen

-prawidlowosé wynikow kontroli jakosci robdt

-prawidlowo$¢ wynikéw wykonanych pomiaréw elekirycznych. Zgodnosé z obowiazujacymi
przepisami

.zgodnoé¢ dokumentacji powykonawczej ze stanem faktycznym

_prawidiowoé¢ funkcjonowania instatacji wiaczonej pod napigcic

Do odbiorn koficowego nalezy przedstawié

-protokoly pomiarow:

ciaglodei przewodow

rezystancji izolacji elekirycznej

sprawdzenia samoczynnego wylaczania zasilania

_certyfikaty na znak bezpicczenstwa. deklaracje zgodnosci lub aprobaty techniczne na uzyte
materialy

-dokwmentacjg powykonawcza.

9, PODSTAWA PLATNOSCL

Platnoéé bedzie wykonywana na podstawie obmiaru iloci rob6t wykonanych wg niniejszej STE 1 po dokonaniu
odbioroéw technicznych wykonanych robét. Cena jednostkowa zawiera wykonanie robdt jakwp.k 1.3.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Wanumnki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano montazowych

tom V. Instalacje elckiryczne.

10.2. PN-IEC 60364 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.

Zeszyty 01; 03: 41, 45; 47, 56. 61; 473: 482; 701

10.3. PN-E-04700 Urzadzenia i uklady elektryczne w obiektach

elektroenergetycznych. Wytyczne przeprowadzenia pomontazowych badan

odbiorczych

STE- 03.03 WEWNETRZNE LINIE ZASILAJACE 1 TABLICE

ELEKTRYCZNE

1. WSTEP.

1.1.

Przedmiot ST.

Przedmiotem przedstawionej specyfikacii technicznej $4 wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robét montazowych dotyczacych wykonania prac modernizacyjnych w budynku administracyjnym
Komendy Powiatowej Policji w Myszkowie przy ul. Kosciuszki 105

1.2 Zakres stosowania ST.

Specyfikacja techniczna ma zastosowani¢ jako dokument przetargowy i kontraktowy przy robotach
clektromontazowych zwigzanych z realizacjg robot wymienionych w punkcie 1.1 specyfikacji.

1.3 Zakres rob6t objetych ST.

Zagadnienia i wymagania ogéine dotyczace robot podano w ST-0000 1 ST E-0300

W zakresie robéi nalezy wykonad montaz:

-linii zasilajacych dta tablic w obiekcie

-tablica rozdzielcza.

W zakres robot wchodzi:

-irasowanic

-wykucie bruzd pod przewody



-przekucia przez $ciany i siropy

-utozenie rurek w bruzdach z mocowaniem
-wiggnigeie przewoddw WLZ do rurki
-zaprawienie bruzd i wywéz, gruzu
-pomiary elekiryczne wraz z protokoleimn
-wykucie wneki dla tablicy rozdzielczej
-wykonanie (ablicy rozdzielczej

-przygotowanie podioza i montaz tablic  .w.

-oznaczenie i podlaczenie przewodbow

-opisanie tablic

-sprawdzenie poprawnoéci dzialania elementoyw tablic
-sporzadzenie dokumentacji powykonawczej

Wszystkic zaprojektowane WLZ-ty wykona¢ p/t w RyS-28.

2. MATERIALY

Zaprojektowano przewody typu LgY-750y o przekrojach 35, 25, 10 mm? ulozone w rurkach
instalacyjnych oraz YDY SxI0i YDY Jx6

Aparaty i akcesoria tablicowe modutowe /szyna TH 35/
-wylgczniki nadpradowe S301 B 6A

-wylgczniki nadpradowe S301 B 10A

-wylaczniki nadpradowe S303 B-16A

-rozlaczniki izolacyjne 3-biegun, FR 304 40A, FR 302 40A
-gniazda bezpiecznikowe instalacyjne z bezpiecznikami 3x20A
-gniazda bezpiecznikowe instalacyjne z bezpiccznikami IxX25A
-wylaczniki réznic-pradowe 2-bieg. 3 OmA. P302 40/0,03A typ AC
-wylaczniki réznic-pradowe 4-bieg. 3 OmA. P304 40/0,03A typ AC
-ochronniki przeciwprzepieciowe klasa B+C typ DEHNVenti ,LEGRAND?”,
-obudowa izolacyjna nascienna RN-3 x 1285, OB. 44 _2,5
-lokalna szyna vziemiajaca 8xIOmm?2

-listwy przylaczowa /.5 do 25mm2

Zastosowaé tablice i aparaty elektryczne do tablic o parametrach technicznych aparatéw firmy FAEL
LEGRAND oraz ,.H. Sypniewski”.

Akcesoria tablicowe firmy wykonane $3 zgodnie z normami europejskimi EN oraz JEC Podstawowe aparaty
tablic:

-wylaczniki nadpradowe S-300 posiada zgodnoé¢ z normag EN-60898 oraz. PN-90/E-93002
-réznicowo-pradowe P300 PN-IEC-1008

-rozlaczniki izolacyjne z bezp. R300 PN-90/E-06 150 oraz IEC-947

-rozlaczniki izolacyjne FR PN-93 E-06 150 oraz. IEC-60669.

W tablicy gtéwnej klatki zaprojektowano ograniczniki przepie¢ DEHNVenti firmy LEGRAND” kilasy B+C.

Produkty tej firmy $8 produkowane zgodnie z wymaganiami grupy norm E DIN VDE 0675. Wymagania tych
norm przewyzszaja wymagania normy IEC-6 1643-1.

3. SPRZET

Sprzet reczny. rodzaj stosowanego sprzetn zgodny z projektemn organizacji robét lub uzgodniony z
Inspektorem Nadzoru.

4. TRANSPORT

Rodzaj transportu zgodny z projektem organizacji robot lub uzgodniony z Inspektorem nadzoru.

Wymagania w zakresic transportu przyjmowania i skiadowania iaterialow na budowie podane $§
w p. 1.6. Waruanki techniczne wykonania i odbioru robot budowlano montazowych. Tom Vinstalacje
elekiryczne, Arkady 198 8r.

5. WYKONANIE ROBOT

nalezy

-trasowa¢ przewody w liniach poziomych i pionowych

.przejécia przez, §ciany i stropy chroni¢ rurkami izolacyjnymi RVS

-przejécia przez $ciany i stropy ,,rurki chowac catkowicie w tynku

-przebicia pomiedzy strefami pozarowymi uszczelni¢ masa o odpornosci ogniowej réwnej odpornosci
ogniowej Sciany.

-przewody uklada¢ swobodnie tak aby nie byly narazone na napr¢zenia

-przewody uklada¢ na gladkim podtoiu



-przewody mocowaé za pomoca klamerek lub przez klejenie/mocowanie w odstgpach co ok.SOcm/
-wszystkie polyczenia przewodéw wykonywaé na zaciski $rubowe
-stosowa¢ podkiadki metalowe w przypadku przylaczania przewodow pod zaciski gdy przewody

$q zakoriczone oczkicm

-tablice elekiryczne nalezy wykona¢ w oparciu o schematy zawarte w P.W.

-dobra¢ drzwiczki dla tablic w kolorze biatym tj. takim Jak kolor $cian

-opisaé tablice pismem drukowanym

5.1. Ochrona przeciwporazeniowa

Jako ochrong przeciwporazeniowa zastosowano samoczynne wylaczanic zasilania w ukladzie TNS.
6.KONTROLA JAKOSCI ROBOT

-sprawdzenie robdt podtynkowych podlega odbiorowi czgéciowenmu, ponieway przy koricu robot
ulegaja one zakryciu,

-dobér przewodéw do obceiazalnosei pradowej /zgodnosé z P.B./

-oznaczenie przewodéw neutralnych i ochronnych

-sprawdzeniu podlega wykonanie rebot zgodnie z p. 5.

-przewody w tablicach powinny by¢ powiazane w wiazki i oznakowane

-drzwiczki tablic wnekowych powinny by¢ zlicowane z plaszczyzng $ciany

-krawedzie tablic powinny by¢ réwnolegle do poziomu i pionu

-powinny byé opisane elementy tablic i opisane i ponumerowane obwody wychodzace
-przewody ochronne w tablicach powinny by¢ oznaczone kombinacja barw z6ltej 1 ziclonej

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiaru Jest 1 kpi. tablica ¢lektr, wraz z jej wiz.

8, ODBIOR ROBOT

Qdbicrowi podlega:

-prawidlowo$é utozenia przewodow/odbidr czgsciowy/

-usuni¢cie eweniualnych usterck

-jako$é zastosowanych materiatéw i urzadzen

-prawidtowos¢ schematyczna wykonania tablic

-prawidlowos¢ wynikéw kontroli jakosci robét

-prawidlowo$é wynikéw wykonanych pomiaréw elektrycznych. Zgodno$¢ z obowiazujacymi
przepisami

-zgodnoé¢ dokumentacji powykonawczej z¢ stanem faktycznym

-prawidlowoé¢ funkcjonowania instalacji i urzadzen wiaczonych pod napigcie.

Do odbioru koncowego nalezy przedstawic

-protokoly pomiarow:

cigglosci przewodow,

rezystancj i izolacji elekirycznej,

sprawdzenia samoczynnego wylaczania zasilania,

.certyfikaty na znak bezpieczenistwa, deklaracie zgodnoéci lub aprobaty techniczne na uzyte

materialy

-dokumentacje powykonawcza

9. PODSTAWA PLATNOSCL

Platno$¢ bedzie wykonywana na podstawie obmiaru itosci robot wykonanych wg ninigjszej STE i po dokonaniu
odbioréw technicznych wykonanych rob6t. Cena jednostkowa zawicra wykonanie robét jakwp. 1.3.
10. PRZEPISY ZWIAZANE, ‘

10.1. Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano montazowych Tom V. Instalacje elektryczne.
10.2. PN-IEC 60364 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Zeszyty 01; 03; 41; 42; 45, 46:
47 53: 56: 61;473;482;537

10.3. PN-FN 60947 Aparatura rozdziclcza i sterownicza niskonapigciowa

10.4. PN-90/E-0 1242 Oznaczenia identyfikacyjne instalacji elektrycznych i zakoficzen przewododw oraz ogolne
zasady systemu alfanumerycznego

10.5. PN-91 -H-05 023 Oznaczenia identyfikacyjne przewodéw elektrycznych barwami i cytrami

STE-03. 04 INSTALACJE OCHRONNE WYROWNAWCZE
1. WSTEP.
1.1 Przedmiot ST.

Przedmiotem przedstawionej specyfikacji technicznej $8 wymagania dotyczace wykonania i



odbioru robdt montazowych dotyczacych wykonania prac modernizacyjnych w budynku administracyjnym
Komendy Powiatowej Policji w Myszkowie przy ul. Ko$ciuszki 105

1.2 Zakres stosowania ST.

Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy i kontraktowy przy robotach
elekiromontazowych zwigzanych z realizacja robot wymienionych w punkcie 1.1 specyfikacii.

1.3 Zakres robot objetych ST,

Zagadnienia i wymagania ogélne dotyczgce robdt podano w ST-0000

i ST E-0300

W zakresie robot nalezy wykona¢ montaz:

.instalacji wyréwnania potencjaiu

W zakres robot wehodzi

.montaz lokalnej szyny wyréwnawczej (LSW)

.montaz przewodu DYZ0 4 mm2 p/t oraz w rurze ochronnej

.przylaczenie elementdw metalowych /za pomoca uchwytéw skreconych/

2. MATERIALY

Zaprojektowano materialy:

-przewdd DY zo-4 mm2

-obejmy uziemiajace opaskowe

-listwa przylaczowa 1P2 Z-8

3. SPRZET

Sprzet reczny oraz spawarka rodzaj stosowanego sprzgtu zgodny z projektem organizacji robot lub nzgodniony z
Inspekiorem nadzoru

4, TRANSPORT

Rodzaj transportu zgodny z projektem organizagiji robol lub uzgodniony z inspektorem nadzoru

Wymagania w zakresie transportu, przyjmowania i skfadowania materialéw na budowie podane S§
w p16. Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano montazowych. Tom VInstalacje elekiryczne.
Arkady -198 8r.

5. WYKONANIE ROBOT

nalezy:

rasowaé pod przewody w liniach poziomych i pionowych i utozy¢ p/t przewody:,

.montowad n/t liskwe przylaczowa,

-polaczyé listwe za pomoca uchwytéw skrecanych z rurami metalowymi

_polaczyé listwe przylaczowa z zaciskiem PE w tablicy rozdzielczej.

6.KONTROLA JAKOSCI ROBOT

_sprawdzenie robdt podtynkowych /dotyczy przewoddw ukiadanych p/t/ podlega odbiorowi
cze$ciowemu, poniewaz przy koiicu robot ulegaja one zakryciu,

.dobor przekrojéw przewodow /zgodnosé zP.B./

-oznaczenie przewodow barwg zielono Z(’)lt{:lc
.sprawdzeniu podlega wykonanie robét zgoduie z p5.
Do odbioru konicowego nalezy przedstawi¢ protokoly pomiaréw:

-ciggloéci przewodbw uziemiajacych

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiaru jest 1 mb zamontowanego przewodu instalagji

8. Odbidr robot

Odbiorowi podiega:

-prawidlowos¢ ulozenia przewodow

-prawidlowos¢ wynikéw kontroli jakosci robol.

.prawidlowos¢ wynikow wykonanych pomiaréw elekirycznych.

_certyfikaty na znak bezpieczenistwa, deklaracje zgodnosci lub aprobaty techniczne na uzyte materiaty
-.dokumentacj¢ powykonawcza.

9.Podstawa platnosci.

Platno$¢ bedzie wykonywana na podstawie obmiaru ilosci robét wykonanych wg niniejszej STE i po dokonaniu
odbioréw techniczaych wykonanych robét. Cena jednostkowa zawiera wykonanie robot jakwp.1.3
10.PRZEPISY ZWIAZANE.

10.1. Warunki techniczne wykonania i odbiora robdt budowlano montazowych Tom V. Instalacje
elektryezne.

10.2. PN-IEC 60364 Instalacje elektryczne w- obicktach budowlanych, Zeszyty 01.03,41; 47,



54; 56; 61;
10.3. PN-86 E-05003 Ochrora odgromowa cbicktéw budowlanych

STE .03.05 INSTALACJE ODGROMOWE

1. WSTEP,

1.1, Przedmiot STE,

Przedmiotem przedstawionej specyfikacii technicznej $§ wymagania dotyczace wykonania i odbiorn robét
montazowych dotyczacych wykonania instalacji odgromowej na budynku administracyjnym Komendy
Powiatowej Policji w Myszkowie przy ul. Kosciuszki 105

1.2. Zakres stosowania ST.

Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy i kontrakiowy przy robotach
elektromontazowych zwigzanych z realizacja robot wymienionych w punkcie 1.1 specyfikacji

1.3. Zakres rob6t objetych ST.

Zagadnienia i wymagania ogélne dotyczace robot podano w ST-0000 i STE-03.00

W zakresie robot nalezy wykonac:

.instalacje odgromowa na dachu

.instalacja vziomowa bez zmian —istniejaca.

W zakres robdt wehodzi:

trasowanic pod przewody odprowadzajace,

-ulozenie przewoddw DFe/Zn ér. 8mm na dachu

-pezygotowanie podioza pod montaz zlaczy kontrolnych

-montaz drzwiczek ziacza kontrolnego

.sporzadzenie dokumentacji powykonawczej

2. MATERIALY.

Ogbine wymagania dotyczace materialéw podano w specyfikacji ST 00.

Kazdy wbudowany material powinien posiadaé certyfikat na znak bezpieczenstwa, certyfikat
zgodnosci lub aprobatg techniczng,

Zaprojektowano przewody, osprz¢t:

przewody DFe/Zn ér. 8mm

osprzet instalacyjny:

.Drzwiczki ze stali nierdzewnej 15x15cm

-rurki RyS-28 p/t

.zlacza kontrolne instalowane we wingee oslonigtej drzwiczkami

3. SPRZET

Sprzet reczny, rodzaj stosowanego sprzgtu zgodny z projekiem organizacji robdt lub vzgodniony z
Inspektorem nadzoru.

4. TRANSPORT

Rodzaj transportu zgodny z projektem organizacji robdt lub uzgodniony z Inspektorem nadzoru Wymagania w

zakresie transportu, przyjmoiania i skladowania materialdéw na budowie podane §4 wp.1.6.

Warunki techniczne wykonania i odbioru robdt budowlano montazowych tom V-Instalacje elekiryczne. Arkady
~1988r1.

5. WYKONANIE ROBOT

nalezy:

-przewdd odprowadzajacy ntozy¢ w RVS p/t; w liniach pionowych

.przewody na dachu ukladaé na uchwytach odstgpowych co ok.5Ccmy/

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

.sprawdzenie instalacji w wykonaniu podiynkowym wymaga cdbioréw czgdciowych, gdyz

ulegaja one zakryciu.

.sprawdzenin podlega wykonanie robdt zgodnie z p5.
-sprawdzenie (rwalo$¢ i pewnoscl zamocowanego osprzgtu
_sprawdzenie zabezpieczenia przed korozja elementdw spawanych
~wykonanie pomiaréw powykonawczych instalacji cdgromowej

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarows jest:

-1 mulozongj instalagji

8. ODBIOR ROBOT

QOgolne wymagania dotyczace odbioru robdt podano w ST 00.



Odbiorowi podiega:

-prawidlowos¢ utozenia przewodow !odbibr czgsciowy!

.usnnigcie ewentualnych usterek

.jako$¢ zastosowanych materiatdw i urzadzen

.prawidtowoé¢ wynikéw kontroli jakoei robét

.zgodnoé¢ dokumentacji powykonawczej ze stanem faktycznym

Do odbioru koficowego nalezy przedstawic

-certyfikat na znak bezpieczenstwa, deklaracje zgodnosci lub aprobaty techniczne na uzyte
materialy.

-dokumentacig powykonaweza.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.

Platnosé bedzic wykonywana na podstawie obmiaru ilogci robot wykonanych wg ninicjszej STE i po dokonaniu
odbioréw technicznych wykonanych robét. Cena jednostkowa zawicra wykonanie robdt jak w p. 1.3
specyfikacii.

10, PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano montazowych

tom V. Instalacje elektryczne.

10.2. PN-EC 60364 Instalacje elektryczne w obicktach budowlanych.

Zeszyty 01; 03: 41; 45, 47; 56: 61; 473: 482; 701



