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1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru rob6t dla rozbudowy (modernizacji) kompleksu obiektowego Samodzielnego
Pododdziatu Prewenc;ji Policji w Czestochowie przy ul. Legionow 26

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robo6t jw.

1.3. Przedmiot i zakres prac budowlanych

Wykonanie boiska wielofunkcyjnego - wyodrebniona czes$¢ rekreacyjna wykonczona
nawierzchnig syntetyczng

Wykonanie podestow wejsciowych - przewiduje sie wykonanie podestéw w miejscach
wejs¢ do poszczegdblnych budynkow.

Inne nawierzchnie utwardzone - w obrebie dziatki przewiduje sie wymiane w celu
zabezpieczenia budynkéw oraz wymiane i uzupetnienie opasek utwardzonych przy
budynkach , objetych opracowaniem.

Powierzchnie utwardzone na inwestowanym terenie 5437.0 m?
placyk utwardzony pod $mietnik 25,0 m?
dojécie do kojcow dla pséw 56,0 m?
opaski utwardzone na dziatce 115,0 m?
boisko wielofunkcyjne 288,0 m?
kojce dla pséw z wybiegiem 1009,0 m?
budynek administracyjno-biurowy 672,0 m?
hala garazowa 872,0 m?
myjnia samochodowa 38,0 m?

Zakres rzeczowy rob6t podany w Dokumentacji Projektowej i przedmiarze rob6t obejmuje jak
nizej:
- Rozbidrki - istniejacych zabezpieczen i nawierzchni — w ramach opracowania
Nawierzchnia wymiana opasek wokdt budynkow

Podesty wejsciowe wejscia do poszczego6lnych budynkéw jako stabilne podtoza
Boisko wielofunkcyjne wyodrebniona cze$¢ rekreacyjna wykonczona nawierzchnig
syntetyczng
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2. MATERIALY

2.1.  Przyjete materiaty.

Materiaty i technologie wykonawcze podano w dokumentacji projektowej. Wszelkie materiaty jw.
mozna zastgpic¢ réwnowaznymi produktami o takich samych parametrach estetycznych,
funkcjonalnych i technicznych, popartych odpowiednimi certyfikatami, Swiadectwami
dopuszczenia ratestami.

Kazda zamiana materiatbw wymaga pisemnej zgody Projektanta.

2.2. Skiadowanie materiatow
Materiaty powinny by¢ sktadowane w oryginalnych opakowaniach, w warunkach zgodnych z
zaleceniami producenta odpowiednio zabezpieczone.

2.3. Zapewnienie jakosci
Niedopuszczalne jest wbudowanie materiatow posiadajacych niewtasciwe parametry np.:
zawilgoconych, skorodowanych, o niewtasciwej geometrii itp. lub przeterminowanych.

3. SPRZET.
Roboty mozna wykonywac jedynie przy uzyciu sprzetu nie wptywajacego niekorzystnie na jakosé
wykonywanych robét, zgodnego z ofertg Wykonawcy oraz zaakceptowanego przez Inwestora.

4. TRANSPORT.
Materialy i sprzet moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu, w sposéb
zabezpieczajacy je przed spadaniem. przesuwaniem lub przed uszkodzeniem.

5. WYKONANIE | KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

Wykonawca przedstawi Inspektorowi do akceptacji projekt organizacji robét

i harmonogram uwzgledniajgcy wszystkie warunki, w jakich bedg wykonywane roboty. Wszystkie
roboty wykonywaé¢ zgodnie z Dokumentacjg Projektowg i Specyfikacjami Technicznymi
wykonania i odbioru poszczegdinych robdt

6. OBMIAR ROBOT

Obmiar robot bedzie okreslac faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie

z dokumentacjq projektowg i ST, w jednostkach ustalonych w przedmiarze.

Wszystkie urzgdzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robét beda
zaakceptowane przez Inwestora i utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie trwania robot.
Obmiar robo6t zanikajacych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania. Obmiar robot
podlegajgcych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do ksiegi obmiardw.
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7. ODBIOR ROBOT | JEGO RODZAJE

Roboty winny podlegaé nastepujagcym etapom odbioru:

a) odbiorowi robo6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi czesciowemu,

c) odbiorowi koncowemu,

d) odbiorowi ostatecznemu,

dokonywanym przez Inwestora z udziatem wykonawcy jak w OST - Ogdlnej Specyfikacji
techniczne;.

8. SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE.
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