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URZADZENIA DO TRENINGOW STRZELECKICH.

1. WSTEP.

1.1.

1.2.

1.3.

1.4.

1.5.

1.6.

PRZEDMIOT SPECYFIKACJI.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczgce parametréw technicznych
urzgdzen do treningéw strzeleckich, sposéb montazu oraz wykonania i odbioru robo6t przy montazu
urzgdzen w hali strzelan. Roboty wykonywane sg w ramach prac zwigzanych z budowg nowej siedziby
Komendy Miejskiej Policji w Bielsku - Biatej przy ulicy Wapiennej i Piekarskiej na dziatkach nr ewidencyjny
4102/15; 4102/16, 4102/12, 4079/149 oraz 4198/117.

ZAKRES STOSOWANIA SPECYFIKACJI.

Specyfikacja jest stosowana, jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

ZAKRES ROBOT OBJETYCH SPECYFIKACJA.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z montazem
urzgdzen do treningéw strzeleckich objetych dokumentacjg techniczng, a w szczegdlnosci:

e montaz urzgdzen transporteréw tarcz do strzelan do celéw jezdzgcych wzdtuznie,
e montaz urzadzen do ukazywania tarcz — obrotniki bezprzewodowe,

KODY | NAZWY ROBOT

45300000-0 - roboty w zakresie instalacji budowlanych

45350000-5 - instalacje mechaniczne

45351000-2 - mechaniczne instalacje inzynierskie

OKRESLENIA PODSTAWOWE.

Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sa zgodne z odpowiednimi, obowigzujgcymi normami oraz
definicjami podanymi w specyfikacji ST ,Wymagania ogdine”.

OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT.
Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w ST ,Wymagania ogdlne”.

Roboty powinny by¢ wykonane zgodnie z projektem i Specyfikacjami oraz zaleceniami i poleceniami
Inspektora.

2. WYMAGANIA DOTYCZACE WELASCIWOSCI WYROBOW.

2.1.

2.2.

2.3.

2.4.

OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE URZADZEN.

Wszystkie urzadzenia powinny spetniaé wymagania norm, posiada¢ certyfikaty bezpieczenstwa,
Swiadectwa dopuszczenia lub inne dokumenty swiadczgce o ich mozliwosci zastosowania do treningow
strzeleckich. Urzadzenia powinny gwarantowa¢ mozliwo$¢ bezpiecznego przeprowadzenia szkolenia
strzeleckiego w petnym zakresie okreslonym w technologii.

PRZYJETE URZADZENIA.
Proponowane urzadzenia i technologie wykonawcze podano w dokumentacji technologiczne;j.

Urzadzenia zaprojektowane w dokumentacji technologicznej mozna zastgpi¢ réwnowaznymi
stosujgc te same parametry techniczne i wymagania funkcjonalne poparte certyfikatami,
$wiadectwami dopuszczenia i atestami.

Kazda zamiana urzadzen majgca wptyw na bezpieczenstwo i funkcje uzytkowe wymaga pisemnej zgody
Projektanta i akceptacji Inspektora.

SKLADOWANIE URZADZEN.

Wszystkie urzadzenia znajdujgce sie na terenie robot powinny by¢é sktadowane w oryginalnych
opakowaniach w warunkach zgodnych z zaleceniami producenta.

Urzadzenia nalezy przechowywac¢ w pomieszczeniach.

Dla sktadowanych urzadzen i materiatbw pomocniczych nalezy przestrzegaé instrukcji producenta
dotyczacych warunkéw sktadowania, warunkéw wilgotnosciowych, temperaturowych itp.

ZAPEWNIENIE JAKOSCI.
Wymagang w projekcie i obowigzujgcych przepisach jako$¢ powinien zapewni¢ Wykonawca przez
stosowanie wlasciwych urzgdzen i metod montazu oraz nadzoru technicznego i kontroli.

System jakosci stosowany przez Wykonawce powinien by¢ otwarty na dodatkowg kontrole ze strony
zamawiajgcego lub organu niezaleznego, w catym procesie realizacji zamowienia. Kontrola ta nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialnos$ci za jakos¢ wykonanych robaét.
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3. SPRZET.
Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST ,Wymagania ogdlne”.
Roboty mogg by¢ wykonywane recznie bgdz mechanicznie przy uzyciu specjalistycznych narzedzi odpowiednich
do realizowanej czynnosci.

Do wykonania robét okreslonych tg Specyfikacjg nalezy stosowa¢ narzedzia specjalistyczne przewidziane
technologig montazu urzgdzen.

4. TRANSPORT.
Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w ST,Wymagania ogdine”.

Urzadzenia mogg byé przewozone dowolnymi s$rodkami transportu, w sposob zabezpieczajgcy je przed
uszkodzeniem i warunkami atmosferycznymi. Nalezy je umiesci¢ rownomiernie na catej powierzchni tadunkowej
i zabezpieczy¢ przed spadaniem lub przesuwaniem.

Transport urzgdzen i materiatbw pomocniczych na miejsce montazu wykonywany jest przez pracownikow.
Podczas tego transportu szczegolng uwage nalezy zwréci¢ na ochrone przed uderzeniami.

5. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT.

5.1. ZGODNOSC z DOKUMENTACJA.
Wszystkie urzadzenia muszg by¢ zgodne z zatwierdzong dokumentacjg technologiczng oraz uwzgledniaé
wymagania odpowiednich norm i zwigzanych przepiséw.
Odstepstwa od dokumentacji z uwzglednieniem pkt. 2.1. niniejszej ST, a takze roboty niewykazane
w dokumentacji powinny by¢ uzgadniane z Inspektorem i Projektantem.
Przypadki takie powinny zosta¢ odnotowane w Dzienniku Budowy z akceptacjg tego faktu przez
Inspektora.

5.2. OGOLNE WARUNKI WYKONANIA ROBOT.
Ogodlne warunki wykonania robo6t podano w ST ,Wymagania ogdine”.

5.3. WYKONANIE ROBOT MONTAZU URZADZEN DO TRENINGOW STRZELECKICH.
5.3.1. URZADZENIA.

Na osiach strzeleckich nalezy zamontowac¢ nastepujgce urzadzenia strzeleckie wraz
z podtgczeniem elementéw obstugi:

1. Cztery transportery tarcz do strzelan do celow statych jezdzacych wzdtuznie,
2. Piec¢ urzadzen do samoczynnego obrotu tarcz w wersji bezprzewodowej,

5.3.2. SZCZEGOLQWE WARUNKI DOTYCZACE PARAMETROW TECHNICZNYCH | MONTAZU
POSZCZEGOLNYCH URZADZEN.

Podczas montazu nalezy zapewni¢ prawidtowe mocowanie wszystkich elementéw statych
urzgdzen strzeleckich zgodne z wytycznymi podanymi w dokumentacji technologicznej oraz
wytycznymi producenta. Mocowanie szyn jezdnych urzadzen musi byé na wihasciwych
wysokosciach i w prawidlowym rozstawie. Odchyiki linii torowisk w pionie i poziomie nie moga
przekroczy¢ +/- 2 mm na dtugosci torowiska. W szynach jezdnych nalezy przewidzie¢ mozliwosé
kompensacji ruchéw zwigzanych z wydtuzalnoscig termiczng stali w celu unikniecia wyboczenia
toréw w trakcie zmian temperatury otoczenia.

5.3.2.1. TRANSPORTERY TARCZ CELOW STALYCH

Urzadzenia przeznaczone sg do transportu tarcz od stanowisk strzeleckich do linii celéw
25 m dla strzelan na dowolng zaprogramowang odlegtos¢ i majg zastosowanie
w programowych strzelaniach bojowych.

Urzadzenia muszg by¢é wyposazone w stalowe tory jezdne, naciggi mechaniczne, zderzaki
w pozycjach krancowych, zespoty napedowe, bloki sterowania i wozki transportowe. Tory
jezdne muszg by¢ podwieszone do przeston pionowych goérnych. Przeniesienie napedéw
z zespotdw napedowych na wdézki powinno by¢ realizowane linkg stalowg. Jazda wozkow
powinna odbywac sie z predkoscig 1,5 m/s lub 3,0 m/s.

Sterowanie urzadzeniami nalezy przewidzie¢ indywidualnie dla kazdego urzadzenia i grupowo
za pomocg programowalnego, przenosnego komputerowego pulpitu sterowniczego (laptop).

Wymagane parametry techniczne urzgdzenia:

¢ Napiecie zasilania - obwody gtéwne 3-faz, 400/230 V, 50 Hz
- obwody sterownicze — 230/12/24 V, 50 Hz

. Moc pobierana - ok. 0,25 kW

. Sterowanie -z komputerowego pulpitu sterowniczego

. Klasaizolacji - 1

. Temperatura - zakres niezawodnego dziatania od +40°C do -15°C
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5.3.2.2.

OBROTNIKI BEZPRZEWODOWE.

Urzgdzenia stuzg do samoczynnego ukazywania tarczy poprzez obrét tarczy wokét osi
pionowej o kat 180° w lewo i w prawo w strzelaniach bojowych prowadzonych ze statej lub
zmiennej linii otwarcia ognia zgodnie z programem ustawianym na pulpicie sterujgcym (laptop).

W obrotniku powinny sie znajdowaé nastepujgce elementy sterowania:

= modut elektroniczny obrotnika MOP,

= dwa czujniki pozycyjne,

= czujnik trafien zamontowany w dolnej czesci tarczy ostonietej przestona,

= oprawa o$wietleniowa z zaréwkg 12V do podswietlania tarczy zamontowana na korpusie

obrotnika,
Urzadzenie powinno by¢é wykonane w wersji bezprzewodowej ze sterowaniem.

Urzadzenie musi posiadac¢ stelaz do mocowania ekranow tarcz o wysokosci od 120 + 170 cm.
Podstawa urzadzenia i zesp6t napedowy musi by¢ zabezpieczony przed uszkodzeniami

kuloodporng ostong zabezpieczajacg o wysokosci 50 cm
Wymagane parametry techniczne urzgdzenia:

« Wymiary urzadzenia
- dtugosé - 50cm
- szerokos$¢ podstawy - 50cm
- wysokos$c¢ catkowita wersja policyjno- bojowa
do mocowania celéw wysokich Ts-3 - ok.225cm

« Wysokos¢ ekranu tarczy: wersja policyjna
(figura bojowa Nr 3, 5i 6, figura Ts-9,

Ts-10-70x60 cm, Ts-3 — 170x60 cm). - 120-170cm
« Masa urzadzenia - ok. 35Kkg,
o Zasilanie

- akumulator zelowy.
« Modut elektroniczny MOP:

- napiecie zasilania - 24V DC,
- sterowanie silnikiem - 24V DC,5A,
- sygnaly wejscia/wyjscia - transmisja RS 485.
o Czujnik trafien - zwarciowy:
- stan normalny - zwarcie (rezystancja 0 - 10 Q),
- stan aktywny (trafienie) - rozwarcie zaciskéw wejsciowych.
« Czujnik pozycyjny:
- rodzaj: - indukcyjny czujnik zblizeniowy,
- obudowa cylindryczna o $rednicy: - 10mm,
- napiecie pracy: - 12vDC,
- strefa czutosci: - do2mm.
« Sterowanie: -z komputerowego pulpitu
sterowniczego
« Kilasa izolacji: -1
. Temperatura - zakres niezawodnego dziatania od +40°C do -15°C

Wymagane parametry funkcjonowania obrotnikéw

% TP - czas oczekiwania na pierwsze otwarcie tarcz, standardowo TP = 3,0 s
<« TO- czas otwarcia tarcz, TO = 1+255 s,

« TZ - czas zamkniecia tarcz, TZ = 1+255 s,

% K - krotnos¢, czyli ilos¢ czaséw TO w jednej sekwencji czasowej K = 1+9
Przyktadowe ustawienia czaséw:

a) Kombinacje z czasami otwarcia, krotnoscig i przerwami programowanymi

5x3sek. - z przerwa 7 sek.
3x10sek. - z przerwa 7 sek.
4x5sek. - Z przerwg 7 sek.

b) Cykle z czasami otwarcia programowanymi i przerwami sterowanymi dowolnie
o 2sek.; 3 sek.; 4 sek.; 5 sek.; 6 sek.; 8 sek.; 15 sek.; 20 sek.

Sterowanie urzgdzeniami nalezy przewidzie¢ indywidualnie dla kazdego urzgdzenia i grupowo
za pomocg programowalnego, przenosnego komputerowego pulpitu sterowniczego (laptop).
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5.3.2.3. FUNKCJE ORAZ ELEMENTY SKLADOWE KOMPUTEROWEGO PULPITU

STEROWNICZEGO

Komputerowy pulpit sterowniczy stuzy do sterowania urzadzeniami do treningdéw strzeleckich
bedgcymi na wyposazeniu osi strzeleckiej takich jak: transportery tarcz, obrotniki, podnos$niki
i obrotniko - podnosniki.

Wymagane funkcje pulpitu sterowniczego:

e mozliwo$¢ zaprogramowania sterowania indywidualnie dla kazdego urzadzenia transportera
tarcz i grupowo dla dowolnie wybranej ilosci urzadzen polegajgca na ustaleniu dowolnego
zakresu ustawiania kazdego celu i transport tarcz z jedng z wybranych predkosci;

e mozliwos¢ zaprogramowania sterowania indywidualnie dla kazdego urzgadzenia obrotnika,
podnosnika oraz obrotniko - podnosnika i grupowo dla dowolnie wybranej iloSci urzgdzen
polegajaca na ustaleniu dowolnej zgodnej z programem strzelan sekwencji czasowej
otwarcia, ekspozycji i zamkniecia celu;

e mozliwos¢ sterowania catg automatykg urzgdzen osi strzeleckiej;

e mozliwos¢ zatrzymania dziatania urzadzeh (pauza) i kontynuowania programu strzelan po
przerwie (np. w przypadku zaciecia broni);

e duza elastyczno$¢ konfiguracji urzadzen poprzez zastosowania algorytméw pracy
umozliwiajgcych sterowanie rownolegle wszystkimi urzgdzeniami, oswietleniem hali strzelah
i nagto$nieniem;

e mozliwos¢ intuicyjnego tworzenia dowolnego programu strzelan zapisywanego na dysku
komputera do wielokrotnego wykorzystywania;

e mozliwo$¢ wyzwalania pracy urzadzen (aktywacji wczesniej zadanego oprogramowania)
bezprzewodowym pilotem radiowym ze stanowiska dowodzenia.

WYMAGANE CZESCI SKLADOWE KOMPUTEROWEGO PULPITU STEROWNICZEGO:
1. Pulpit sterowniczy - komputer z systemem Windows XP lub nowszym.

Typ strzelnicy Komputer

Kryta Komputer stacjonarny lub notebook (laptop w wersji biznesowej z gwarancjg
36 miesieczna)

2. Bezprzewodowy pilot radiowy.

Bezprzewodowy pilot radiowy do wyzwalania pracy urzadzen (aktywacji wczesniej zadanego
oprogramowania) ze stanowiska dowodzenia.

3. Konwertery transmisji danych.

llo$¢ i rodzaj konwerteréw transmisji danych oraz ich usytuowanie zalezy od ilosci i typéw
zastosowanych urzgdzen na osi strzeleckie;j.

W przypadku stosowania transmisji bezprzewodowej o wyborze miejsca montazu niezbednych
konwerterow decyduje dostawca sterowania urzadzen wyposazenia technologicznego na
podstawie przeprowadzonej wizji lokalnej i dokonanych niezbednych badah spektrum
czestotliwosci wystepujgcych w konkretnej lokalizacji w celu zidentyfikowania mogacych
wystgpi¢ zagrozen interferencji RF/IF pracujgcych tgcz na planowane potgczenie radiowe.
Wykorzystywane przez konwertery transmisji danych czestotliwosci radiowe powinny miescic¢
sie w pasmie ISM (pasmo radiowe niewymagajace licenc;ji).

4. Wymagane oprogramowanie sterujgce.

Oprogramowanie sterujgce powinno umozliwiaé:
e sterowanie wszystkimi urzgdzeniami zabudowanymi na osi strzeleckiej w dowolnej
konfiguracji oraz sekwencjach czasowych;

¢ odtwarzanie w systemie nagtosnienia strzelnicy komunikatéw i dzwiekéw nagranych przez
instruktora (odtwarzanie m. in. krzykéw, dzwieku syren, komend gtosowych, muzyki itp.);

e sterowanie sygnalizacjg ostrzegawczg — oprogramowanie pulpitu sterowniczego nie powinno
uruchamia¢ funkcji START do momentu az wszystkie drzwi do hali strzelan nie zostang
zamkniete i zablokowane. W momencie awaryjnego otwarcia, ktérychkolwiek drzwi powinno
nastgpi¢ zatrzymanie urzgdzen. Powinna istnie¢ mozliwos¢ odtworzenia przypisanego
komunikatu stownego w systemie nagtosnienia strzelnicy;

e sterowanie natezeniem oswietlenia kierunkowego tarcz oraz natezeniem os$wietlenia
0golnego;

e wywotywanie dziatania urzgdzen na odlegtos¢ poprzez zastosowanie bezprzewodowego
pilota radiowego.

UWAGI:
e Sterowanie wszystkimi urzgdzeniami powinno odbywa¢ sie wg stworzonego wczesniej
i zapisanego na dysk komputera programu strzelan.

e Podczas strzelan ze zmiennych linii otwarcia ognia wszystkie transportery wzdtuzne z uwagi
na bezpieczenstwo strzelcéw powinny przemieszczac sie tylko z pierwszg predkosciag (ok. 1,5
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m/s). Druga predkos¢ (ok. 3,0 m/s) jest wykorzystywana tylko podczas strzelan ze statej linii
otwarcia ognia.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
Ogdlne wymagania dotyczgce kontroli jakosci rob6t podano w ST ,Wymagania ogdine”.
Po zamontowaniu urzgdzen nalezy przeprowadzi¢ préby montazowe obejmujgce badania i pomiary. Zakres
podstawowych préb montazowych obejmuje:
« Sprawdzenie poprawnosci montazu torowisk,
« Sprawdzenie niezawodnosci dziatania wézkéw jezdnych i mechanizméw urzadzen,
« Sprawdzenie szybkosci reakcji urzadzen na sygnaty sterownicze,
» Sprawdzenie prawidtowosci pod kgtem zachowania odpowiednich sekwencji czasowych oraz dziatania zgodnie
Zz wymogami zawartymi w dokumentacji technologiczne;.
Z préb montazowych nalezy sporzgdzi¢ protokot.
7.  OBMIAR ROBOT.
Ogodlne zasady przedmiaru i obmiaru robét podano w ST ,Wymagania ogolne”.
Przedmiary robdt sporzgdzono w oparciu o zatozenia kalkulacyjne zamieszczone w katalogach naktadow
rzeczowych.
Obmiar powinien by¢ wykonany zgodnie z zasadami przyjetymi w kosztorysowaniu.
Po zakonczeniu robot montazowych nalezy dokona¢ obmiaru powykonawczego w obecnosci Inspektora hadzoru.
8. ODBIOR ROBOT.
Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST ,Wymagania ogolne”.
Jezeli badania i préby dadzg wynik pozytywny i zostang spetnione wymogi okreslone w tej Specyfikacji
i dokumentaciji technologicznej to roboty nalezy uzna¢ za wykonane prawidtowo.
9. PODSTAWA PLATNOSCI.
Ogodlne wymagania dotyczace opisu sposobu rozliczenia robét tymczasowych i prac towarzyszacych podano
w ST ,Wymagania ogdlne”.
Podstawe ptatnosci stanowi komplet wykonanych robét i pomiarédw po montazowych oraz protokdt odbioru
koncowego.
10. DOKUMENTY ODNIESIENIA.
= Certyfikaty i atesty producentéw.
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