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SYSTEM SYGNALIZACJI POZARU I STEROWANIE ODDYMIANIEM

|

SPECYFIKACJA TECHNICZNA

CPV 45312100 - 8 Instalowanie przeciwpozarowych systemow alarmowych

1.1 Przedmiot specyfikacii

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace
wykonania 1 odbioru Instalacji Systemu Sygnalizacji Pozaru 1 Sterowania
Oddymianiem w budynku Komisariatu Policji w Sosnowcu przy ul. Pitsudskiego 32

1.2 Zakres stosowania specyfikacji

Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zleceniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.3.
1.3 Zakres roboét objetych specyfikacja

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej dotycza prowadzenia

robot przy wykonaniu nastgpujacych prac:

o wykonanie tras kablowych 1 ulozenie kabli
o montaz 1 podlgczenie elementdw systemu
o rozruch 1 oprogramowanie systemu

o przeszkolenie obstugi

1.4 Ogbolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robot oraz za ich
zgodnos$¢ z dokumentacjg projektowa, specyfikacjami technicznymi, obowigzujacymi
normami oraz poleceniami Nadzoru Inwestycyjnego.

2. Materialy

2.1 Rodzaj materialéw

Podstawowe elementy i1 urzadzenia stanowigce kompletny system spetniajacy

wymagania postawione w zatozeniach projektowych nalezy dobiera¢ zgodnie z



wykazem materiatbw w przedmiotowym projekcie. Pozostale materialy moga by¢
zamieniane pod warunkiem zastosowania S$cistych odpowiednikow posiadajgcych
wymagane atesty lub certyfikaty. W przypadku wystgpienia koniecznosci zmiany
systemu decyzja taka wymaga pisemne] zgody Inwestora 1 przejecia przez
dokonujacego zmiany petnej odpowiedzialnosci za prawidlowe przeprojektowanie i

dziatanie systemu .

Parametry techniczne, opis urzadzen

2.1.1 Centrala sygnalizacji pozaru POLON 4100

Centrala POLON 4100 jest zalecana do ochrony przeciwpozarowej roznego
rodzaju obiektéw, nieduzych lub $redniej wielkosci, np. hoteli, bankow, magazynow,
obiektow zabytkowych, "inteligentnych" budynkéw itp. Mozliwos¢ adresowania
elementow liniowych pozwala na identyfikacj¢ miejsca powstania pozaru z
doktadnoscig do pojedynczej czujki. Centrala umozliwia ponadto sterowanie i kontrole
zewnetrznych urzadzen zabezpieczajacych takich jak bramy pozarowe, klapy
oddymiajace itp. oraz przekazanie informacji o pozarze do stacji monitoringu zarowno
w postaci cyfrowej jak i analogowej. Po otrzymaniu sygnatu alarmu, zgodnie z
zaprogramowanym wariantem alarmowania, centrala moze uruchamia¢ m.in.
sygnalizatory oraz przekazniki wyjsciowe wewnatrz centrali jak réwniez na liniach

dozorowych w postaci liniowych elementow sterujacych.

2.1.2 Gniazdo G-40

Gniazdo przeznaczone jest do instalowania:

. czujek szeregow 40, 4043, 4046,
. adaptera linii bocznej ADC-4001M,
. adaptera czujek radiowych ACR-4001



2.1.3 Czujka optyczna DUR 4043

Czujka przeznaczona jest do wykrywania dymu pojawiajacego si¢ w pierwszej
fazie pozaru. W momencie wykrycia zagrozenia czujka przekazuje sygnal alarmu do

centrali sygnalizacji pozarowej. Parametry:

e prad dozorowania 150pA

e zasilanie z centrali sygnalizacji pozarowe;j

e wykrywane pozary testowe TF1 do TF5 oraz TFS8
e temperatura pracy  -25°C + +55°C gniazdo

e gniazdo G -40

2.1.4 Modut EKS 4001

Elementy kontrolno -sterujace EKS-4001 sg przeznaczone do uruchamiania
(stykami  przekaznika) na sygnal =z centrali, urzadzen alarmowych 1
przeciwpozarowych, np. sygnalizatorow, klap dymowych, drzwi przeciwpozarowych
itp. Umozliwiaja kontrolowanie sprawnosci sterowanego urzadzenia i poprawnosci
jego zadzialania. Majg dodatkowe wejscie kontrolne do nadzoru nie zwigzanych ze
sterowaniem urzadzen lub instalacji. Element mozna instalowa¢ wewnatrz i na

zewnatrz obiektow.

Zasilani z centrali sygnalizacji pozarowej

pobor pradu z linii dozorowej 145Ma

o ilo$¢ wyjs¢ przekaznikowych 1

e ilos¢ wejs¢ kontrolnych 2

e obcigzalnos¢ stykow przekaznika  2A/30V
e temperatura pracy -25°C ++55°C

2.1.5 Modut EWS 4001

Adresowalny element wielowyjsciowy sterujacy EWS-4001 jest przeznaczony do
sterowania roznymi urzgdzeniami automatyki pozarniczej, zwtaszcza do zalaczania
dzwigkowych systemow ostrzegania przed pozarem (DSO) oraz tablic synoptycznych.

Element mozna instalowa¢ wewnatrz i na zewnatrz obiektow.



e zasilanie z centrali sygnalizacji pozarowe;j

e pobor pradu z linii dozorowej 140pA

e 1los¢ wyjs¢ przekaznikowych 8

e obcigzalnos¢ stykow przekaznika 2A/30V
e temperatura pracy -25°C ++55°C

2.1.6 Reczny ostrzegacz pozaru ROP 4001M

Reczny ostrzegacz pozarowy przeznaczony do recznego uruchomienia systemu
sygnalizacji pozarowej przez osobg, ktora zauwazyta pozar. Uruchomienie ostrzegacza
przebiega dwuetapowo 1 polega na uderzeniu w szybke zabezpieczajaca 1 wceisnigciu
przycisku. Reczne ostrzegacze pozarowe produkowane sg w wersji do instalowania
wewnatrz tynku. Instalowanie ostrzegaczy na tynku wymaga uzycia ramki maskujace;.
e prad dozorowania 135pA
e zasilanie z centrali sygnalizacji pozarowe;j
e szczelnos¢ obudowy IP 30

e temperatura pracy -25°C ++55°C

2.1.7 Wskaznik zadziatania WZ-31

Wskaznik zadzialania jest przeznaczony do optycznego powtdrzenia
sygnalizacji stanu alarmu czujki lub grupy czujek, do ktérych jest podltaczony. W
szczegOlnosci stosowany jest w sytuacjach instalowani czujek ponad sufitem
podwieszanym oraz w systemach konwencjonalnych — nad wejSciem do

pomieszczenia, w ktorym zainstalowano czujki.

2.1.8 Sygnalizator SAL-4001

Adresowalne sygnalizatory akustyczne s3 przeznaczone do lokalnego
akustycznego sygnalizowania pozaru. Sg zalagczane na polecenie wystane przez
centralg, po spelieniu zaprogramowanych kryteriow zadzialania np. po wykryciu

pozaru w wybranej strefie dozorowej, alarmu ogo6lnego w centrali, itp.



2.1.9 Centrala oddymiania MCR 9705-5A

Centrala sterowania oddymianiem mcr 9705 stuzy do uruchomienia urzadzen
elektrycznego systemu oddymiania firmy MERCOR na podstawie sygnatu
alarmowego z czujek dymu termicznych lub optycznych, z recznych ostrzegaczy
pozarowych (tzw. przyciski ROP) lub z innej centrali (np. z SAP, z uktadu automatyki
budynku). Centrala zasilana jest napi¢ciem przemiennym 230 V~ i dostarcza napigcie
24V= do urzadzen elektrycznego systemu oddymiania.
Dzieki wyposazeniu centrali w akumulatory, centrala jest niewrazliwa brak napiecia
zasilajacego 1 moze czuwac przez 72 godziny po jego zaniku, a po tym czasie mozliwe

jest jednokrotne uruchomienie urzadzen (np. otwarcie klap oddymiajacych).

2.1.10 Przycisk oddymiania PRO 1

Reczny przycisk oddymiania mcr RPO-1 jest stosowany w systemach
oddymiania do rgcznego wyzwalania alarmu oraz do sygnalizacji stanu pracy centrali
oddymiania. Dodatkowo przycisk umozliwia zdalne kasowanie.
Przycisk posiada trzy diody sygnalizacyjne:

czerwona — ALARM

z6tta — USZKODZENIE

zielona — OK.

2.1.11 Przycisk przewietrzania LT
Przycisk LT stluzy do codziennej wentylacji i przewietrzania obiektu. Umozliwia

otwarcie lub zamknigcie okna lub klapy oddymiajacej bez aktywacji alarmu.

2.1.12 Kable o funkeji podtrzymania wtasciwosci kabla przez czas 90 min.

o $rednica zyly przewodzacej — 0.8 mm/1 mm

o maksymalna rezystancja petli zyt w temp. 20 °c- 75 Q/km
o pojemnos$¢ miedzy zytami pary przy 1 khz — 120 nf

o napigcie pracy 240 v

o préba napigciowa 1500 v sk



o minimalna rezystancja izolacji 20 mw-km

o indukcyjnos¢, okoto 0,7 mh/km

o korozyjnos$¢ wydziel. gazow pn-en 50267-2-3, iec 60754-2
° ph, okoto 6,8

o konduktywnos¢, okoto 0,4 ps/mm

o gestos¢ dymu pn-en 50268-2-3, iec 61034-2

o przepuszczalnos$¢ swiatta, min. 94 %

o zakres temperatur pracy podczas pracy od - 30 do + 80°c podczas uktadania od
-5do+70°

o minimalny promien giecia 10 x $rednica kabla

o palno$¢ kabla nie rozprzestrzeniajacy ptomienia

o kable odporne na ogien - 90 minut w temp. 842 °c

o préby palnosci pn-en 50265-2-1 1 pn-en 50200
o wykonanie wg norm WT-TK-43

PN - 92/T-90320

PN - 92/T-90321

2.1.13 Kabel YnTKSYekw 1x2x0,8.

o srednica zyly przewodzacej — 0.8 mm

o maksymalna rezystancja petli zyt w temp. 20 °c- 75 Q/km
o pojemnos¢ miedzy zytami pary przy 1 khz — 150 nf

o napigcie pracy 150 v

o proba napigciowa 1500 v sk

o minimalna rezystancja izolacji 20 mw-km

o indukcyjno$¢, okoto 0,7 mh/km

J zakres temperatur pracy podczas pracy od - 30 do + 80°c podczas uktadania od
-5do+70°

o minimalny promien giecia 10 x §rednica kabla

o palnos¢ kabla nie rozprzestrzeniajacy ptomienia



e proby palnosci PN-EN 60332-1-2

2.2 Warunki dostawy

Materialy 1 urzadzenia powinny pochodzi¢ od producentow lub
autoryzowanych dystrybutoréw zgodnie z punktem 2.1. Wykonawca powinien:
o dokona¢ wuzgodnien dotyczacych rytmicznosci dostaw wynikajace] z
harmonogramu robot
o zagwarantowa¢ sobie dostep do wynikow badah petnych 1 niepelnych oraz
specjalnych, wykonywanych przez producenta

o zapewni¢ sobie od producenta atest (zaswiadczenie o jako$ci)

2.3 Transport i skladowanie

Zastosowane materialty nie wymagaja szczegolnych warunkéw transportu i

sktadowania. Nalezy stosowac si¢ do zalecen producenta.

2.4 Kontrola jakosci

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ materiatdéw uzytych do realizacji
robot. Wykonawca zobowigzany jest do oceny jakosci materiatow dostarczanych
przez producenta i ich zgodno$ci z wymaganiami dokumentacji projektowej i

specyfikacji technicznej na podstawie:



o rezultatéw badan pelnych wykonywanych przez producenta

o rezultatow badan niepetnych wykonywanych przez producenta dla kazdej partii
dostarczanej na budowe

o atestu (zaswiadczenia o jakos$ci)

o oceny wizualnej kazdej jednostkowej dostawy

o dodatkowych badan wykonywanych na koszt wykonawcy w przypadku

zgloszenia przez Nadzor Inwestorski watpliwosci

Potwierdzenie wlasciwosci materialow 1 wyrobdéw z kazdej dostawy powinno by¢

podane w:

o zaswiadczeniach z kontroli

o zapisach w dziennikach budowy
o innych dokumentach

Kazda dostawa powinna by¢ wyraznie identyfikowana oraz zaopatrzona w deklaracje

zgodnosci.

3. Sprzet

Wykonawca przystepujacy do wykonania prac winien wykazaé si¢ mozliwoscia
korzystania z maszyn 1 sprzetu gwarantujacych wiasciwg to jest speiniajaca
wymagania Specyfikacji Technicznej jakos$¢ robot. Wykonawca jest zobowigzany do
uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na
jakos¢ wykonywanych prac, zarbwno w miejscu tych prac, jak tez przy wykonywaniu
czynno$ci pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku i wyladunku materiatow,
sprzetu itp. Sprzet uzywany przez wykonawce winien uzyska¢ akceptacj¢ Nadzoru

Inwestycyjnego.



4. Transport

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich Srodkow
transportu, ktore nie wptyng na jakos¢ wykonywanych robot. Materialy przewozone na
srodkach transportu powinny by¢ zabezpieczone przed ich przemieszczeniem i
uktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez ich wytwoérce. Dodatkowe

warunki prowadzenia transportu sg okreslone w punkcie 2.3

5. Wykonanie robot

5.1 Prace przygotowawcze

Przed rozpoczgciem wykonywania robot kablowych nalezy przeprowadzié
kontrole przygotowania podloza, zakonczenia robdt stanu surowego, 1 osadzenia
oscieznic drzwiowych, okiennych. Przed rozpocze¢ciem wykonywania montazu nalezy
przeprowadzi¢ dodatkowo kontrolg zakonczenia robdt instalacyjnych. Podtoze musi
by¢ mocne, czyste, rowne 1 suche. Nierdwnosci powinny by¢ wyréwnane tynkiem

podktadowym lub wyréwnane zaprawa.

5.2 Zasady og0lne

Przy wykonywaniu robdt kablowych nalezy przestrzega¢ ogdlnych zasad
prowadzenia kabli. Nalezy szczegdlnie zwroci¢ uwage, aby trasy sygnatowe nie byty
prowadzone réwnolegle do kabli energetycznych, a jezeli zachodzi taka koniecznos$¢
to w odleglosci nie mniejszej niz 10 cm. Montaz urzadzen nalezy wykonywaé¢ w

sposob estetyczny zgodnie z projektem z uwzglednieniem aranzacji pomieszczen.

5.3 Sposdb wykonywania robot

5.3.1 Montaz Centrali POLON 4100

Centrale nalezy z reguly instalowa¢ w widocznym, tatwo dostepnym miejscu w
pomieszczeniach, w ktorych istnieje dyzur calodobowy. Centrale przymocowuje si¢ do

Sciany poprzez specjalng rame no$ng, dostarczang razem z urzadzeniem.
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5.3.2 Montaz gniazda G-40

Gniazdo do sufitu mocuje si¢ dwoma wkretami poprzez kotki rozporowe
(zalecane kotki o srednicy 6mm). Wskazane jest wiercenie otworow pod kotki
rozporowe do mocowania gniazda przy uzyciu szablonu o odpowiednim rozstawie
otworow. Zly rozstaw otwordw moze by¢ przyczyng zdeformowania gniazda przy
silnym dokreceniu wkretdéw mocujacych. Miejsca podiaczania poszczegdlnych

przewodow opisane sg na ztgczu.

5.3.3 Montaz czujek DUR 4043, TUN 4043

Czujki instaluje si¢ w gniazdach typu G-40. Montaz czujki w gniezdzie polega

na wlozeniu jej do gniazda i przekreceniu do momentu zatrzasnigcia go w gniezdzie.

5.3.4 Montaz recznych ostrzegaczy pozaru ROP 4001M

Ostrzegacz montuje sie na plaskiej powierzchni przy uzyciu 2 kotkow
rozporowych @6 1 wkretow z tbem walcowym, dostarczanych w komplecie z
ostrzegaczem. Rozmieszczenie otworow do mocowania zaleca si¢ wytyczyC przy
uzyciu szablonu. Do mocowania ostrzegacza natynkowo nalezy zastosowa¢ ramke
maskujaca RM-60-R. Ze wzgledu na znaczng site uderzenia wymagang do
uruchomienia, nie nalezy montowac¢ ostrzegaczy bezposrednio do ptyt kartonowo-

gipsowych bez dodatkowego wzmocnienia.

5.3.5 Montaz przyciskéw oddymiania PRO 1 oraz przewietrzania LT

Przyciski montuje sie na plaskiej powierzchni przy uzyciu 2 kotkow
rozporowych ¢6 1 wkretow z tbem walcowym. Rozmieszczenie otworéw do
mocowania zaleca si¢ wytyczy¢ przy uzyciu szablonu. Do mocowania przyciskéw

natynkowo nalezy zastosowa¢ ramke maskujaca

5.3.6 Montaz elementu kontrolno-sterujagcego EKS 4001, EWS 4001

Element kontrolno-sterujacy EKS 4001 i EWS 4001 nalezy zamontowa¢ w linii

dozorowej w poblizu sterowanego urzadzenia. Obudowy modutu EKS 4001 nalezy
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mocowa¢ na $cianach lub na stropach, przykrecajac je czterema wkretami przez
otwory w naroznikach. Podczas montazu obudowy nalezy wyja¢ moduty. Zalecane
wkrety z kolkami rozporowymi S$rednicy 6 mm. Przewody kabelkowe nalezy

wprowadzi¢ przez dtawiki kablowe.

5.3.7 Montaz wskaznika zadzialania WZ-31

Wskaznik zadziatania nalezy zainstalowa¢ w dobrze widocznym miejscu na
suficie. W tym celu nalezy wewngtrzng wypraske — podstawg - przymocowac do
Sciany za pomoca kolkow lub wkretow o $rednicy 4mm, a nastgpnie przewodami

potaczy¢ zaciski wskaznika z odpowiednimi zaciskami gniazda czujki.

5.3.8 Montaz sygnalizatora SAL-4001

Sygnalizatory akustyczne SAL-4001 instaluje si¢ (wysoko$¢, rozmieszczenie)
zgodnie z wytycznymi Centrum Naukowo-Badawczego Ochrony Przeciwpozarowe;.
Sygnalizatory akustyczne instaluje si¢ w pomieszczeniach, w ktorych powinno by¢
sygnalizowane pojawienie si¢ zrodla pozaru. Sygnalizatory akustyczne moga
pracowa¢ w petlowych ( z prostymi odgalezieniami) lub w promieniowych liniach
dozorowych central systemu POLON 4000 (patrz Dokumentacja Techniczno-
Ruchowa centrali). Sygnalizatory akustyczne instaluje si¢ w gniazdach szeregu 40 z
niepalnego tworzywa. Przewody instalacji alarmowej uktada si¢ zgodnie z przepisami
obowigzujacymi dla instalacji niskonapieciowych (ponize; 42 V). Podigczanie
przewodow do gniazda jest analogiczne jak dla czujek szeregu 4000, lecz

w miejsce zaciskow wskaznika nalezy podigczy¢ zasilacz o napigciu + 24 V.
5.3.9 Montaz Centrali oddymiania
Centrala oddymiania powinna by¢ zainstalowana w poblizu sterowanych przez

nig urzgdzen lub w pomieszczenie dozorowania obiektem.

5.3.10 Uktadanie kabli o funkcji podtrzymania wtasciwosci kabla przez  czas

90 min.
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Kable typu HTKSH PH90 do elementoéw realizujacych funkcje sterujace
prowadzi¢ natynkowo na atestowanych uchwytach lub w rurkach Peschla pod

tynkiem w ten sposob, aby zapewni¢ przykrycie je tynkiem o grubosci min. Smm .

5.3.11 Uktadanie kabli linii dozorowych.

Do budowy linii dozorowych nalezy wykorzysta¢ ekranowane kable niepalne
typu YnTKSYekw 1x2x0,8 mm. Kable powyzsze nalezy uktada¢ pod tynkiem albo w
rurkach lub kanatach kablowych.
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6. Kontrola jakoSci roboét

Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w specyfikacji ,, Ogolne
wymagania techniczne”. Kontrola polega na:
1) Sprawdzeniu wykonania tras kablowych zgodnie z przedmiotowym projektem i
ustaleniami biezacymi
2) Sprawdzeniu kompletnosci 1 estetyki montazu zgodnie z przedmiotowym
projektem 1 ustaleniami biezgcymi. Ustala si¢ czy zastosowany materiat jest zgodny z
ustaleniami projektowymi, czy legitymuje si¢ deklaracja zgodnosci lub certyfikatem
zgodno$ci z wymienionymi w ustaleniach technicznych normami lub aprobatami
technicznymi.
3) Sprawdzenie poprawnosci podtaczen zgodnie z dokumentacja techniczng.
4) Sprawdzenie  speinienia  zatozen funkcjonalnych instalacji  poprzez

przeprowadzenie prob 1 symulacj¢ na etapie testowania.

Jezeli roboty nie sg wykonane zgodnie z wymaganiami, nalezy dokona¢ naprawy
usterek zgodnie z procedurg usuwania niezgodnosci. Procedura usuwania
niezgodnos$ci ,stosowane materiaty powinny by¢ akceptowane przez Nadzor

Inwestycyjny.

7. Obmiar robot

Ogoblne zasady obmiaru podano w specyfikacji ,, Ogoélne wymagania
techniczne”. Jednostka obmiarowa jest 1 mb trasy kablowej 1 1 szt. dla urzadzen i

elementow instalacji objetych niniejsza Specyfikacja Techniczna.

8. Odbiodr robot

Odbior robot obejmuje:
o odbidr robot zanikajacych lub ulegajacych zakryciu
J odbidr ostateczny ( catego zakresu prac )

J odbidr pogwarancyjny ( po uptywie okresu gwarancyjnego )
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Odbiodr ostateczny dokonywany jest po catkowitym zakonczeniu robot na
podstawie wynikow pomiaréw 1 badan jakosciowych. Odbiér pogwarancyjny
dokonywany jest na podstawie oceny wizualnej 1 funkcjonalnej instalacji dokonanej
przez Nadzor Inwestycyjny przy udziale Wykonawcy. Ogolne zasady odbioru robot

podano w specyfikacji ,, Ogdlne wymagania techniczne”.

Podstawe odbioru robot instalacyjnych stanowig nastepujace dokumenty:

o dokumentacja techniczna
o dziennik budowy
o zaswiadczenia o jakosci materiatdw 1 wyrobow dostarczonych na budowe w

postaci atestu, certyfikatu jakosci lub deklaracji zgodnosci

o protokoty odbioru materiatoéw 1 wyrobow

o protokoty odbioru poszczegdlnych etapow lub elementéw robot

o wyniki badan laboratoryjnych materiatlow 1 wyrobow, jesli byty zalecane przez
Nadzor Inwestycyjny

o ekspertyzy techniczne, jesli byly wykonywane przed odbiorem budynku

9. Podstawa platnosSci

Ogo6lne wymagania dotyczace ptatnosci podano w specyfikacji ,, Ogolne
wymagania techniczne”. Platno$¢ za wykonane prace objete niniejsza specyfikacja
nalezy przyjmowac zgodnie z oceng jakosci uzytych materiatléw 1 jakosci wykonania
robot na podstawie wynikéw pomiaréw 1 badan. Cena wykonania rob6t obejmuje

wykonanie petnego zakresu prac podanego w punkcie 1.3

15



10. Przepisy zwiazane

PN-EN 54-1:1998

PN-EN 54-2:2002

PN-EN 54-7:2004

PN-EN-54-4:2001
/A1:2004

PN-EN-54-18:2007

PN-91/E-05009/01

PN-91/E-05009/41

Systemy sygnalizacji pozarowej. Wprowadzenie

Systemy sygnalizacji pozarowej. Czg$¢ 2: Centrale sygnalizacji
pozarowej

Systemy sygnalizacji pozarowej. Czgs¢ 7: Czujki dymu. Czujki punktowe
dzialajace z  wykorzystaniem $wiatla rozproszonego, $wiatla

przechodzacego lub jonizacji

System sygnalizacji pozaru - zasilacze

System sygnalizacji pozaru — urzadzenia wejscia/wyjscia

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Zakres, przedmiot i

wymagania podstawowe

Instalacje elektryczne w  obiektach budowlanych. Ochrona dla

zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przeciwporazeniowa
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