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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

SYSTEM SYGNALIZACJI WEAMANIA I NAPADU

CPV 45312200-9 Instalowanie przeciwwtamaniowych systemow alarmowych

1. Wstep

1.1 Przedmiot specyfikaciji

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania
i odbioru Instalacji Systemu Sygnalizacji Wtamania i Napadu w budynku Komisariatu Policji

w Sosnowcu przy ul. Pilsudskiego 32.

1.2 Zakres stosowania specyfikaciji

Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy

przy zleceniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.3

1.3 Zakres robdt objetych specyfikacija

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej dotycza prowadzenia robot
przy wykonaniu nast¢pujacych prac:

a) wykonanie tras kablowych 1 utozenie kabli

b) montaz i podlaczenie elementow systemu

¢) rozruch i oprogramowanie systemu

d) przeszkolenie obstugi

1.4 Ogdlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robdt oraz za ich
zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa, specyfikacja techniczng, obowigzujagcymi normami

oraz poleceniami Nadzoru Inwestycyjnego.



2. Materialy

2.1 Rodzaj materialéw

Podstawowe elementy i urzadzenia stanowigce kompletny system spelniajacy
wymagania postawione w zalozeniach projektowych nalezy dobiera¢ zgodnie z wykazem
materialdw w przedmiotowym projekcie. Pozostate materiaty moga by¢é zamieniane po
konsultacji z projektantem pod warunkiem zastosowania Scistych odpowiednikow
posiadajagcych wymagane atesty lub certyfikaty. W przypadku wystgpienia koniecznosci
zmiany systemu decyzja taka wymaga pisemnej zgody projektanta i Inwestora. Wymagane sg
pisemne wytyczne Projektanta lub wykonanie projektu zamiennego gdzie zostang ujete

wskazowki co do wykonania zmiany.

1) Centrala alarmowa INTEGRA 64

Zaawansowane centrale alarmowe oferujace oprocz funkcji alarmowych, réwniez
mozliwo$¢ realizowania systemow automatyki domowej oraz kontroli dostgpu. Dzieki
szerokiej gamie modutéw rozszerzen, ich mozliwosci moga by¢ dostosowane do biezacych
potrzeb — od niewielkich systemow, po rozlegle instalacje. Duzym atutem central INTEGRA
sg ich mozliwosci komunikacyjne w potaczeniu z dodatkowymi modutami — GSM oraz

TCP/IP.

e obstuga od 16 do 64 wejs¢

e mozliwos¢ podzialu systemu na 32 strefy, 8 partycji

e obstluga od 16 do 64 programowalnych wyjs¢

e magistrale komunikacyjne do podtagczania manipulatorow 1 modutéw rozszerzen

o wbudowany komunikator telefoniczny z funkcjg monitoringu, powiadamiania
glosowego 1 zdalnego sterowania

e obstuga systemu przy pomocy manipulatoréw LCD, klawiatur strefowych, pilotow i
kart zblizeniowych oraz zdalnie z uzyciem komputera lub telefonu komérkowego

e 64 niezalezne timery do automatycznego sterowania

o funkcje kontroli dostgpu i automatyki domowe;j

e pamig¢ 5887 zdarzen z funkcja wydruku

e obstuga do 192+8+1 uzytkownikow

e port RS-232 - gniazdo RJ

o mozliwos¢ aktualizacji oprogramowania za pomocg komputera



e wbudowany zasilacz impulsowy o wydajnosci 3 A z funkcjami tadowania

akumulatora 1 diagnostyki

2) Klawiatura LCD INTEGRA

e podswietlenie klawiatury 1 wyswietlacza

e diody LED informujace o stanie systemu

e alarmy NAPAD, POZAR, POMOC wywotywane z klawiatury
e sygnalizacja dzwigkowa wybranych zdarzen w systemie
e 2 wejscia

o sygnalizacja utraty facznos$ci z centralg

e lacze RS-232 do wspotpracy z programem GUARDX

o Napigcie zasilania (+x15%) 12 V DC

e  Wymiary obudowy 140 x 126 x 26 mm

e Klasa srodowiskowa II

e Zakres temperatur pracy -10°C...+55°C

e Pobor pradu w stanie gotowosci 17 mA

e Maksymalny pobor pradu 101 mA

3) Czujka AQUA

e poczwdrny pyroelement

o cyfrowy algorytm detekcji

e wymienne soczewki Fresnela

o funkcja prealarmu

e Znamionowe napigcie zasilania (£15%) 12 V DC
e  Wymiary obudowy 63 x 96 x 48 mm

o Klasa srodowiskowa II

e Zakres temperatur pracy -30°C...+55°C

e Maksymalny pobor pradu 12 mA

« Sredni pobér pradu (tryb gotowosci) (£10%) 10 mA
e Zalecana wysoko$¢ montazu 2,4 m

e  Wykrywalna predkos¢ ruchu 0,3-3 m/s



4) Ekspander wejs¢ CA-64 E

Moduty wejs¢ dla central INTEGRA 1 VERSA umozliwiajg powickszenie puli wejs¢
dostepnych do podtaczania czujek witamaniowych oraz urzadzen automatyki. Dzieki funkcji
analizowania impulséw, ekspandery te mozna wykorzysta¢ do bezposredniego dolaczania

czujek wibracyjnych i roletowych.

5) Klawiatura strefowa INT-SK-GR

Klawiatura strefowa przeznaczona jest do prostej obstugi pojedynczej strefy systemu
INTEGRA, dzigki czemu idealnie sprawdzi si¢ w systemach gdzie pojedyncze strefy stanowia

odrebne funkcjonalnie podsystemy.

e sterowanie jedng strefg w systemie

« alarmy NAPAD, POZAR, POMOC wywolywane z klawiatury

e diody LED pokazujace stan strefy

e sygnalizacja dzwigckowa wybranych zdarzen w systemie

o funkcje kontroli dostgpu

o przekaznik do sterowania elektrozaczepem, ryglem lub blokada elektromagnetyczng

o wejscie do kontroli stanu drzwi

6) Przycisk napadowy PNK-1

e natychmiastowe wywotanie alarmu i (lub) uruchomienie procedury powiadomienia
stacji monitorujgcej o sytuacji zagrozenia w chronionym obiekcie

o wspolpraca z kazda centralg alarmowa, obstugujaca czujki typu NC

7) Sygnalizator SPL 2030R

o sygnalizacja akustyczna: przetwornik piezoelektryczny
e sygnalizacja optyczna: jasne diody LED
o zabezpieczenie sabotazowe przed:
zalaniem piankg montazowg (opcjonalnie)
oderwaniem od podtoza
otwarciem

e wewnetrzna ostona metalowa (opcjonalnie)



8) Sygnalizator SPW 100

o sygnalizacja akustyczna: przetwornik piezoelektryczny

e zabezpieczenie antysabotazowe przed otwarciem

2.2 Warunki dostawy

Materiaty 1 urzadzenia powinny pochodzi¢ od producentéw lub autoryzowanych
dystrybutorow zgodnie z punktem 2.1. Wykonawca powinien: dokona¢ uzgodnien
dotyczacych rytmiczno$ci dostaw wynikajacej z harmonogramu robdt zagwarantowac sobie
dostep do wynikéw badan pelnych i niepelnych oraz specjalnych, wykonywanych przez

producenta zapewni¢ sobie od producenta atest (za§wiadczenie o jakosci).

2.3 Transport i sktadowanie

Zastosowane materialty nie wymagaja szczegdlnych warunkéw transportu i

sktadowania. Nalezy stosowac si¢ do zalecen producenta.

2.4 Kontrola jako$ci

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ materiatow uzytych do realizacji robot.
Wykonawca zobowiazany jest do oceny jako$ci materiatdéw dostarczanych przez producenta i
ich zgodnos$ci z wymaganiami dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej na
podstawie:

a) rezultatow badan pelnych wykonywanych przez producenta

b) rezultatow badah niepetnych wykonywanych przez producenta dla kazdej partii
dostarczanej na budowe

c) atestu (zaswiadczenia o jakoS$ci)

d) oceny wizualnej kazdej jednostkowej dostawy

e) dodatkowych badan wykonywanych na koszt wykonawcy w przypadku zgtoszenia
przez Nadzor Inwestorski watpliwosci

Potwierdzenie wlasciwosci materiatow 1 wyrobow z kazdej dostawy powinno by¢ podane w:

- zaswiadczeniach z kontroli
- zapisach w dziennikach budowy

- innych dokumentach



Kazda dostawa powinna by¢ wyraznie identyfikowana oraz zaopatrzona w deklaracje

zgodnosci.

3. Sprzet

Wykonawca przystepujacy do wykonania prac winien wykaza¢ si¢ mozliwoscig
korzystania z maszyn 1 sprzgtu gwarantujagcych wilasciwg to jest spelniajaca wymagania
Specyfikacji Technicznej jako$¢ robot. Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie
takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wplywu na jako$¢ wykonywanych prac,
zarOwno w miejscu tych prac, jak tez przy wykonywaniu czynno$ci pomocniczych oraz w
czasie transportu, zatadunku i wytadunku materialow, sprzetu itp. Sprzet uzywany przez

wykonawce winien uzyskac akceptacje Nadzoru Inwestycyjnego.

4. Transport

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktore
nie wptyna na jako$¢ wykonywanych robdt. Materiaty przewozone na $rodkach transportu
powinny by¢ zabezpieczone przed ich przemieszczeniem i1 uktadane zgodnie z warunkami

transportu wydanymi przez ich wytworce.

5. Wykonanie robot

5.1 Prace przygotowawcze

Przed rozpoczgciem wykonywania robot kablowych nalezy przeprowadzi¢ kontrolg
przygotowania podioza, zakonczenia robot stanu surowego, 1 osadzenia o$cieznic
drzwiowych, okiennych. Przed rozpoczgciem wykonywania montazu nalezy przeprowadzi¢
dodatkowo kontrole zakonczenia robdt instalacyjnych. Podtoze musi by¢ mocne, czyste,
réwne 1 suche. Nierownosci powinny by¢ wyréwnane tynkiem podkladowym lub wyréwnane
zaprawa.

5.2 Zasady og6lne

Przy wykonywaniu rob6t kablowych nalezy przestrzega¢ ogélnych zasad prowadzenia
kabli. Nalezy szczegdlnie zwroci¢ uwagg, aby trasy sygnatowe nie byty prowadzone
rownolegle do kabli energetycznych, a jezeli zachodzi taka koniecznos¢ to w odleglo$ci nie
mniejszej niz 10 cm. Montaz urzadzen nalezy wykonywac w sposob estetyczny zgodnie z

projektem z uwzglednieniem aranzacji pomieszczen.



6. Kontrola jakoS$ci robot

Ogo6lne zasady kontroli jakosci robot podano w specyfikacji ,, Ogdlne wymagania
techniczne”. Kontrola polega na:

a) Sprawdzeniu wykonania tras kablowych zgodnie z przedmiotowym projektem i
ustaleniami biezgcymi

b) Sprawdzeniu kompletnosci i1 estetyki montazu zgodnie z przedmiotowym projektem i
ustaleniami biezacymi. Ustala si¢ czy zastosowany materiat jest zgodny z ustaleniami
projektowymi, czy legitymuje si¢ deklaracja zgodnosci lub certyfikatem zgodnosci z
wymienionymi w ustaleniach technicznych normami lub aprobatami technicznymi.

c) Sprawdzenie poprawnosci podtaczen zgodnie z dokumentacja techniczna.

d) Sprawdzenie spelnienia zalozen funkcjonalnych instalacji poprzez przeprowadzenie

prob i symulacje na etapie testowania.

Jezeli roboty nie s3 wykonane zgodnie z wymaganiami, nalezy dokona¢ naprawy usterek
zgodnie z procedura usuwania niezgodnosci. Procedura usuwania niezgodnosci , stosowane

materialy powinny by¢ akceptowane przez Nadzor Inwestycyjny.

7. Obmiar robot

Ogoélne zasady obmiaru podano w specyfikacji ,, Ogdlne wymagania techniczne”.
Jednostka obmiarowg jest 1 mb trasy kablowej 1 1 szt. dla urzadzen i elementéw instalacji

objetych niniejsza Specyfikacja Techniczna.

8. Odbior robot

Odbidr robot obejmuje:

a) odbior robot zanikajacych lub ulegajacych zakryciu
b) odbidr ostateczny ( catego zakresu prac )

¢) odbior pogwarancyjny ( po uptywie okresu gwarancyjnego )

Odbidr ostateczny dokonywany jest po catkowitym zakonczeniu robdt na podstawie wynikow
pomiaréw i badan jakosciowych. Odbiér pogwarancyjny dokonywany jest na podstawie

oceny wizualnej 1 funkcjonalnej instalacji dokonanej przez Nadzor Inwestycyjny przy udziale



Wykonawcy. Ogoélne zasady odbioru robdt podano w specyfikacji ,, Ogolne wymagania

techniczne”.

Podstawe odbioru robot instalacyjnych stanowig nastepujace dokumenty:

dokumentacja techniczna

dziennik budowy

zaswiadczenia o jako$ci materiatow 1 wyrobow dostarczonych na budowe w postaci
atestu, certyfikatu jakos$ci lub deklaracji zgodnos$ci

protokoty odbioru materiatow i wyrobow

protokoty odbioru poszczegolnych etapéw lub elementdéw robot

wyniki badan laboratoryjnych materialdéw i wyrobow, jesli byly zalecane przez Nadzor
Inwestycyjny

ekspertyzy techniczne, jesli byty wykonywane przed odbiorem budynku

9. Podstawa platnosci

Ogolne wymagania dotyczace ptatnosci podano w specyfikacji ,, Ogolne wymagania

techniczne”. Platno$¢ za wykonane prace objete niniejszg specyfikacja nalezy przyjmowac

zgodnie z oceng jakosci uzytych materiatow i jakosci wykonania robo6t na podstawie wynikow

pomiardw 1 badan. Cena wykonania robdt obejmuje wykonanie pelnego zakresu prac

podanego w punkcie 1.3

10. Przepisy zwiazane

PN-E-08390-1:1996 Systemy alarmowe. Terminologia

PN-93/E-08390.14 Systemy alarmowe. Wymagania og6lne. Zasady stosowania

PN-EN 50130-4:2002  Systemy alarmowe. Cz¢$¢ 4: Kompatybilnos$¢ elektromagnetyczna.

Norma dla grupy wyrobow: Wymagania dotyczace odpornosci urzadzen
systemow alarmowych pozarowych, wlamaniowych i osobistych

PN-IEC 60364-1:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Zakres, przedmiot i

wymagania podstawowe
PN-IEC 60364-4- Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
41:2000 zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przeciwporazeniowa
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