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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

SYSTEM NADZORU WIZYIJNEGO

CPV 45312200-9 Instalowanie przeciwwtamaniowych systeméw alarmowych
1. Wstep

1.1 Przedmiot specyfikaciji

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace
wykonania i odbioru Instalacji Systemu Nadzoru Wizyjnego w budynku Komisariatu Policji

w Sosnowcu przy ul. Pitsudskiego 32.

1.2 Zakres stosowania specyfikaciji

Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy

przy zleceniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.3

1.3 Zakres robdt objetych specyfikacija

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej dotycza prowadzenia robot
przy wykonaniu nast¢pujacych prac:

a) wykonanie tras kablowych 1 utozenie kabli

b) montaz 1 podtaczenie elementow systemu

¢) rozruch i oprogramowanie systemu

d) przeszkolenie obstugi

1.4 Ogdlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robot oraz za ich
zgodno$¢ z dokumentacja projektows, specyfikacjami Technicznymi, obowigzujacymi

normami oraz poleceniami Nadzoru Inwestycyjnego.



2. Materialy

2.1 Rodzaj materialéw

Podstawowe elementy i urzadzenia stanowigce kompletny system spelniajacy
wymagania postawione w zalozeniach projektowych nalezy dobiera¢ zgodnie z wykazem
materialdw w przedmiotowym projekcie. Pozostate materiaty moga by¢ zamieniane po
konsultacji z projektantem pod warunkiem zastosowania Scistych odpowiednikow
posiadajacych wymagane atesty lub certyfikaty. W przypadku wystgpienia koniecznosci
zmiany systemu decyzja taka wymaga pisemnej zgody projektanta i Inwestora. Wymagane sa
pisemne wytyczne Projektanta lub wykonanie projektu zamiennego gdzie zostang ujete

wskazowki co do wykonania zmiany.

1) Rejestrator K2 416 D1

Najnowsza metoda kompresji video H.264, predko$¢ nagrywania do 400kl/s w
rozdzielczo$ci D1, dualny kodek video (osobny dla pracy lokalnej - nagrywanie i sieciowej),
obstuga 8 dyskow twardych z interfejsem SATA (do 2TB/szt., razem 16TB), inteligentna
detekcja wideo: detekcja ruchu, zaniku sygnatu, zastonigcia kamery (anty- asking),
rozbudowane funkcje sieciowe: wbudowany serwer, multiklient, CMS, niezalezne
harmonogramy dzialania wejs¢ 1 wyjs¢ alarmowych, detekcji ruchu i rejestracji.Dostep 1

sterowanie poprzez telefon komérkowy

e Wejscia wideo - 16x BNC (1.0Vp-p, 75 Q)

e  Wyjscia wideo - 1x BNC, 1x VGA

e Wejscia audio - 16x BNC (200-2000mV, 10 kQ)

e  Wyjscia audio - 1x BNC

e Metoda kompresji - H.264 (wideo), G.711A (audio)
e Dualny strumien danych - TAK (jeden dla pracy lokalnej, drugi w sieci)
e Rozdzielczos¢ zapisu - CIF

e Predkosc¢ zapisu - 400kl/s w rozdzielczosci D1

o Tryb zapisu - Rgczny, ciagly, detekcja, alarm, harm.
e Rozdzielczo$¢ wyswietlania - max. 1440 x 900

o Tryby wyswietlania - Pelny ekran, podziat na 16

e Tryb pracy - Pentaplex

o Wejscia alarmowe - 16x NO



e Wyjscia alarmowe - 4 wyjscia

e Detekcja ruchu - TAK, 396 strefy (22x18)

2) Kamera K2 786 KIR

Zmienny tryb dzien/noc — kamera dualna . Moze pracowa¢ w systemach monitoringu 24h
przy zmiennym o$wietleniu. Kamera automatycznie przetacza si¢ na tryb B/W, gdy zmniejsza
si¢ poziom $wiatta i na tryb kolor, gdy poziom §wiatla wzrasta. Przetwornik 1/3” Sony Effio,
Rozdzielczos¢ 700TVL, czutos¢ 0,001Lux, DWDR, DNR, Podswietlenie IR o zasigegu 30m,
Obiektyw 2,8-12mm, klasa szczelno$ci: IP66, zasilanie: DC12V, wymiary: ¢131mm *
93mm(D)

3) Kamera K2 615 HIR

Zmienny tryb dzien/noc — kamera dualna . Moze pracowa¢ w systemach monitoringu 24h
przy zmiennym o$wietleniu. Kamera automatycznie przetacza si¢ na tryb B/W, gdy zmniejsza
si¢ poziom $wiatla 1 na tryb kolor, gdy poziom $wiatla wzrasta. Przetwornik 1/3” Sony Color
Super HAD CCD, Wysoka rozdzielczos¢ az do 600TVL w kolorze. Zapewnia szczegotowosé
obrazu, ktora pozwala odr6zni¢ najdrobniejsze detale w czasie odtwarzania nagrania i lepiej
odwzorowuje kolory., czutos¢ 0,05Lux, WDR, DNR, pod$wietlenie IR o zasiggu 40m,
obiektyw 2,8-12mm, klasa szczelnos$ci: P66, zasilanie: DC12V, wymiary: 295mm(W) *
120mm(H) * 84mm(D).

4) Monitor 21.5” LED S22B150N SAMSUNG

Typ matrycy LED
Przekatna ekranu 21,5"
Format ekranu 16:9
Nominalna rozdzielczo$¢ 1920 x 1080
Wielko$¢ plamki 0,24 mm
Jasno$¢ 200 cd/m2
Kontrast statyczny 600:1
Kontrast dynamiczny 5000 000:1



Kat widzenia w poziome 90 stopni

Kat widzenia w pionie 65 stopni
Czas reakcji 5 ms
Liczba wyswietlanych koloréw 16,7 min

DC-in (wej$cie zasilania) - 1 szt.

Rodzaje wyjs¢ / wejsé VGA (D-sub) - 1 szt.

Pobor mocy podczas pracy 30 W

Pobér mocy podczas spoczynku 03W

Szerokos¢ 510 mm

Wysokos¢ (z podstawa) 385 mm

Glegbokos$¢ (z podstawg) 195 mm

Waga 2,7kg

Dodatkowe informacje Regulacja pochylenia
Kabel VGA

Dotaczone akcesoria s
Zasilacz

5)Transformator skretki x4 HT-908 P

Transformator video Pasywny transformator obrazu Transmisja video 4 wej. — 4 wyj.
Przej$cie z BNC na UTP Zasieg 400m (kolor)/600m (cz/b) Zabezpieczenie

przeciwprzepieciowe

6) Transformator skretki x1 HT- 901 BP

o Pasywny transformator obrazu

e Trans. video 1 wej.-1 wyj.

e Przej$cie z BNC na UTP

e Zasieg : 400m (kolor) / 600m (cz/b)

e Zabezpieczenie przeciwprzepigciowe

7) Zasilacz 12V, 1.5 A

Prad znamionowy: 1.5A
Napiecie wyjsciowe: 12V DC
Zasilanie: 90-264V AC

Zakres czgstotliwosci: 47~63Hz



Temperatura pracy: 0°C do +40°C
Typ obudowy: Desktop
Wymiary: 80 x 50 x 33mm

2.2 Warunki dostawy

Materiaty i urzadzenia powinny pochodzi¢ od producentow lub autoryzowanych
dystrybutorow zgodnie z punktem 2.1. Wykonawca powinien: dokona¢ uzgodnien
dotyczacych rytmicznosci dostaw wynikajacej z harmonogramu robdt zagwarantowac sobie
dostgp do wynikoéw badan pelnych i niepetnych oraz specjalnych, wykonywanych przez

producenta zapewni¢ sobie od producenta atest (zaswiadczenie o jakosci).

2.3 Transport i skladowanie

Zastosowane materialty nie wymagaja szczegdlnych warunkéw transportu i

sktadowania. Nalezy stosowac si¢ do zalecen producenta.

2.4 Kontrola jako$ci

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ materiatow uzytych do realizacji robot.
Wykonawca zobowigzany jest do oceny jakos$ci materiatow dostarczanych przez producenta i
ich zgodnosci z wymaganiami dokumentacji projektowej 1 specyfikacji technicznej na
podstawie:

a) rezultatow badan pelnych wykonywanych przez producenta

b) rezultatow badan niepelnych wykonywanych przez producenta dla kazdej partii
dostarczanej na budowe

c) atestu (zaswiadczenia o jakoS$ci)

d) oceny wizualnej kazdej jednostkowej dostawy

e) dodatkowych badan wykonywanych na koszt wykonawcy w przypadku zgloszenia
przez Nadzoér Inwestorski watpliwosci

Potwierdzenie wlasciwo$ci materiatoéw 1 wyrobow z kazdej dostawy powinno by¢ podane w:

- zaswiadczeniach z kontroli
- zapisach w dziennikach budowy

- innych dokumentach



Kazda dostawa powinna by¢ wyraznie identyfikowana oraz zaopatrzona w deklaracje

zgodnosci.

3. Sprzet

Wykonawca przystepujacy do wykonania prac winien wykaza¢ si¢ mozliwoscig
korzystania z maszyn 1 sprzetu gwarantujagcych wilasciwa to jest spelniajaca wymagania
Specyfikacji Technicznej jako$¢ robot. Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie
takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wplywu na jakos¢ wykonywanych prac,
zarbwno w miejscu tych prac, jak tez przy wykonywaniu czynno$ci pomocniczych oraz w
czasie transportu, zatadunku i wytadunku materialow, sprzetu itp. Sprzet uzywany przez

wykonawce winien uzyskac akceptacje Nadzoru Inwestycyjnego.

4. Transport

Wykonaweca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore
nie wptyna na jako$¢ wykonywanych robot. Materialy przewozone na $rodkach transportu
powinny by¢ zabezpieczone przed ich przemieszczeniem i uktadane zgodnie z warunkami

transportu wydanymi przez ich wytworcg.

5. Wykonanie robot

5.1 Prace przygotowawcze

Przed rozpoczgciem wykonywania robot kablowych nalezy przeprowadzi¢ kontrole
przygotowania podioza, zakonczenia robot stanu surowego, 1 osadzenia o$cieznic
drzwiowych, okiennych. Przed rozpoczgciem wykonywania montazu nalezy przeprowadzi¢
dodatkowo kontrolg¢ zakonczenia robdt instalacyjnych. Podtoze musi by¢ mocne, czyste,
rowne 1 suche. Nieréwnosci powinny by¢ wyréwnane tynkiem podktadowym lub wyréwnane
zaprawa.

5.2 Zasady og0lne

Przy wykonywaniu rob6t kablowych nalezy przestrzega¢ ogoélnych zasad prowadzenia
kabli. Nalezy szczegblnie zwroci¢ uwage, aby trasy sygnatowe nie byty prowadzone

réwnolegle do kabli energetycznych, a jezeli zachodzi taka koniecznos¢ to w odleglosci nie



mniejszej niz 10 cm. Montaz urzadzen nalezy wykonywac w sposéb estetyczny zgodnie z

projektem z uwzglednieniem aranzacji pomieszczen.

6. Kontrola jakos$ci robot

Ogo6lne zasady kontroli jakosci robot podano w specyfikacji ,, Ogdélne wymagania
techniczne”. Kontrola polega na:

a) Sprawdzeniu wykonania tras kablowych zgodnie z przedmiotowym projektem i
ustaleniami biezgcymi

b) Sprawdzeniu kompletnosci i estetyki montazu zgodnie z przedmiotowym projektem i
ustaleniami biezacymi. Ustala si¢ czy zastosowany materiat jest zgodny z ustaleniami
projektowymi, czy legitymuje si¢ deklaracja zgodnosci lub certyfikatem zgodnosci z
wymienionymi w ustaleniach technicznych normami lub aprobatami technicznymi.

c) Sprawdzenie poprawnosci podtaczen zgodnie z dokumentacja techniczna.

d) Sprawdzenie spelnienia zatozen funkcjonalnych instalacji poprzez przeprowadzenie

prob i symulacje na etapie testowania.

Jezeli roboty nie s3 wykonane zgodnie z wymaganiami, nalezy dokona¢ naprawy usterek
zgodnie z procedura usuwania niezgodnosci. Procedura usuwania niezgodnosci , stosowane

materialty powinny by¢ akceptowane przez Nadzor Inwestycyjny.

7. Obmiar robot
Jednostkg obmiarowg jest 1 mb trasy kablowej 1 1 szt. dla urzadzen i elementoéw
instalacji objetych niniejsza Specyfikacja Techniczna.
8. Odbior robot
Odbidr robot obejmuje:

a) odbior robot zanikajacych lub ulegajacych zakryciu
b) odbidr ostateczny ( catego zakresu prac )

c) odbidr pogwarancyjny ( po uptywie okresu gwarancyjnego )

Odbidr ostateczny dokonywany jest po catkowitym zakonczeniu robot na podstawie wynikow

pomiardw 1 badan jakosciowych. Odbior pogwarancyjny dokonywany jest na podstawie



oceny wizualnej i funkcjonalnej instalacji dokonanej przez Nadzor Inwestycyjny przy udziale
Wykonawcy. Ogolne zasady odbioru robot podano w specyfikacji ,, Ogélne wymagania

techniczne”.

Podstawe odbioru robot instalacyjnych stanowig nastepujace dokumenty:

e dokumentacja techniczna

e dziennik budowy

e zaswiadczenia o jakosci materiatow i wyroboéw dostarczonych na budowe w postaci
atestu, certyfikatu jakos$ci lub deklaracji zgodnosci

e protokoty odbioru materialow i wyrobow

e protokoty odbioru poszczegolnych etapéw lub elementow robot

e wyniki badan laboratoryjnych materialdéw i wyrobow, jesli byly zalecane przez Nadzor
Inwestycyjny

e ckspertyzy techniczne, jesli byly wykonywane przed odbiorem budynku

9. Podstawa platnosci

Ogolne wymagania dotyczace ptatnosci podano w specyfikacji ,, Ogolne wymagania
techniczne”. Platno$¢ za wykonane prace objete niniejszg specyfikacja nalezy przyjmowac
zgodnie z oceng jakosci uzytych materiatow 1 jakosci wykonania robot na podstawie wynikow
pomiarow 1 badan. Cena wykonania robot obejmuje wykonanie pelnego zakresu prac
podanego w punkcie 1.3

10. Przepisy zwiazane

PN-E-08390-1:1996  Systemy alarmowe. Terminologia

PN-93/E-08390.14 Systemy alarmowe. Wymagania ogolne. Zasady stosowania

PN-EN 50130- Systemy alarmowe. Cze$¢ 4: Kompatybilnos$¢ elektromagnetyczna.

4:2002 Norma dla grupy wyrobow: Wymagania dotyczace odpornosci
urzadzen systemow alarmowych pozarowych, wtamaniowych i
osobistych

PN-IEC 60364- Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Zakres, przedmiot

1:2000 1 wymagania podstawowe

PN-1EC 60364-4- Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla

41:2000 zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przeciwporazeniowa

N 50132-7 Systemy dozorowe CCTV w zastosowaniach dotyczacych
zabezpieczenia
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