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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

SYSTEM KONTROLI DOSTEPU

CPV 45312200-9 Instalowanie przeciwwtamaniowych systemow alarmowych
1. Wstep

1.1 Przedmiot specyfikaciji

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania
i odbioru Instalacji Systemu Kontroli Dostepu w budynku Komisariatu Policji w Sosnowcu

przy ul. Pitsudskiego 32.

1.2 Zakres stosowania specyfikaciji

Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy

przy zleceniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.3

1.3 Zakres robdt objetych specyfikacija

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej dotycza prowadzenia robot
przy wykonaniu nast¢pujacych prac:

a) wykonanie tras kablowych 1 utozenie kabli

b) montaz i podlaczenie elementow systemu

¢) rozruch i oprogramowanie systemu

d) przeszkolenie obstugi

1.4 Ogdlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robdt oraz za ich
zgodno$¢ z dokumentacjg projektows, specyfikacjami Technicznymi, obowigzujgcymi

normami oraz poleceniami Nadzoru Inwestycyjnego.



2. Materialy

2.1 Rodzaj materialéw

Podstawowe elementy i urzadzenia stanowigce kompletny system spelniajacy
wymagania postawione w zalozeniach projektowych nalezy dobiera¢ zgodnie z wykazem
materialdw w przedmiotowym projekcie. Pozostate materiaty moga by¢ zamieniane po
konsultacji z projektantem pod warunkiem zastosowania Scistych odpowiednikow
posiadajacych wymagane atesty lub certyfikaty. W przypadku wystgpienia koniecznosci
zmiany systemu decyzja taka wymaga pisemnej zgody projektanta i Inwestora. Wymagane sg
pisemne wytyczne Projektanta lub wykonanie projektu zamiennego gdzie zostang ujete

wskazowki co do wykonania zmiany.

1) Kontroler przejscia ACCO-KP-PS

System ACCO zbudowany jest w oparciu o sie¢ autonomicznych kontrolerow przejscia
zapewniajacych mozliwo$¢ scentralizowanego zarzadzania. Polaczenie sprawdzonych
technologii sprzetowych 1 programowych z przemyslang koncepcja catoksztattu rozwigzania
zapewnia najwyzszg mozliwg jakos$¢ 1 elastycznos¢ gwarantujaca dopasowanie systemu do

indywidualnych potrzeb.

WEASCIWOSCI :

e obstuga pojedynczego przejscia z autoryzacja we jScia i wyjscia

e praca autonomiczna lub w systemie

e 1024 uzytkownikow

e definiowanie uprawnien uzytkownikow

o realizacja dostepu na podstawie karty 1/lub kodu

e 256 harmonogramoéw czasowych

e S$wigteczne schematy dostepu

e pamig¢ 24 576 zdarzen

e rejestrowanie informacji dotyczacych kontroli czasu pracy

o funkcja zabezpieczenia przed wielokrotnym uzyciem tego samego kodu/karty dla
uzyskania dostgpu (anti-passback)

e wbudowany buforowy zasilacz impulsowy 12 V DC 1,2 A



2) Czytnik kart zblizeniowych CZ-EMM3

e autoryzacja dostepu za pomocg karty zblizeniowe;j
e mozliwo$¢ pracy na zewnatrz

e montaz bezposrednio na §cianie lub na futrynie drzwi

3) Czytnik kart zblizeniowych do konwertera ACCO-USB-CZ

o obsluga kart, brelokow 1 innych transponderéw pasywnych 125 kHz

o ulatwienie pracy administratora systemu: mozliwo$¢ dodawania kart, brelokow i
innych transponderéw pasywnych 125 kHz uzytkownikom systemu ACCO bez
odchodzenia od komputera

e dwukolorowa dioda LED informujaca o stanie czytnika

e sygnalizacja dzwigkowa

e wtyk RJ-45 do podtaczenia do konwertera ACCO-USB

4) Karta zblizeniowa standardowa KD-STD-1

e transponder pasywny 125 kHz
e wymiary standardowej karty kredytowej (85 x 55 mm)
o kolor: bialy

5) Konwerter ACCO-USB

e podiaczenie magistrali komunikacyjnej RS-485 systemu ACCO do komputera PC za
posrednictwem magistrali USB

e gniazdo RJ-45 do podlaczenia czytnika kart zblizeniowych ACCO-USB-CZ

» zasilanie pobierane z portu USB komputera

e prosta instalacja typu Plug&Play

e diody informujace o stanie urzadzenia



6) Przycisk awaryjnego otwarcia drzwi RPWK

wyjscie: NO/NC stykowe 1A/125VAC
dodatkowe resetowanie kluczykiem

obudowa: tworzywo sztuczne, zielony
wymiary (wys. x szer. x gt. ): 90 x 90 x 30 mm

szybka ochronna

7) Sygnalizator SPW 100

e sygnalizacja akustyczna: przetwornik piezoelektryczny

e zabezpieczenie antysabotazowe przed otwarciem

2.2 Warunki dostawy

Materialy 1 urzadzenia powinny pochodzi¢ od producentéw lub autoryzowanych
dystrybutoréw zgodnie z punktem 2.1. Wykonawca powinien: dokona¢ uzgodnien
dotyczacych rytmiczno$ci dostaw wynikajacej z harmonogramu robot zagwarantowac sobie
dostep do wynikow badan pelnych 1 niepetnych oraz specjalnych, wykonywanych przez

producenta zapewni¢ sobie od producenta atest (zas§wiadczenie o jakosci).

2.3 Transport i skladowanie

Zastosowane materialy nie wymagaja szczegdlnych warunkéw transportu i

sktadowania. Nalezy stosowac si¢ do zalecen producenta.

2.4 Kontrola jako$ci

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ materiatow uzytych do realizacji robot.
Wykonawca zobowiazany jest do oceny jako$ci materiatdéw dostarczanych przez producenta i
ich zgodnos$ci z wymaganiami dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej na
podstawie:

a) rezultatow badan pelnych wykonywanych przez producenta
b) rezultatow badan niepetnych wykonywanych przez producenta dla kazdej partii

dostarczanej na budowe



c) atestu (zaswiadczenia o jakos$ci)
d) oceny wizualnej kazdej jednostkowej dostawy
e) dodatkowych badan wykonywanych na koszt wykonawcy w przypadku zgtoszenia
przez Nadzoér Inwestorski watpliwosci
Potwierdzenie wlasciwosci materiatow 1 wyrobow z kazdej dostawy powinno by¢ podane w:
- zaswiadczeniach z kontroli
- zapisach w dziennikach budowy

- innych dokumentach

Kazda dostawa powinna by¢ wyraznie identyfikowana oraz zaopatrzona w deklaracje

zgodnosci.

3. Sprzet

Wykonawca przystepujacy do wykonania prac winien wykazaé¢ si¢ mozliwos$cig
korzystania z maszyn 1 sprzgtu gwarantujagcych wilasciwa to jest spetniajaca wymagania
Specyfikacji Technicznej jakos¢ robdt. Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie
takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych prac,
zarbwno w miejscu tych prac, jak tez przy wykonywaniu czynnosci pomocniczych oraz w
czasie transportu, zatadunku 1 wytadunku materiatoéw, sprzetu itp. Sprzet uzywany przez

wykonawce winien uzyska¢ akceptacje Nadzoru Inwestycyjnego.

4. Transport

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktore
nie wpltyna na jako$¢ wykonywanych robdt. Materiaty przewozone na $rodkach transportu
powinny by¢ zabezpieczone przed ich przemieszczeniem i1 uktadane zgodnie z warunkami

transportu wydanymi przez ich wytwaorcg.

5. Wykonanie robot

5.1 Prace przygotowawcze

Przed rozpoczeciem wykonywania robdt kablowych nalezy przeprowadzi¢ kontrole
przygotowania podioza, zakonczenia robot stanu surowego, 1 osadzenia o$cieznic

drzwiowych, okiennych. Przed rozpoczgciem wykonywania montazu nalezy przeprowadzic¢



dodatkowo kontrole zakonczenia robdt instalacyjnych. Podtoze musi by¢ mocne, czyste,
réwne i1 suche. Nierownosci powinny by¢ wyréwnane tynkiem podktadowym lub wyréwnane
zaprawa.

5.2 Zasady ogdblne

Przy wykonywaniu robdt kablowych nalezy przestrzega¢ ogélnych zasad prowadzenia
kabli. Nalezy szczegdlnie zwroci¢ uwagg, aby trasy sygnatowe nie byty prowadzone
réwnolegle do kabli energetycznych, a jezeli zachodzi taka konieczno$¢ to w odlegtosci nie
mniejszej niz 10 cm. Montaz urzadzen nalezy wykonywac¢ w sposob estetyczny zgodnie z

projektem z uwzglednieniem aranzacji pomieszczen.

6. Kontrola jakosci roboét

Ogdlne zasady kontroli jakosci robdt podano w specyfikacji ,, Ogdlne wymagania
techniczne”. Kontrola polega na:

a) Sprawdzeniu wykonania tras kablowych zgodnie z przedmiotowym projektem i
ustaleniami biezacymi

b) Sprawdzeniu kompletnosci i estetyki montazu zgodnie z przedmiotowym projektem i
ustaleniami biezacymi. Ustala si¢ czy zastosowany materiat jest zgodny z ustaleniami
projektowymi, czy legitymuje si¢ deklaracja zgodnosci lub certyfikatem zgodnosci z
wymienionymi w ustaleniach technicznych normami lub aprobatami technicznymi.

c) Sprawdzenie poprawnos$ci podtaczen zgodnie z dokumentacja techniczng.

d) Sprawdzenie spelnienia zalozen funkcjonalnych instalacji poprzez przeprowadzenie

prob i symulacje na etapie testowania.

Jezeli roboty nie sa wykonane zgodnie z wymaganiami, nalezy dokona¢ naprawy usterek
zgodnie z procedura usuwania niezgodnos$ci. Procedura usuwania niezgodnosci , stosowane

materiaty powinny by¢ akceptowane przez Nadzor Inwestycyjny.

7. Obmiar robot

Ogoélne zasady obmiaru podano w specyfikacji ,, Ogdélne wymagania techniczne”.
Jednostka obmiarowa jest 1 mb trasy kablowej 1 1 szt. dla urzadzen i elementow instalacji

objetych niniejszg Specyfikacja Techniczna.



8. Odbior robot

Odbidr robot obejmuje:

a) odbidr robot zanikajacych lub ulegajacych zakryciu
b) odbidr ostateczny ( catego zakresu prac )

¢) odbior pogwarancyjny ( po uptywie okresu gwarancyjnego )

Odbior ostateczny dokonywany jest po catkowitym zakonczeniu robdt na podstawie wynikow
pomiardw 1 badan jakosciowych. Odbior pogwarancyjny dokonywany jest na podstawie
oceny wizualnej 1 funkcjonalnej instalacji dokonanej przez Nadzor Inwestycyjny przy udziale
Wykonawcy. Ogolne zasady odbioru robot podano w specyfikacji ,, Ogolne wymagania

techniczne”.

Podstawe odbioru robdt instalacyjnych stanowig nastepujace dokumenty:

e dokumentacja techniczna

e dziennik budowy

o zaswiadczenia o jako$ci materialow 1 wyrobow dostarczonych na budowg¢ w postaci

atestu, certyfikatu jakos$ci lub deklaracji zgodnosci

o protokoty odbioru materiatow 1 wyrobow

e protokoty odbioru poszczegolnych etapdw lub elementow robot

e wyniki badan laboratoryjnych materialow 1 wyrobow, jesli byty zalecane przez Nadzor
Inwestycyjny
ekspertyzy techniczne, jesli byly wykonywane przed odbiorem budynku

9. Podstawa platnosci

Ogolne wymagania dotyczace ptatnosci podano w specyfikacji ,, Ogolne wymagania
techniczne”. Platno$¢ za wykonane prace objete niniejszg specyfikacjg nalezy przyjmowac
zgodnie z oceng jakosci uzytych materiatow 1 jakosci wykonania robot na podstawie wynikow
pomiaréw i badan. Cena wykonania robdt obejmuje wykonanie pelnego zakresu prac

podanego w punkcie 1.3



10. Przepisy zwiazane

PN-E-08390-1:1996
PN-93/E-08390.14
PN-EN 50130-4:2002

PN-IEC 60364-1:2000

PN-IEC 60364-4-
41:2000

Systemy alarmowe. Terminologia
Systemy alarmowe. Wymagania ogolne. Zasady stosowania

Systemy alarmowe. Cze$¢ 4: Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna.
Norma dla grupy wyrobow: Wymagania dotyczace odpornosci urzadzen
systemow alarmowych pozarowych, wlamaniowych i osobistych

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Zakres, przedmiot i
wymagania podstawowe

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przeciwporazeniowa
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