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Budowa systemu oddymiania grawitacyjnego klatki schodowej.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | OBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

Kody CPV: 45311000-0 Roboty w zakresie okablowania oraz instalacji
elektrycznych
45310000-3 Roboty instalacyjne elektryczne
45311100-1 Roboty w zakresie okablowania elektrycznego
31625000-3 Alarmy przeciwpozarowe
45312100-8 Instalowanie przeciwpozarowych systemow
alarmowych
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1 WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace
wykonania iodbioru instalacji elektrycznych w zakresie budowy instalacji elektrycznych
oddymiania grawitacyjnego klatki schodowej dla dostosowania budynku Komendy
Powiatowej Policji w Myszkowie przy ul. Kosciuszki 105 do aktualnych wymogdw p.poz.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jako dokument kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Przedmiot i zakres robét objetych ST

Roboty, ktérych dotyczy Specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci wystepujace przy
budowie instalacji elektrycznej zgodnie z dokumentacjq projektowa.

1.4. Wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania rob6t oraz za zgodnosc
z dokumentacjq projektowag ST i poleceniami Inzyniera kontraktu oraz ze sztukg budowlana.
Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze wykonawcy
plac budowy. Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia placu budowy. Przed
przystapieniem do wykonawstwa robét elektrycznych nalezy sprawdzi¢ czy teren na ktérym
majg by¢ wykonywane roboty jest odpowiednio przygotowany. Nalezy wyznaczy¢é miejsca
sktadowania materiatow (place, obiekty).
Ogoblne wymagania dotyczace robét podano w ST B.00.00.00 ,Wymagania ogdlne".

1.5. Zakres rzeczowy robét objetych ST

W zakres rzeczowy wchodza;:
1. budowa zasilania instalacji oddymiania klatki schodowej,

2. budowa systemu oddymiania klatki schodowe;j..

1.6 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe robét objetych Specyfikacjg Techniczng sg zgodne z
odpowiednimi normami.

2 MATERIALY

2.1 Ogodlne wymagania

Ogolne wymagania dotyczace materiatébw podano w OST B.00.00.00. ,Przepisy ogoine”.
Kazdy materiat musi mie¢ atest wytworcy lub $Swiadectwo dopuszczenia stwierdzajacy
zgodnos$¢ jego wykonania z odpowiednimi normami i prawem budowlanym.

2.2. Materiaty gotowe

Do wykonania przedmiotowych prac nalezy zastosowac nastepujgce materiaty:

A listwy elektroinstalacyjne gtadkie sztywne nierozprzestrzeniajgce ptomienia
bezotowiowe typu LS o wymiarach zgodnych z projektem,

4 systemy oddymiania grawitacyjnego klatek schodowych wyposazone w centrale
oddymiania umozliwiajace otwarcie klap wg projektu wraz z awaryjnym zrodtem
zasilania,
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4 puszki odgatezne z funkcjg podtrzymania zasilania przez 90 minut PH90,

4 rury elektroinstalacyjne dwuscienne karbowane (wewnetrzna scianka gtadka,
zewnetrzna karbowana) o srednicy 45mm,

4 uchwyty kablowe dla mocowania kabli PH90 wraz z kotkami PH90, (system
mocowania kabli winien by¢ przebadany wraz z kablami danego producenta co
powinno by¢ poparte certyfikatami)

Ogolne wiadomosci na temat kabli i przewoddw elektroenergetycznych, rur i osprzetu
podano w OST D-01.03.02 ,,Okreslenia podstawowe ” i , Materiaty budowlane ”.
Materiaty takie jak kable, rury i osprzet nalezy dostarczy¢ na budowe wraz ze $wiadectwami
jakosci, kartami gwarancyjnymi i protokotami odbioru technicznego. Dostarczane na plac
budowy materiaty, nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem kompletnosci i zgodnosci z danymi
wytwércy. Przeprowadzi¢ ogledziny stanu materiatbw. W przypadku stwierdzenia wad
lub nasuwajacych sie watpliwosci mogacych mie¢ wptyw na jako$¢ wykonywanych robdt,
materiaty nalezy przed ich wbudowaniem podda¢ badaniom okreslonym przez Inzyniera,
Kierownictwo (dozér techniczny) robot.

2.3 Przewody instalacyjne

1. Nalezy stosowaé przewody izolowane (z izolacjg lub izolacjg i powtoka) do ukiadania na
state, jednozytowe lub wielozytowe, do uktadania pod tynkiem.

2. Wymagane podstawowe parametry przewoddw:

A napiecie znamionowe izolacji: 450/750 V,

A przekroj znamionowy zyt: 1,5; 2,5 mm® (kazdy rodzaj przewodéw jest produkowany
w okreslonym zakresie przekrojéw).

3. Zaleca sie stosowanie przewodéw o zytach miedzianych (Cu), izolacji i powtoce
polwinitowej typu YDYZo do wykonywania instalacji podtynkowych lub ostonietych.

4. Dla doprowadzenia uziemienia stosowa¢ nalezy przewody LgYzo 450/750V o
przekrojach 4 mm?; 16mm?.

5. Jako kable zasiljgce urzadzenia stuzace ochronie przeciwpozarowej stosowac nalezy
kable ognioodporne, bezhalogenowe, nierozprzestrzeniajace ptomienia, o niskiej
emisji dyméw typu NHXH FE180/E90 o przekrojach zyt 1,5mm? 2,5mm? 6mm?
10mm?, 16mm?, 25mm? o napieciu pracy 0,6/1kV.

6. Dla systemow p.poz. stosowa¢ nalezy przewody: HDGs 3x2,5 PH90, HDGs 2x1,5
PH90, HTKSHekw 2x0,8 PH90, HTKSHekw 3x2x0,8 H90, YnKSY 7x1, YnTKSY
3x2x0,8, YnTKSY 2x0,8.

7. Zastosowane przewody ognioodporne winny by¢ przebadane wraz z zastosowanym
systemem mocowania, co powinno by¢ potwierdzone certyfikatami.

W instalacjach zasilania elektrycznego budynkdw nie nalezy stosowac przewodow miedzianych o
przekrojach mniejszych niz 1,5 mn¥.

2.4. Osprzet instalacyjny

2.4.1 Wytgczniki instalacyjne

Wyigczniki instalacyjne nalezy stosowa¢ w instalacjach elekirycznych do zabezpieczania
obwoddéw od skutkdéw przecigzen i zwar¢ (wytgczania pradéw roboczych i zwarciowych) oraz do
ochrony przeciwporazeniowe;.

1. Do zabezpieczania obwodéw w instalacjach elektrycznych nalezy stosowaé wytaczniki
instalacyjne nadpradowe. Wytaczniki powinny by¢ przystosowane do instalowania na szynie TH 35.
3. Podstawowe parametry techniczne dla wytacznikow nadpradowych :

A prady znamionowe Iy = 6; 10; 16; 25; 40; 63, 100A,

A napiecia znamionowe: 230 i 400 V; 50 Hz,

4 zdolnos¢ taczeniowa do 10kA oraz do 15kA(w TR P.POZ.)
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2.4.2 Puszki elektroinstalacyjne zwykte

Puszki elektroinstalacyjne do instalowania gniazd i facznikdw, puszki odgatezne:

4 nalezy stosowac puszki podtynkowe,

A puszki sprzetowe powinny by¢ przystosowane do mocowania w nich gniazd i fgcznikéw za
pomocg Wkretdw lub ,pazurkéw",

A wymagane podstawowe parametry puszek:

puszka sprzetowa: @ 60 mm,

A pusgka rozgatezna: & 70 mm lub kwadratowa 75x75mm , przytaczalnosc przewodow o przekroju | - 6
mm®,

A stopien ochrony: minimum IP 2X,

A wytrzymato$c¢ elektryczna izolacji 2 kV,

A wykonanie z materiatow niepalnych lub niepodtrzymujacych ptomienia.

>

2.4.3 Laczniki

kaczniki ogélnego przeznaczenia do instalacji podtynkowych
A tgczniki powinny by¢ przystosowane do instalowania w puszkach [1 60 mm za pomoca
wkretdw lub ,pazurkéw",
4 zaciski nalezy przystosowaé do taczenia przewodéw o przekroju 1,0 - 2,5 mm?,
A obudowy tacznikdw powinny by¢ wykonane z materiatow niepalnych lub niepodtrzymujacych
ptomienia,
Podstawowe dane techniczne:
A napiecie znamionowe: 250 V; 50 Hz,
prad znamionowy: 10 A,
stopien ochrony w wykonaniu zwyktym: minimum [P 2X,
stopien ochrony w wykonaniu szczelnym: minimum IP 44,

> = -

2.4.4 Puszki ogniodporne PH90

W celu ewentualnego potaczenia przewodéw P.POZ. stosowaé nalezy puszki n/t
ogniodporne PH90 zapewniajace ciggtos¢ potaczenia elektrycznego w czasie trwania pozaru
przez 90 minut.

2.4.5 Pozostaty osprzet instalacyjny

Stosowac nalezy osprzet o parametrach i stopniu szczelnosci zgodnym z projektem
budowlano-wykonawczym lub rownowazne o identycznych parametrach.

Dla tablic rozdzielczych stosowaé nalezy obudowy wykonane w |l klasie ochronnosci
0 pojemnosci modutowej zgodnej z projektem.

2.4.6 Zestawienie materiatbw — budowa systemu oddymiania grawitacyjnego klatki
schodowe;j.

LP. WYSZCZEGOLNIENIE TYP JEDN ILOSC FIRMA
1. Centrala oddymiania RZN 4408-M szt. 1 D+H
2. Akumulator bezobstugowy HP 7-12 12V/7Ah szt. 2 D+H
3. Czujka optyczna dymu DUR 40 szt. 4 D+H
4. Przycisk oddymiania z sygnalizacjg =~ RT 42-ST szt. 4 D+H
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5. Przycisk przewietrzajacy LT 43U-SD szt. 1 D+H

6. Modut przekaznika odtgczajacego TR 42 szt. 1 D+H
7. Modut impulsu dla RZN-M IM 44-K/M szt. 1 D+H
8. Modut kolejnosci otwierania drzwi FS-41 szt. 1 D+H
9. Sygnalizator wiatrowo deszczowy WRG 82 szt. 1 D+H OPCJA
10. Klapa oddymiajaca w standardzie 120 x 150 szt. 1 D+H
11. Sitownik zebatkowy ZA155/1000-HS szt. 1 D+H
12.  Sitownik fancuchowy do drzwi DDS 54/500 szt. 2 D+H
13. Rygiel trzpieniowy rewersyjny JEB-250 12/24VDC  szt. 2 JANTEK
14. Przewod kabelkowy HTKSH 4x2x0,8 mb. 20 BITTNER
15.  Przewod kabelkowy YnTKSY 1x2x0,8 mb. 25 BITTNER
16. Przewod kabelkowy YnTKSY 2x2x0,8 mb. 40 BITTNER
17. Przewdd kabelkowy HDGs 3x1,0 mm? mb. 20 BITTNER
18. Przewdd kabelkowy HLGs 3x1,5 mm? mb. 10 BITTNER
19. Przewdd kabelkowy HLGs 5x2,5 mm? mb. 20 BITTNER
20. Uchwyt montazowy do WRG Uwd 1 szt. 1 D+H OPCJA

2.5 System oddymiania grawitacyjnego klatki schodowej

Zabudowany system oddymiania winien umozliwia¢ zabezpieczenie klatki w budynku
oraz powinien charakteryzowac sie:
4 wysoka odpornoscig na uszkodzenia linii dozorowej typu przerwa lub zwarcie,
A centrala winna by¢ wyposazona w wewnetrzny zasilacz i woudowang baterie
akumulatoréw bezobstugowych,
4 mozliwos¢ sterowania sygnalizacjg akustyczng
A pozostate cechy centrali ustali¢ na podstawie projektu technicznego systemu
sygnalizacji pozarowe;.
Wszystkie elementy systemu(czujki dymu, przyciski recznego ostrzegacza pozarowego, itp.)
winny mie¢ cechy zgodne z projektem technicznym systemu sygalizacji pozarowej.
Zestawienie materiatdw wg projektu systemu sygnalizacji pozaru.

3 SPRZET
3.1 Wymagania ogodlne

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych rob6t, zarbwno w miejscu tych robdt, jak
tez przy wykonywaniu czynnosci pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku i
wytadunku materiatow, sprzetu itp. Roboty winny by¢ wykonywane recznie. Sposéb
wykonywania robo6t powinien by¢ zaakceptowany przez Doz6r techniczny Wtasciciela sieci i
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urzadzen, Inzyniera, Kierownika budowy. Sprzet uzywany przez Wykonawce powinien
uzyska¢ akceptacje Inzyniera, Kierownika budowy, Dozoru technicznego (Inspektora
nadzoru). Liczba i wydajnosé sprzetu powinna gwarantowa¢ wykonanie rob6t zgodnie z
zasadami, okreslonymi w dokumentacji projektowej, OST, ST i wskazaniach Inzyniera w
terminie przewidzianym kontraktem.

3.2 Sprzet do budowy instalacji elektrycznych

Wykonawca przystepujacy do wykonania instalacji elektrycznych powinien wykazac
sie mozliwoscig korzystania z nastepujacych maszyn i sprzetu w zaleznosci od zakresu robot
gwarantujgcych wtasciwg jakos¢ robot :

4 dobrej jakosci elektronarzedzi i sprzetu do robét instalacyjnych wykonywanych

recznie,

A miernikami z waznymi Swiadectwami badan.

4 TRANSPORT
4.1 Wymagania ogodlne

Materiaty na plac budowy powinny byé przewozone odpowiednimi srodkami transportu
tak aby unikng¢ trwatych odksztatcen, oraz zgodnie z przepisami BHP i ruchu drogowego.
Wykonawca jest obowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie
wptyng niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych roboét. Liczba srodkéw transportu powinna
gwarantowa¢ prowadzenie robét zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentaciji
projektowej, OST, ST i wskazaniami Inzyniera w terminie przewidzianym kontraktem.

4.2 Transport materiatéw i elementow

Wykonawca powinien wykazac¢ sie mozliwoscig korzystania z nastepujacych srodkow
transportu w zaleznosci od zakresu robo6t :

4 samochodu dostawczego,

A przyczepy do przewozenia kabli.

Na srodkach transportu przewozone materiaty i elementy powinny byé zabezpieczone przed
ich przemieszczaniem, uktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez wytworce
dla poszczegdélnych elementéw.

5 WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogodlne zasady wykonania robot

Budowe instalacji elektrycznych pomieszczen nalezy wykonaé zgodnie z:

4 zatwierdzonym projektem wykonawczym,

A 0g6lng specyfikacjg techniczng OST i specyfikacja techniczng ST,

A zgodnie z normami, przepisami budowy i przepisami b.h.p.,

4 zgodnie z zaleceniami Inzyniera, Kierownika budowy, Dozoru technicznego

(Inspektora nadzoru) i Wtasciciela tych urzadzen.

Prace budowlane powinny przebiegaé tak, aby w minimalny sposob zaktéci¢ dostawy energii
elektrycznej w trakcie trwania prac.

5.2 Roboty instalacyjne

4~ Do wykonania instalacji elektrycznych nalezy uzywaé przewoddw, kabli, sprzetu, osprzetu
oraz aparatury i urzadzen posiadajacych znak bezpieczenstwa lub dopuszczenia do
stosowania w budownictwie.
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4 Wszystkie urzadzenia wraz z oprzewodowaniem oraz wszystkie ciagi instalacyjne powinny byc¢
tak zainstalowane, aby mozliwe bylo ich swobodne funkcjonowanie oraz dostep w czasie
przegladow i konserwacii.

4 Nalezy zapewni¢ bezkolizyjnos¢ instalacji elektrycznych z innymi instalacjami.

A Trasy przewoddéw nalezy wykonywac w liniach prostych, rownolegtych do krawedzi Scian i
stropéw.

4 Tablice z aparatami zabezpieczajgcymi nalezy ustawia¢ w taki sposéb, aby zapewni¢ fatwag
obstuge i zabezpieczenie przed dostepem niepowotanych osob.

4 Instalacje elektryczne nalezy wykonywac przewodami o zytach miedzianych.

A |Instalacje elektryczne nalezy wykonaé i zabezpieczy¢ w taki sposéb, aby nie byly zrédlem
pozaréw w budynku, ani nie powodowaly rozprzestrzeniania sie ognia.

A Instalacje elektryczne nie moga by¢ zrodtem zaktocen elektromagnetycznych (EMI).

5.3 Trasy instalacji, tablice, sprzet i osprzet elektryczny

1. Trasy instalacji powinny by¢ prowadzone tak, aby:

A zapewni¢ fatwy dostep do obwoddw elektrycznych na catej trasie wykonanej instalacj,

4 zagwarantowac bezkolizyjnos¢ instalacji elektrycznych z innymi instalacjami,

4 zapewni¢ mozliwos¢ catkowitej wymiany instalacji i przewodéw bez naruszania

konstrukcji budynku.

2. Trasy przewodow nalezy wykonywac w liniach prostych, réwnolegtych do krawedzi $cian
i stropow.
3. Tablice z aparatami zabezpieczajacymi nalezy sytuowac w taki sposob, aby zapewnic:

A tatwg obstuge,

A zabezpieczenie przed dostepem oséb niepowotanych.
4. Przepusty instalacyjne w elementach oddzielenia przeciwpozarowego powinny miec¢ klase odpornosci
ogniowej (E I) wymagana dla tych elementow.

6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Zasady wykonania kontroli robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w OST B-00. 00. 00 ,, Przepisy ogolne .
Celem kontroli jest stwierdzenie osiggniecia zatozonej jakosci wykonywanych robot. Kontrola
odbywa sie w obecnosci przedstawicieli Inwestora i musi uzyskac¢ pozytywng akceptacje.

6.2 Ocena wynikéw badan

W przypadku negatywnej oceny jakosci wykonanych rob6t lub negatywnego wyniku badan,
Wykonawca wymieni lub poprawi wadliwe elementy i ponownie zgtosi catos¢ Iub
zakwestionowang cze$¢ wykonanych rob6t do odbioru.

7 OBMIAR ROBOT

Ogolne wymagania dotyczace obmiaru robdt podano w OST B - 00.00.00 , Przepisy
ogblne ”. Obmiaru robé6t nalezy dokona¢ w oparciu o zatwierdzony projekt budowlano-
wykonawczy, przedmiar robét, i ewentualnie dodatkowe ustalenia, wynikte w czasie budowy,
akceptowane przez Inzyniera, a odzwierciedlone w dzienniku budowy i ksigzce obmiaru
robét.

Jednostka obmiarowg przewoddw, koryt i i rur ochronnych jest metr.

Jednostka obmiarowg central, przyciskow oddymiania, przyciskbw przewietrzania, czujek
dymu, modutéw funcyujnych, sitownikéw oraz rygli elekrtomagnetycznych montowanych w
systemie jest sztuka.
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8 ODBIOR ROBOT

Ogolne wymagania dotyczace odbioru robét podano w OST B - 00. 00. 00 ,, Przepisy
ogolne ”. Po wykonaniu instalacji elektrycznych, przed oddaniem obiektu do eksploataciji,
Wykonawca zobowigzany jest dostarczy¢ Zamawiajacemu nastepujace dokumenty:

4 aktualng Dokumentacje Powykonawcza,

A protokoty z wykonanych pomiaréw,

A protokot odbioru rob6t zanikajacych.

9 PODSTAWA PLATNOSCI

Ptatno$¢ za jednostke obmiarowg nalezy przyjmowac zgodnie z obmiarami i oceng
jakosci wykonanych rob6t na podstawie atestow producenta urzadzen, ogledzin i pomiaréw
sprawdzajacych.

Cena wykonania robét obejmuje prace okreslone w punkcie 1.5 niniejszej SST.

10 PRZEPISY ZWIAZANE PODSTAWA PLATNOSCI

10.1. Normy.

A PN-E-01002:1997 Stownik terminologiczny elektryki — Kable i przewody
4 PN-IEC 60364 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych
A~ P SEP-E-0002 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych

10.2. Inne dokumenty.

4 Ustawa ,Prawo budowlane” z dnia 7 lipca 1994r. / Dz.U. z 2000r., nr 106, poz. 1126 /

A Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12.04.2002r. w sprawie warunkow
technicznych jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie,

4 Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlanych z 2004r.

4 Ustawa z dnia 10 kwietnia 1997r. — Prawo energetyczne / Dz.U. z 2006r., nr 89,
p0z.625 /

4 Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 5 sierpnia
1998r. w sprawie aprobat i kryteriow technicznych oraz jednostkowego stosowania
wyrobdw budowlanych,

4 Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23.06.2003r. w sprawie informaciji
dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony
zdrowia,

4 Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2.12.2002r. w sprawie systemow oceny
zgodnosci wyrobdw budowlanych oraz sposobu ich oznaczania znakowaniem CE,

4 Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2.12.2002r. w sprawie okreslenia
polskich jednostek organizacyjnych upowaznionych do wydawania europejskich
aprobat technicznych, zakresu i formy aprobat oraz trybu ich udzielania, uchylania lub
zmiany,

4 PN-92/E-05203. Ochrona przed elekirycznoscig statyczng. Materialy i wyroby
stosowane w obiektach oraz strefach zagrozonych wybuchem. Metody badarn oporu
elektrycznego wtasciwego i oporu uptywu.
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