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ROZDZIAL Vi

INSTALACJE ELEKTRYCZNE

CPV 45311000-0 — Roboty w zakresie przewodow
instalacji elektrycznych oraz opraw elektrycznych
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WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

Specyfikacja techniczna - wymagania ogdélne, zawiera zakres okreslen i
wymagan wspolnych dla zagadnien dotyczacych wykonania i odbioru robot
remontowych dotyczgacych budynku Komendy Miejskiej Policji w Klobucku przy
ul. Powstancow Warszawskich 70, 72, 74. Specyfikacja techniczna na roboty
elektryczne STE / jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 2

2. ZAKRES ROBOT OBJETYCH STE.

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja STE obejmujg wszystkie czynnosci
umozliwiajgce i majace na celu wykonanie instalacji elektrycznych w obiekcie
j-w. w zakresie okreslonym w projekcie.

3. UWAGI OGOLNE

Wykonawca Robdt jest odpowiedzialny za jakosc¢ ich wykonania oraz ich
zgodnos¢ z Dokumentacjg Projektowg / Projektem Budowlanym: Specyfikacjg
Techniczng /i poleceniami Inspektora Nadzoru.

4. ZGODNOSC ROBOT Z DOKUMENTACJA PROJEKTOWA

Podstawg wykonania i wyceny robot jest Dokumentacija Projektowa I Projekt
Budowlany, ST. Przedmiar robét . Wymagania zawarte w kazdym opracowaniu
sg obowigzujgce dla wykonawcy.

W przypadku rozbieznosci wykonawca nie moze wykorzystywac btedéw lub
opuszczen w dokumentaciji, lecz o ich zauwazeniu winien natychmiast
powiadomi¢ Inspektora Nadzoru i Projektanta, ktéry dokona stosownej korekty.
Wszystkie wykonane roboty i zabudowane materiaty beda zgodne z
Dokumentacjg Projektowg a takze ogdlnie obowigzujgcymi przepisami.

5. MATERIALY | SPRZET

Cechy materiatéw i elementéw instalacji musza by¢ zgodne z obowigzujgcymi
normami. Materiaty przeznaczone do zabudowy powinny posiadac¢ certyfikat lub
aprobate techniczng a urzadzenia certyfikat ze znakiem bezpieczenstwa.
Wykonawca zadba, aby materiaty przetrzymywane na budowie do czasu
uzycia, byty zabezpleczone i nie pogorszyta sig ich jakosc. Wykonawca jest
zobowigzany do uzywania wtasciwego i sprawnego sprzetu, nie powodujacego
pogorszenia jakosci robét. Sprzet powinien odpowiadac¢ pod wzgledem typu i
jakosci projektowi organizacji robét zaakceptowanemu przez Inspektora
nadzoru.

6. OBMIAR ROBOT

Obmiar robot powinien okreslaé faktyczny zakres wykonanych robét zgodnie z
DP i ewentualnymi korektami zaakceptowanymi przez Inspektora nadzoru w
jednostkach ustalonych w Przedmiarze robét. Obmiaru robét dokonuje
wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora nadzoru o zakresie
obmierzanych robét i terminie obmiaru z wyprzedzeniem min. 3- dniowym.
Wyniki obmiaru nalezy wpisac do ksiegi obmiarow. Btad lub przeoczenie w
iloéciach podanych w Przedmiarze robét lub w Specyfikacjach Technicznych
nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robét. Btedne
dane beda poprawione zgodnie z zaleceniami Inspektora nadzoru.

Obmiary bedg przeprowadzone przed czesciowym lub koncowym odbiorem
robét a takze, w przypadku wystgpienia diuzszej przerwy w robotach i zmiany
wykonawcy robot. Obmiar robot zanikajgcych przeprowadza sie w czasie ich
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wykonywania . Obmiar robo6t podlegajacych zakryciu przeprowadza sie przed

ich zakryciem. Roboty pomiarowe oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane
w sposéb zrozumiaty i jednoznaczny.

7. PODSTAWA PLATNOSCI

Ptatno$¢ bazowac bedzie na obmierzonych ilosciach wykonanych Robot.
Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawce za
jednostke obmiarowg ustalong dla danej pozycji Przedmiaru Robat.

Cena jednostkowa pozycji uwzgledniac¢ bedzie wszystkie czynnosci, wymagania
i badania sktadajgce sie na tg pozycje okreslong przez ST i DP.
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INSTALACJE ELEKTRYCZNE

1. WSTEP.

1.1 Przedmiot STE.

Przedmiotem przedstawionej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru rob6t montazowych zasilania elektrycznego urzadzen w
ramach remontu budynku Komendy Miejskiej Policji w Bytomiu.

1.2 Zakres stosowania STE.

Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy robotach elektromontazowych zwigzanych z realizacjg robét
wymienionych w punkcie 1.1 specyfikaciji.

1.3 Zakres roboét objetych STE.

Wyszczegodlnienie robot:

- zasilanie zestawu pompowego podnoszenia cisnienia,
- zasilanie zaworu elektromagnetycznego,

- zasilanie pompy przettaczajgcej wody drenazowe,

- zasilanie urzadzen wentylacyjnych.

W zakresie robot nalezy wykona¢ montaz:

- gniazd wtyczkowych 230V ogdlnego przeznaczenia

W zakres robét wehodzi:

- trasowanie

- utozenie przewoddéw YDY 3x2,5mm-750 V p/t do gniazd jednofazowych

- przygotowanie podtoza pod montaz puszek instalacyjnych PK-60 i PO-80 p/t
- montaz puszek koncowych PK-60 i odgateznych PO-80 p/t

- montaz gniazd wtyczkowych podwojnych 2x2P+Z p/t 16, .230V jednofazowych
z przytgczeniem przewodow

- montaz gniazd wtyczkowych 2P+Z p/t 16, .230V jednofazowych
hermetycznych 1P44 z przytaczeniem przewodow

- montaz zestawow gniazd wtyczkowych 2P+Z p/t 16, .230V jednofazowych
wraz gniazdami telefonicznymi i logicznymi w UP z przytaczeniem przewodow
- przekucia przez sciany

- zaprawienie bruzd i wywoz gruzu

- pomiary elektryczne wraz z protokdtami

- sporzadzenie dokumentacji powykonawczej

2. MATERIALY

Zaprojektowano przewody i osprzet

- przewody typu YDYp 3x2,5-750V

osprzet instalacyjny:

- gniazdo podwojne 2x2P+Z p/t 16A, 230V
- gniazdo hermetyczne 2P+Z p/t 230V 1P44
- zestawy gniazd 2P+Z p/t 16, .230V jednofazowych wraz gniazdami
telefonicznymi i logicznymi

- rurki sztywne RVS

- puszka koncowa PK-60 p/t

- puszka odgatezna PO-80 p/t

- zaciski WAGO.

3. SPRZET
Sprzet reczny, rodzaj stosowanego sprzetu zgodny z projektem organizacji
robot lub uzgodniony z Inspektorem nadzoru.
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4. TRANSPORT

Rodzaj transportu zgodny z projektem organizacji robét lub uzgodniony z
Inspektorem nadzoru.

Wymagania w zakresie transportu, przyjmowania i sktadowania materiatow na
budowie podane sg w p. 1.6. Warunki techniczne wykonania i odbioru robét
budowlano montazowych . Tom V - instalacje elektryczne. Arkady -198 8r.

5. WYKONANIE ROBOT

nalezy:

- trasowac pod przewdd; w liniach poziomych i pionowych

- wybieraé trasy proste dostepne do konserwacji i remontéw

- przejscia przez sciany chroni¢ rurkami izolacyjnymi RVS

- przejscia przez sciany, !rurki! chowac catkowicie w tynku

- przewody ukfadac¢ swobodnie .tak aby nic byly narazone na naprezenia

- przewody uktadac na gtadkim podtozu

- przewody mocowac za pomocg klamerek lub przez klejenie (zaprawa
gipsowa) mocowanie w odstepach co ok.50cm!

- do puszek w prowadzacé tylko przewody, ktére wymagajq taczenia w puszce-
pozostate prowadzi¢ obok

- przewody neutralne i ochronne wprowadzone do puszek powinny by¢ dtuzsze
niz fazowe

- puszki osadzie tak, aby ich gorna krawedz po otynkowaniu byta zlicowana z
tynkiem

- puszki osadzac przed tynkowaniem! w sposob trwaty i zabezpieczyé pokrywg
przed zabrudzeniem tynkiem

- montowac gniazda w catym obiekcie tak aby bolec ochronny byt u géry,
przewod fazowy z lewej strony, przewod neutralny z prawej.

- mocowac puszki i gniazda tak, zeby wycigganie wtyczki nie powodowato
naruszenia mocowania puszki ani gniazda.

5.1. Ochrona przeciwporazeniowa
Jako ochrone przeciwporazeniowg zastosowano samoczynne wytgczanie
zasilania w uktadzie TNS oraz uzupetniajgco - wytgczniki réznicowo-pragdowe.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

- sprawdzenie instalacji w wykonaniu podtynkowym wymaga odbioréw
czesciowych, gdyz ulegajg one zakryciu.

- sprawdzeniu podlega wykonanie rob6t zgodnie z p5.

- dobor przewodow do obcigzalnosci pradowej, dobor urzadzen
zabezpieczajgcych zgodnie z P.B.

- sprawdzenie oznaczenia przewodow: neutralny ,N” (zyta w kolorze
niebieskim) i ochronny ,PE” (zyta w kolorze zo6tto-zielonym)

- sprawdzenie trwatos¢ i pewnosci zamocowanego osprzetu

- sprawdzenie zachowania odpowiedniej jednolitej kolorystyki osprzetu
instalacyjnego

- sprawdzenie stopnia ochrony IP zastosowanego osprzetu instalacyjnego
- sprawdzenie zabezpieczenia przed korozjg elementéw instalacji elektrycznej
- sprawdzenie dziatania instalacji gniazd wtyczkowych podfaczonej pod
napiecie.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostkg obmiaru jest 1 wypust na gniazdo 1 fazowe.
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8. ODBIOR ROBOT

Odbiorowi podlega:

- prawidtowos¢ utozenia przewodow - odbidr czesciowy
- usuniecie ewentualnych usterek

- jakos¢ zastosowanych materiatow i urzadzen

- prawidtowos¢ wynikéw kontroli jakosci robot

- prawidtowos¢ wynikow wykonanych pomiaréw elektrycznych. Zgodnos¢ z
obowigzujacymi przepisami

- zgodnos¢ dokumentacji powykonawczej ze stanem faktycznym

- prawidtowos¢ funkcjonowania instalacji wigczonej pod napiecie

Do odbioru koricowego nalezy przedstawic

- protokoty pomiaréw:

ciggtosci przewodow

rezystancji izolacji elektrycznej

sprawdzenia samoczynnego wytgczania zasilania

- certyfikaty na znak bezpieczenstwa. deklaracje zgodnosci lub aprobaty
techniczne na uzyte materiaty

- dokumentacje powykonawcza.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.

Ptatnos¢ bedzie wykonywana na podstawie obmiaru ilosci rob6t wykonanych
wg niniejszej STE i po dokonaniu odbiorow technicznych wykonanych robat.
Cena jednostkowa zawiera wykonanie robot jak w pkt 1.3.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano montazowych
tom V. Instalacje elektryczne.

10.2. PN-IEC 60364 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Zeszyty 01; 03: 41; 45, 47; 56:61; 473: 482; 701

10.3. PN-E-04700 Urzadzenia i uktady elektryczne w obiektach
elektroenergetycznych. Wytyczne przeprowadzenia pomontazowych badan
odbiorczych.



