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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

SYSTEM KONTROLI DOSTEPU

CPV 45312200-9 Instalowanie przeciwwlamaniowych systemow alarmowych
1. Wstep

1.1 Przedmiot specyfikacii

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania
dotyczace wykonania i odbioru instalacji kontroli dostepu przy bramach i
szlabanach wjazdowych na terenie budynku Komendy Miejskiej Policji w

Czestochowie przy ul. ks. J. Popietuszki 5.

1.2 Zakres stosowania specyfikacji

Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i

kontraktowy przy zleceniu 1 realizacji robdt wymienionych w punkcie 1.3

1.3 Zakres roboét objetych specyfikacia

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej dotycza
prowadzenia robot przy wykonaniu nastepujacych prac:

a) wykonanie tras kablowych i ulozenie kabli

b) montaz i podlaczenie elementow systemu

c) rozruch i oprogramowanie systemu

d) przeszkolenie obstugi

1.4 Ogbdlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robdt oraz
za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, specyfikacjami Technicznymi,

obowigzujagcymi normami oraz poleceniami Nadzoru Inwestycyjnego.
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2. Materialy

2.1 Rodzaj materialéw

Podstawowe elementy 1 urzadzenia  stanowigce kompletny system
spetniajagcy wymagania postawione w zatozeniach projektowych nalezy
dobiera¢ zgodnie z wykazem materiatbw w przedmiotowym projekcie.
Pozostate materialy moga by¢ zamieniane po konsultacji z projektantem pod
warunkiem zastosowania $cistych odpowiednikéw posiadajacych wymagane
atesty lub certyfikaty. W przypadku wystapienia konieczno$ci zmiany systemu
decyzja taka wymaga pisemnej zgody projektanta i Inwestora. Wymagane sg
pisemne wytyczne Projektanta lub wykonanie projektu zamiennego gdzie

zostang ujete wskazowki co do wykonania zmiany.

1) Szlaban signo3

Szlaban elektromechaniczny z wbudowang centralg sterujaca, z enkoderem,
do pracy intensywnej, dtugo$¢ ramienia 3,4,6 1 8 metrow SIGNO3 jednostka
centralna dla ramienia do 3 m: motoreduktor 24V, obudowa, centrala
sterujaca SIA20, uchwyt do mocowania ramienia ptaskiego, kotwy 1 ptyta do
montazu. Mocny 1 szybki: elektromechaniczny24V motoreduktor o mocy

300W i1 momencie obrotowym do 250 Nm.Czas otwarcia od 1.8s (SIGN03)

Funkcja master/slave: automatycznie synchronizuje prace dwoch szlabanow
pracujacych obok siebie -umozliwia to obstuge wjazddéw o szerokosci nawet do
17 m. Inteligentny: odwrdcenie ruchu ramienia w przypadku napotkania
przeszkody. Zawsze pracuje: nawet w przypadku braku zasilania szlaban
pracuje: mozna latwo podlaczy¢ i1 schowac¢ akumulator PS224 (opcja).

Bezpieczny: tagodny start przy otwieraniu i zwolnienie przy zamykaniu.

Wygodny: tatwy dostep do centrali sterujgcej umieszczonej na gorze pod

pokrywa, ustawienia funkcji, prosty dostgp do motoreduktora.
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Zaawansowana, nowoczesna elektronika, fatwa regulacja sity, predkosci 1

zwolnienia.

Intensywne uzylkowanie: nowy, 24V motoreduktor z enkoderem w
SIGNO moze by¢ uzytkowany w miejscach o wysokim natezeniu ruchu.
Unikalne funkcje: zamknigcie szlabanu po przecigciu linii fotokomorek,
obstuga dwoch typow semaforow, fototest -sprawdzenie linii FOTO przed

kazdym ruchem, mozliwos$¢ podiaczenia listwy bezpieczenstwa.

Funkcja serwisowa: kontrolka sygnalizuje potrzeb¢ wykonania
konserwacji po wczesniej zaprogramowanej ilosci cykli, tryb serwisowy
po uszkodzeniu sprezyny szlaban moze pracowac awaryjnie (praca

skokowa do przyjazdu serwisu).

Mozliwos$¢ wspodtpracy z radioodbiornikiem

2) Szlaban signo6

Szlaban Nice Signo6 przeznaczny jest do przejazdow o szerokosci do 6 m o
wysokim natezeniu ruchu. Szlaban jest tatwy w montazu, z mozliwos$cig
dolaczenia akcesoriow: lampy ostrzegawczej, fotokomorek, sterowania

radiowego, czytnikoOw kart 1 wiele innych.

Dane techniczne:

Zasilanie: 230V

Zasilanie silnika: 24V

Moc maksymalna silnika: 300 W
Czas otwarcia: 6,0 s - 10,0 s
Przeznaczenie: praca intensywna

Obudowa: ocynkowana, lakierowana (szara)
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Akcesoria do szlabanu Nice Signo6:

Bezpieczenstwo:

o fotokomorki

o lampa ostrzegawcza

o gumy ochronne

o petla indukcyjna

o naklejki
Sterowanie radiowe:

o piloty

o odbiornik radiowy

o antena
Sterowanie:

o przycisk w budynku (np. w portierni)

o przycisk z potwierdzeniem stanu szlabanu (otwarty/zamknigty)

o stacyjka kluczykowa na szlabanie.

o wspolpraca z systemem kontroli dostepu (karty zblizeniowe, mate

zetony zblizeniowe, klawiatury kodowe).

o petla indukcyjna, otwierajagca automatycznie szlaban przed
pojazdem
o petla indykcyjna, zamykajaca automatycznie po przejechaniu
pojazdu.
Pozostate:

o podpora stata/ruchoma. Stosowanie podpory statej zalecamy dla
ramion powyzej 4,5 m. Szlabany z ramionami powyzej 5,5 m muszg by¢
wyposazone w podporg ramienia.

o firanka, uniemozliwiajagca przejScie pieszych pod szlabanem

(wymagane jest skrocenie ramienia)
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3) Sterownik SD 560v3

Jest urzadzeniem mikroprocesorowym dedykowanym do systemé6w kontroli

dostepu (KD). Sterownik jest przystosowany do wspolpracy z czytnikami kart
magnetycznych lub zblizeniowych, pracujagcymi w standardach ABA Track II
lub Wiegand. SD-560 V3 moze obstugiwac jedno przejscie kontrolne, chronione
jednostronnie. Przejscie kontrolne obstugiwane przez sterownik jest najczesciej
wyposazone w: czytniki, elektrozamek lub kolowr6t, kontaktron, przycisk
otwarcia 1 sygnalizator (akustyczny- /optyczny).Wszystkie zdarzenia, jakie
zaistnieja w systemie, jak rowniez uprawnienia uzytkownikéw sg
przechowywane w podtrzymywanej bateryjnie pamigci sterownika. SD-560 V3
zostal zaprojektowany pod katem wspdipracy z komputerem. Specjalne
oprogramowanie umozliwia zarzadzanie 1 nadzorowanie pracy sterownikow,
przydzielanie uprawnien poszczegdlnym uzytkownikom oraz zbieranie i
przetwarzanie danych zgromadzonych w pamigci sterownikéw. Komunikacja z
komputerem realizowana jest za posrednictwem typowych interfejsow, takich
jak: LAN (TCP/IP), RS-422, RS-232. Przy zastosowaniu odpowiedniego

konwertera komunikacja moze si¢ odbywac poprzez sie¢ Ethernet.

4) Kamera K2-615 HIR

Przemystowa kolorowa kamera K2-615HIR zintegrowana w obudowie
wandaloodpornej z przetwornikiem obrazu 1/3” Sony Color Super HAD CCD.
Wysoka rozdzielczos¢ 600 TVL 1 czuto$¢ 0,05 Lux umozliwia rejestracje obrazu
w warunkach stabego o$§wietlenia. Dodatkowo kamera posiada pod$wietlenie IR
(max. do 40 m) oraz obiektyw o zmiennej ogniskowej w granicach 2,8 - 12 mm.
W kamerze wystepuje niezastgpiona funkcja DWDR zwigkszajaca dynamike
kamery. Sprawdza si¢ w sytuacjach duzego kontrastu migdzy gtéwnym planem
kamery, a tltem. Kolejnym waznym elementem jest funkcja DNR, ktora

likwiduje przypadkowe i stale szumy, szczegolnie widoczne przy nagrywaniu w
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stabym $wietle. Otrzymane nagranie jest przejrzyste 1 czyste. Wysoka
rozdzielczo$¢ az do 600 TVL w kolorze. Zapewnia szczegdtowos¢ obrazu, ktora
pozwala odr6zni¢ najdrobniejsze detale w czasie odtwarzania nagrania 1 lepiej
odwzorowuje kolory. Menu ekranowe - OSD menu to wygodne, intuicyjne i
przyjazne dla uzytkownika rozwigzanie, ktore pozwala sterowac ustawieniami
kamery z poziomu ekranu. Dzigki OSD menu ustawienie kamery, dla Twoich
wlasnych potrzeb, juz nigdy wigcej nie sprawi Ci trudnos$ci. Kamera K2 615HIR
posiada wbudowany obiektyw o zmiennej ogniskowej 2,8 - 12 mm. Kat
widzenia kamery wynosi od ok. 82 - 22 stopni. Manualne ustawianie
ogniskowej pozwala dopasowa¢ kamer¢ do potrzeb systemu monitoringu.
Oswietlacz podczerwieni sktadajacy sie¢ z 42 diod (¢ 5 mm.) Umozliwia

rejestrowanie obrazu w ciemnosci. Zasigg oswietlenia wynosi 40 m.

5) Kaseta wideo domofonu S6

Panel wideodomofonowy Vidos S6 to maty natynkowy panel zewngtrzny z
kamerg 1 1 przyciskiem wywolania. Zastepuje starsze modele: Vidos S5 oraz
Competition SAC5C-CK. Pasuje do wszystkich monitorow 1 unifonow Vidos 1
Competition. Wandaloodporna metalowa obudowa z malym daszkiem
ostaniajagcym miesci kamere, ktora jest podswietlana diodami LED IR
(podczerwien) 1 moze pracowac takze w nocy. W standardzie panel ma kamere z

katem widzenia ok. 60 stopni

Dane techniczne:

o 1 przycisk wywotania

« wandaloodporna obudowa z daszkiem oslaniajacym w kolorze srebrnym
lub czarnym

« kolorowa kamera z przetwornikiem 1/3" CCD

e rozdzielczos¢ 420 linii
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« kat widzenia ok. 60 stopni, obiektyw 4,2 mm

o podswietlenie kamery diodami LED IR (podczerwien)
« zasilanie kamery: z monitora

« sterowanie elektrozaczepem

o wymiary: 59 x 135 x 39 mm.

Panel Vidos S6 przeznaczony jest do montazu natynkowego. Zalecany jest
montaz panela na wysokosci 150-170 cm od

podtoza.

6) Monitor do wideodomofonu M329

« monitor: kolorowy, glosSnomowigcy, wyswietlacz 7" panoramiczny TFT
LCD

o mozliwo$¢ podlaczenia 2 stacji bramowych (2 stacje lub 1 stacja +
kamera CCTV)

o mozliwos¢ rozbudowy o dodatkowe 3 monitory lub unifony

« sterowanie elektrozaczepem

« regulacja parametrow monitora (gtosnos¢, jasnos¢, kolor)

« interkom: rozmowa wewng¢trzna pomigedzy monitorami

« mozliwo$¢ podgladu z kamery 1 rozmowy bez konieczno$ci wywotania z
panelu zewnetrznego

« kolor obudowy: czarno-srebrny

o grubos$¢: 33 mm

o wspdlpraca ze wszystkimi monitorami Vidos 1 Competition

« zasilanie: 14.5V DC
o wymiary: 240 x 170 x 33mm
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Ciektokrystaliczny monitor M329 marki Vidos to nowoczesne urzadzenie
zaprojektowane do funkcjonowania w ramach systemow wideo domofonowych.
Urzadzenie wyposazone jest w wyrazisty wyswietlacz o przekatne; 7",
dotykowa klawiature, wbudowany glosnik i mikrofon oraz szereg przyciskow
funkcyjnych do obstugi 1 sterowania stanem otwarcia punktéw dostepu na teren
ochranianego obiektu. Monitor przystosowany zostal do wspoélpracy nie tylko z
zewngtrznymi stacjami bramowymi, ale rowniez profesjonalnymi kamerami do

monitoringu.

7) Uktadanie kabli o funkcji podtrzymania wtasciwosci kabla przez czas 90 min.

Kable typu HTKSH PH90 2x2x0,8 mm>

Kable telekomunikacyjne ognioodporne bezhalogenowe przeznaczone sg do
stosowania w instalacjach o$wietlenia awaryjnego, systemach alarmowych,

sygnalizacyjnych, teletransmisyjnych, dzwickowych systemach ostrzegawczych.

8) Przewod UTP w zelu

Przeznaczony jest do prowadzenia wewnatrz jak 1 na zewnatrz budynkow.
Przewod nadaje si¢ do instalacji podtynkowych jak 1 do montazu
powierzchniowego pionowego 1 poziomego. Polecany do systemow CCTV oraz
do domowych 1 osiedlowych sieci komputerowych.

Zyly wykonane s3 z miedzi. Izolacja zewnetrzna wykonana z PE (polietylen)
jest odporna na czynniki atmosferyczne. Wewnatrz kabla znajduje si¢ zel
stanowigcy doskonalg zapore przeciw wilgoci. Dzigki temu kabel moze by¢

stosowany bezposrednio w ziemi.
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9) Kabel XzZTKMXpw 2x2x0,8
Telekomunikacyjny kabel o izolacji zyl z polietylenu piankowego 1 powtoce
polietylenowej z zaporg przeciwwilgociowy, wypetiony, do ukltadania

bezposrenio w ziemi.

2.2 Warunki dostawy

Materialy 1 urzadzenia powinny pochodzi¢ od producentow lub
autoryzowanych dystrybutoréw zgodnie z punktem 2.1. Wykonawca powinien:
dokonac¢ uzgodnien dotyczacych rytmicznosci dostaw wynikajacej z
harmonogramu robot zagwarantowac sobie dostep do wynikow badan petnych 1
niepelnych oraz specjalnych, wykonywanych przez producenta zapewni¢ sobie

od producenta atest (zaswiadczenie o jakosci).

2.3 Transport 1 sktadowanie

Zastosowane materialy nie wymagaja szczeg6lnych warunkow transportu

1 sktadowania. Nalezy stosowac si¢ do zalecen producenta.

2.4 Kontrola jako$ci

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ materiatow uzytych do
realizacji robot. Wykonawca zobowigzany jest do oceny jakosci materiatow
dostarczanych przez producenta 1 ich zgodnosci z wymaganiami dokumentacji
projektowej 1 specyfikacji technicznej na podstawie:

a) rezultatow badan petnych wykonywanych przez producenta

b) rezultatow badan niepelnych wykonywanych przez producenta dla kazde;j
partii dostarczanej na budowe

c) atestu (zaswiadczenia o jakoSci)

d) oceny wizualnej kazdej jednostkowej dostawy

11
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e) dodatkowych badan wykonywanych na koszt wykonawcy w przypadku
zgloszenia przez Nadzor Inwestorski watpliwosci
Potwierdzenie wlasciwos$ci materiatow 1 wyrobow z kazdej dostawy powinno
by¢ podane w:
- za§wiadczeniach z kontroli
- zapisach w dziennikach budowy

- innych dokumentach

Kazda dostawa powinna by¢ wyraznie identyfikowana oraz zaopatrzona w

deklaracje zgodnosci.

3. Sprzet

Wykonawca przystgpujacy do wykonania prac winien wykazaé sig
mozliwoscig korzystania z maszyn 1 sprz¢tu gwarantujacych wilasciwg to jest
spelniajaca wymagania Specyfikacji Technicznej jakos¢ robot. Wykonawca jest
zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzg¢tu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych prac, zarbwno w miejscu tych
prac, jak tez przy wykonywaniu czynno$ci pomocniczych oraz w czasie
transportu, zatadunku i1 wyladunku materiatow, sprzetu itp. Sprzet uzywany

przez wykonawce winien uzyskac¢ akceptacje Nadzoru Inwestycyjnego.

4. Transport

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich Srodkéw
transportu, ktére nie wpltyng na jako$¢ wykonywanych robot. Materiaty
przewozone na S$rodkach transportu powinny by¢ zabezpieczone przed ich
przemieszczeniem i uktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez

ich wytworce.

12
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5. Wykonanie robot

5.1 Prace przygotowawcze

Przed rozpoczeciem  wykonywania robot  kablowych  nalezy
przeprowadzi¢ kontrole przygotowania podtoza, zakonczenia robot stanu
surowego, 1 osadzenia oscieznic drzwiowych, okiennych. Przed rozpoczeciem
wykonywania montazu nalezy przeprowadzi¢ dodatkowo kontrole zakonczenia
robot instalacyjnych. Podloze musi by¢ mocne, czyste, rOwne i suche.
Nieréwnosci powinny by¢ wyréwnane tynkiem podktadowym lub wyréwnane
zaprawa.

5.2 Zasady og0lne

Przy wykonywaniu robot kablowych nalezy przestrzega¢ ogolnych zasad
prowadzenia kabli. Nalezy szczegdlnie zwrdci¢ uwage, aby trasy sygnalowe nie
byly prowadzone rownolegle do kabli energetycznych, a jezeli zachodzi taka
koniecznos¢ to w odleglosci nie mniejszej niz 10 cm. Montaz urzadzen nalezy
wykonywaé w sposob estetyczny zgodnie z projektem z uwzglednieniem

aranzacji pomieszczen.

6. Kontrola jakosci robot

Ogo6lne zasady kontroli jakosci robot podano w specyfikacji ,, Ogdlne
wymagania techniczne”. Kontrola polega na:

a) Sprawdzeniu wykonania tras kablowych zgodnie z przedmiotowym
projektem 1 ustaleniami biezgcymi

b) Sprawdzeniu kompletnosci 1 estetyki montazu zgodnie z przedmiotowym
projektem 1 ustaleniami biezgcymi. Ustala si¢ czy zastosowany materiat
jest zgodny z ustaleniami projektowymi, czy legitymuje si¢ deklaracja
zgodnos$ci lub certyfikatem zgodnos$ci z wymienionymi w ustaleniach

technicznych normami lub aprobatami technicznymi.

13
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c) Sprawdzenie poprawnosci podigczen zgodnie z dokumentacja techniczna.
d) Sprawdzenie spelnienia zalozen funkcjonalnych instalacji poprzez

przeprowadzenie prob i symulacj¢ na etapie testowania.

Jezeli roboty nie sg wykonane zgodnie z wymaganiami, nalezy dokonac
naprawy usterek zgodnie z procedurg usuwania niezgodno$ci. Procedura
usuwania niezgodnosci , stosowane materiaty powinny by¢ akceptowane przez

Nadzoér Inwestycyjny.

7. Obmiar robot

Ogo6lne zasady obmiaru podano w specyfikacji ,, Ogolne wymagania
techniczne”. Jednostkg obmiarowg jest 1 mb trasy kablowej 1 1 szt. dla urzadzen

1 elementdw instalacji objetych niniejsza Specyfikacja Techniczna.

8. Odbior robot

Odbior robdt obejmuje:

a) odbiodr robdt zanikajacych lub ulegajacych zakryciu
b) odbior ostateczny ( catego zakresu prac )

c) odbior pogwarancyjny ( po uptywie okresu gwarancyjnego )

Odbior ostateczny dokonywany jest po calkowitym zakonczeniu robdt na
podstawie wynikow pomiarow 1 badan jakosciowych. Odbiér pogwarancyjny
dokonywany jest na podstawie oceny wizualnej 1 funkcjonalnej instalacji
dokonanej przez Nadzoér Inwestycyjny przy udziale Wykonawcy. Ogdlne zasady

odbioru robot podano w specyfikacji ,, Ogdlne wymagania techniczne”.

Podstawe odbioru roboét instalacyjnych stanowig nastepujace dokumenty:

14
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« dokumentacja techniczna

o dziennik budowy

« zas$wiadczenia o jako$ci materiatow 1 wyrobow dostarczonych na budowe
w postaci atestu, certyfikatu jakosci lub deklaracji zgodnos$ci

« protokoly odbioru materiatow 1 wyrobow

« protokoly odbioru poszczegdlnych etapow lub elementdéw robodt

« wyniki badan laboratoryjnych materialdéw i wyrobow, jesli byty zalecane
przez Nadzor Inwestycyjny

« ckspertyzy techniczne, jesli byly wykonywane przed odbiorem budynku

9. Podstawa platnosci

Ogo6lne wymagania dotyczace platnosci podano w specyfikacji ,, Ogdlne
wymagania techniczne”. Platno§¢ za wykonane prace objete niniejsza
specyfikacja nalezy przyjmowac¢ zgodnie z oceng jakosci uzytych materiatow 1
jakosci wykonania robot na podstawie wynikOw pomiarow 1 badan. Cena
wykonania robot obejmuje wykonanie pelnego zakresu prac podanego w

punkcie 1.3

10. Przepisy zwigzane

PN-E-08390- Systemy alarmowe. Terminologia

1:1996

PN-93/E- Systemy alarmowe. Wymagania ogdlne. Zasady
08390.14 stosowania

PN-EN 50130- Systemy alarmowe. Cz¢s¢ 4: Kompatybilnos¢
4:2002 elektromagnetyczna. Norma dla grupy wyrobow:

Wymagania dotyczace odpornosci urzadzen systemow
alarmowych pozarowych, wlamaniowych 1 osobistych

PN-IEC 60364- Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Zakres,

1:2000 przedmiot i wymagania podstawowe

PN-IEC 60364-4- Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona

41:2000 dla zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona
przeciwporazeniowa
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