SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA (SST)
_ E.01.00.00
MONTAZ KANALIZACJI TELETECHNICZNEJ

1. Wstep

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania
i odbioru prac montazowych kanalizacji teletechnicznej

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji robét wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majace na celu
wykonanie roboét instalacyjnych wystepujgcych w obiekcie objetym kontraktem.
Prace instalacyjne, kablowe zostang wykonane w zakresie :
e Zabudowa studni kablowych SK1
¢ Budowa dwuotworowej kanalizacji teletechnicznej
o Wykonanie podejscia kablowego do budynku

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami i wytycznymi.

1.5. Ogdélne wymagania dotyczgce robdt
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania, ich zgodno$¢ z dokumentacjg
projektowg, ST i SST oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. Materiaty

2.1. Studnia kablowa SK1
Studnia przeznaczona jest do kanalizacji 2-otworowej. Do wyposazenia studni przewidziano
zwiehczenie z ramg obetonowang 1000x600. Wykonana w oparciu o Norme ZN-96/TP S.A.-023,
BN-85/8984-01 i BN-73/3233-03, wykonana w wersji dwuelementowej: obydwa elementy korpusu
posiadajg wbetonowane tulejki M 12 utatwiajgce roztadunek.

2.2. Rura DVK110T /HDFE/
Produkowana z polietylenu wysokiej gestosci, odporna na uderzenia i czynniki chemiczne, do
wykorzystanie przy budowie ciggdéw kanalizacji pierwotne;j.

3. Sprzet
Roboty powinny by¢é wykonane przy uzyciu sprawnie technicznych maszyn i urzgdzen gwarantujgcych
wykonanie wtasciwg jakosc¢ robot:
- samochdéd dostawczy 2,5t
- ubijak spalinowy
- zuraw samochodowy

4. Transport
Na s$rodkach transportu przewozone materiaty i elementy powinny by¢ zabezpieczone przed ich
przemieszczaniem, uktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez wytworce dla
poszczegodlnych elementéw.

5. Wymagania szczegétowe dotyczace wykonania robét podstawowych zalecanych przy realizacji
zaméwienia.
Studnie kablowe nalezy umiesci¢ w wykopach na gtebokosci ok. 1,0 m .Po ich ustawieniu i
wprowadzeniu rur oraz ich zabetonowaniu, nalezy wykonac¢ zasypanie studni.
Po utoZzeniu rur DVR 110T/HDFE/ kanalizacji teletechnicznej nalezy zasypac jg piaskiem o grubosci nie
mniejszej niz 10 cm. Na piasek nalezy utozy¢ tasme ostrzegawczg i nastepnie przysypaé warstwg
piasku lub przesianego gruntu rodzimego. Nastepnie zasypywa¢ wykop gruntem warstwami co 20 cm
i ubija¢ ubijakiem mechanicznym. Budowe kanalizacji kablowej nalezy wykonaé zgodnie z normg BN-
73/8984-05

6. Kontrola jakosci roboét
Sprawdzenie i odbiér robét instalacyjnych powinny byé wykonane zgodnie z normami
wyszczegoélnionymi w p. 11.

7. Obmiar robét



Jednostkami obmiarowymi sg:
Kanalizacji teletechniczna — [mb]
Studnie kablowe — [szt]
8. Odbiér robot
Wszystkie roboty podlegajg zasadom odbioru robét zanikajgcych.

9. Opis sposobu rozliczenia robét tymczasowych i prac towarzyszacych;
Zamawiajacy nie ptaci za roboty tymczasowe i towarzyszgce.
10. Podstawa ptatnosci
Ptaci sie za roboty wykonane w jednostkach podanych w p. 7.
Cena jednostkowa obejmuje zakres wskazany w SST i przedmiarze robot elementéw
11. Przepisy zwigzane
- SIWZ dla zadania: ,Budowa kompleksu budynkéw Komendy Miejskiej Policji przy ul. Wapiennej w
Bielsku-Biatej wraz z budowg dwéch zjazddéw, chodnikéw, drég wewnetrznych, miejsc parkingowych,
kojcow dla pséw oraz infrastruktury technicznej przy ul. Wapiennej i Piekarskiej w Bielsku Biatej na dz.
nr 4102/15, 4102/16, 4102/12, 4079/149 oraz 4198/117"
- Normy
- Aprobaty techniczne
- Inne dokumenty i ustalenia techniczne prowadzone w trakcie trwania inwestyciji.

12. Wazniejsze normy

ZN-96/TP S.A.-012 ,Kanalizacja pierwotna. Wymagania i badania”.

BN-73/8984-05 ,Kanalizacja kablowa. Ogdélne wymagania i badania”.

BN-73/8984-06 ,Studnie kablowe. Klasyfikacja i wymiary.”

ZN-96/TP S.A.-23 ,Studnie kablowe. Wymagania i badania.”

ZN-96/TP S.A.-004 ,Zblizenia i skrzyzowania z innymi urzgdzeniami uzbrojenia terenowego. Ogdlne
wymagania i badania.”

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA (SST)
E.02.00.00
MONTAZ OKABLOWANIA STRUKTURALNEGO
1. Wstep
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania
i odbioru prac montazowych okablowania strukturalnego oraz urzadzen aktywnych
1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji robét wymienionych w pkt. 1.1.
1.3. Zakres robét objetych SST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majgce na celu
wykonanie robét instalacyjnych wystepujgcych w obiekcie objetym kontraktem.
Prace instalacyjne, kablowe zostang wykonane w zakresie :
= wykonanie instalacji okablowania: na drabinkach, korytkach kablowy, na $cianie lub suficie przy
zyciu atestowanego osprzetu.
Budowa GPD,LPD
Dostawa urzadzen aktywnych
Wykonanie potgczenia dostawcy ustug
Montaz aparatéw telefonicznych IP

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami i wytycznymi.

1.5. Ogdélne wymagania dotyczgce robdt
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania, ich zgodno$¢ z dokumentacjg
projektowg, ST i SST oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.
2. Materiaty
Wszelkie nazwy wiasne produktéw i materiatdw przywotane w specyfikacji stuzg ustaleniu
pozgdanego standardu wykonania i okreslenia wtasciwosci i wymogoéw technicznych zatozonych w




dokumentacji technicznej dla projektowanych rozwigzan. Dopuszcza sie zamieszczenie rozwigzan w
oparciu o produkty (wyroby) innych producentéw pod warunkiem:

— spetniania tych samych wtasciwosci technicznych, — przedstawienia zamiennych rozwigzan na pismie
(dane techniczne, atesty, dopuszczenia do stosowania, uzyskanie akceptacji projektanta).

2.1 Punkt Logiczny

oparty zostat na plycie czolowej skosnej (katowej, z wyprowadzeniem na dét, na skos kabli
przytgczeniowych, od strony $ciany za$, pionowo do gory kabla instalacyjnego — w celu
zagwarantowania najbardziej fagodnego prowadzenia kabli, a takze zabezpieczenia przed ich
zatamywaniem pod wplywem wiasnego ciezaru lub przez montera podczas instalaciji). Plyta czolowa ma
posiadac samozamykajgce (po wyjeciu wtyku) klapki przeciwkurzowe oraz
(w celach opisowych) w gornej czesci, widocznej dla Uzytkownika, pola pozwalajgce
na wprowadzenie opisu kazdego modutu gniazda (numeracji portu) oddzielnie — przy czym opisy muszag
by¢ zabezpieczone przezroczystymi pokrywami (chronigcymi przed zamazaniem lub zabrudzeniem).
Piyta czotowa ma by¢ zgodna ze standardem uchwytu typu Mosaic (45x45mm), celem jak najwiekszej
uniwersalnosci i mozliwosci adaptacji do dowolnego systemu i linii wzorniczej osprzetu
elektroinstalacyjnego dowolnego producenta.

Rys.1. Przyktad ptyty czotowej skosnej

Modut gniazda RJ45 ma by¢ standardowo wyposazony w zatrzaskiwang tylng prowadnice-uchwyt,
zapewniajgcg optymalne wyprowadzenie kabla instalacyjnego od tytu modutu (od strony ztgcza 110),
wlasciwg i pewng pozycje par transmisyjnych, a takze zabezpieczajgcg przed wyrwaniem przewodéw ze
ztaczy 110 przez pociggniecia kabla instalacyjnego (widok ponizej). Takie same moduty muszg by¢ na
wyposazeniu panela krosowego. Wymaga sie, aby kazdy modut gniazda RJ45 posiadat mozliwosé
uniwersalnego terminowania kabli, tj. w sekwencji T568A lub B.

I
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Modut RJ45 typu SL (SlimLine) — gabaryty i widok (elementy sktadowe)

2.2 Pacz-Panele

Kable nalezy zakonczyé na ekranowanym 24 — portowym modularnym panelu krosowym o
wysokosci montazowej 1U, panel krosowy o takiej konstrukcji ma zapewni¢ zakonczenie maksymalnie dla 24
kabli miedzianych co zapewnia zwartg konstrukcje, tatwy montaz, terminowanie kabli oraz uniwersalne
rozszycie kabla w sekwencji T568A lub T568B, przy czym kazdy port ma mie¢ mozliwos¢ oddzielnego opisu
i 0znaczenia poprzez system kolorowych ikon.



2.3 Urzadzenia aktywne

Urzadzenia aktywne dla telefonii VOIP muszg obstugiwac¢ nastepujgce standardy.

* |IEEE 802.1D (STP)

* IEEE 802.1p (CoS)

+ |IEEE 802.1Q (VLANS)

» IEEE 802.1ad (Provider Bridge)

* Q-in-Q (VLAN stacking)

» |EEE 802.1ag (Connectivity Fault Management)
* IEEE 802.1s (MSTP)

+ IEEE 802.1w (RSTP)6

+ |IEEE 802.1X (Port Based Network Access Protocol)
+ IEEE 802.3i (10Base-T)

* |IEEE 802.3u (Fast Ethernet)

* IEEE 802.3x (Flow Control)

« IEEE 802.3z (Gigabit Ethernet)

» IEEE 802.3ab (1000Base-T)

« |IEEE 802.3ac (VLAN Tagging)

+ |IEEE 802.3ad (Link Aggregation)

» IEEE 802.3af (Power-over-Ethernet)

» |IEEE 802.3at (Power-over-Ethernet)

+ |IEEE 802.ah (Ethernet first mile)

* ITU-T G.8032: Draft (June 2007)

* RFC 1058 RIP v1

* RFC 1722/1723/2453/1724 RIP v2

* RFC 1812/2644 IPv4 Router Requirement
+ RFC 2080 RIPng for IPv6

* RFC 1112 IGMP v1

* RFC 2236/2933 IGMP v2 and MIB

* RFC 2365 Multicast

* RFC 3376 IGMPv3 for IPv6

* RFC 1886 DNS for IPv6

* RFC 2292/2373/2374/2460/2462

* RFC 2461 NDP

* RFC 2463/2466 ICMP v6 and MIB

* RFC 2452/2454 |Pv6 TCP/UDP MIB

* RFC 2464/2553/2893/3493/3513

* RFC 3056 IPv6 Tunneling

* RFC 3542/3587 IPv6

* RFC 4007 IPv6 Scoped Address

* RFC 4193 Unique Local IPv6 Unicast

* RFC 1350 TFTP Protocol

* RFC 854/855 Telnet and Telnet options

* RFC 1155/2578-2580 SMI v1 and SMI v2
* RFC 1157/2271 SNMP

* RFC 1212/2737 MIB and MIB-II

* RFC 1213/2011-2013 SNMP v2 MIB

* RFC 1215 Convention for SNMP Traps

* RFC 1573/2233/2863 Private Interface MIB
* RFC 1643/2665 Ethernet MIB

* RFC 1901-1908/3416-3418 SNMP v2c

* RFC 2096 IP MIB

* RFC 2570-2576/3411-3415 SNMP v3

* RFC3414 User based security model

* RFC 2616 /2854 HTTP and HTML

* RFC 2667 IP Tunneling MIB

+ RFC 2668/3636 IEEE 802.3 MAU MIB

* RFC 2674 VLAN MIB

* RFC 4251 Secure Shell Protocol architecture
* RFC 4252 The Secure Shell (SSH)



* RFC 959/2640 FTP

* RFC 1321 MD5

* RFC 2104 HMAC Message Authentication
* RFC 2138/2865/2868/3575/2618 RADIUS
* RFC 2139/2866/2867/2620 RADIUS

* RFC 2228 step

* RFC 2284 PPP EAP

* RFC 2869/2869bis RADIUS Extension

* RFC 896 Congestion control

* RFC 1122 Internet Hosts

* RFC 2474/2475/2597/3168/3246 DiffServ
* RFC 3635 Pause ControlOthers

* RFC 791/894/1024/1349 IP and IP / Ethernet
* RFC 792 ICMP

* RFC 768 UDP

* RFC 793/1156 TCP/IP and MIB

* RFC 826/903 ARP and Reverse ARP

* RFC 919/922 Broadcasting internet datagram
* RFC 925/1027 Multi LAN ARP / Proxy ARP
* RFC 950 Sub-netting

* RFC 951 Bootp

* RFC 1151 RDP

* RFC 1191 Path MTU Discovery

* RFC 1256 ICMP Router Discovery

* RFC 1305/2030 NTP v3 and Simple NTP
* RFC 1493 Bridge MIB

* RFC 1518/1519 CIDR

* RFC 1541/1542/2131/3396/3442 DHCP

* RFC 1757/2819 RMON and MIB

* RFC 2131/3046 DHCP/BootP Relay

* RFC 2132 DHCP Options

* RFC 2251 LDAP v3

* RFC 3060 Policy Core

* RFC 3176 sFlow

* RFC 3021 Using 31-bit prefixes

Przetgczniki zarzgdzajgce musza obstugiwaé standardy regulacyjne zgodne z ponizszg tabela:

Specyfikacja Standard

Zgodnos¢ z przepisami Oznakowanie CE

Bezpieczenstwo e UL 60950

e CAN/CSA-C22.2 nr 60950
e EN 60950

e |[EC 60950

e TS 001

e AS / NZS 3260

EMC e FCC Part 15 (CFR 47) Klasy
e ICES-003 Class

o EN55022 Klasa

o CISPR22 Klasa

o AS/ NZS 3548 Class
o VCCI Class

e EN 50121-4

e EN 55022

e EN 55024

e EN 61000-6-1

e EN 50082-1

e EN 61000-3-2

e EN 61000-3-3

e ETS 300 386




Przemyst EMC, bezpieczenstwa i norm ochrony
srodowiska

o NEBS Level 3

e ETS 300 019 Class Storage 1.1
e ETS 300 019 Transport Klasa 2
e ETS 300 019 Klasa 3.1
stacjonarnej

e ETS 300 386

Telecom (E1)

e CTR12/13
e CTR4
e ACATS016

Telecom (T1)

e FCC Czesc¢ 68
e Kanada CS-03
e Jate Zielona Ksiega

Zgodnosci z dyrektywa RoHS

ROHSS5

Przetgczniki musza posiada¢ wsparcie zarzadzania i standardy wykazane ponizej:

Kategoria Specyfikacja

Zarzadzanie ¢ MOST-MIB

e KABEL CISCO-MIB-DIAG-

e CISCO-CDP-MIB

e CISCO-cluster-MIB

e CISCO-config-KOPIA-MIB

e CISCO-config-MAN-MIB

e CISCO-DHCP Snooping-MIB

e CISCO-PODMIOT-
VENDORTYPE-OID-MIB

e CISCO-ENVMON-MIB

e CISCO-ERR-disable-MIB

e CISCO-FLASH-MIB

e CISCO-FTP-Client-MIB

e IGMP-CISCO-FILTR-MIB

e CISCO-IMAGE-MIB

e Cisco IP-MIB-STAT

e CISCO-LAG-MIB

e CISCO-MAC-ZAWIADOMIENIE-
MIB

e CISCO-MEMORY-POOL-MIB

e CISCO-PAgP-MIB

e CISCO-PING-MIB

o CISCO-POE-extensions-MIB

o CISCO-PORT-QOS-MIB

e CISCO-PORT-SECURITY-MIB

e CISCO-PORT-STORM-
CONTROL-MIB

e CISCO-PRODUKTY-MIB

o CISCO-proces-MIB

e CISCO-RTTMON-MIB

e CISCO-SMI-MIB

e CISCO-STP-extensions-MIB

e CISCO-syslog-MIB

e CISCO-TC-MIB

e CICSO-TCP-MIB

e CISCO-UDLDP-MIB

e CISCO-VLAN-iftable

e RELACJA-MIB

e CISCO-VLAN-czionkow-MIB

e Cisco VTP-MIB

e ENTITY-MIB

¢ ETHERLIKE-MIB

o |[EEEB021-PAE-MIB

o |[EEEB023-LAG-MIB

e |[F-MIB

o INET-ADRES-MIB

e OLD-CISCO-CHASSIS-MIB

e OLD-CISCO-FLASH-MIB

e OLD-CISCO-INTERFEJSY-MIB

e OLD-CISCO-IP-MIB

e OLD-CISCO-SYS-MIB

e OLD-CISCO-TCP-MIB

e OLD-CISCO-TS-MIB

e RFC1213-MIB

¢ RMON MIB-

¢ RMON2-MIB

o SNMP MIB-RAM-

o MPD-SNMP MIB

o ZAWIADOMIENIE SNMP-MIB

o SNMP MIB-Target-

¢ SNMPv2-MIB

e TCP-MIB

e UDP-MIB

e ePM MIB

o CISCO-FLEXSTACK-PLUS-MIB
(2960-X)

Standardy e |[EEE 802.1D Spanning Tree
Protocol

e Priorytety IEEE 802.1p CoS

e |[EEE 802.1Q VLAN

e |EEE 802.1s

e |EEE 802.1w

e [EEE 802.1X

e |EEE 802.1AB (LLDP)

e |EEE 802.3ad

o |EEE 802.3af oraz IEEE 802.3at

e |[EEE 802.3ah (100Base-X tylko
jedno / wielomodowe wiokno)

e |[EEE 802.3 10Base-T

e |[EEE 802.3u 100Base-TX

e |[EEE 802.3ab 1000Base-T

e |[EEE 802.3z 1000BASE-X

e Normy RMON 1 i Il

e SNMP v1, v2civ3

e |[EEE 802.3az

e Ethernet IEEE 802.3ae
10Gigabit

e |[EEE 802.1ax




e RFC 791 - 1P

e RFC 792 - ICMP

e RFC 793 -TCP

e RFC 826 - ARP

e RFC 854 - Telnet

e RFC 951 - Bootstrap Protocol
(BOOTP)

e RFC 959 - FTP

e RFC 1112 - IP Multicast IGMP i
e RFC 1157 - SNMP v1

o RFC 1166 - adresy IP

o RFC 1256 - Internet Control
Message Protocol (ICMP) Router
Discovery

e RFC 1305 - NTP

e RFC 1492 - TACACS +

o RFC 1493 - Most MIB

o RFC 1542 - rozszerzenia BOOTP
o RFC 1643 - ETH ernet interfejs
MIB

e RFC 1757 — RMON

Kategoria Specyfikacja
o |[EEE 802.3x full duplex na
10Base-T, 100Base-TX, 1000Base-
T i portéw
Zgodnos¢ z e RFC 768 - UDP e RFC 1901 - SNMP v2
RFC e RFC 783 - TFTP e RFC 1902-1907 - SNMP v2

e RFC 1981 - Maximum
Transmission Unit (MTU) Sciezka
Odkrycie IPv6

e FRC 2068 - HTTP

e RFC 2131 - DHCP

e RFC 2138 - RADIUS

e RFC 2233 - JESLI MIB v3

o RFC 2373 - protokot IPv6
kumulowane Addrs

o RFC 2460 - protokét IPv6

e RFC 2461 - protokot IPve Neighby
Discovery

o RFC 2462 - protokot IPv6
Autokonfiguracja

e RFC 2463 - ICMP IPv6

o RFC 2474 - zréznicowanych ustug
(DiffServ) Pierwszenstwo

o RFC 2597 - zapewnit Ekspedycja
o RFC 2598 - Przyspieszone
Ekspedycja

e RFC 2571 - Zarzgdzanie SNMP
o RFC 3046 - opcja przekazywania
DHCP Informacje o Agencie

e RFC 3376 - IGMP v3

e RFC 3580 - 802.1X RADIUS

2.4 Telefony IP

Telefony IP muszg posiada¢ Funkcje potgczen wykazane w ponizszej tabeli:

Cecha

Specyfikacja

Funkcje

» + Wybieranie
» Skrécone wybieranie

e Regulacja jasnosci wyswietlacza
» Automatyczne odbieranie

e Oddzwaniania

* Wybieranie z listy historii

e Licznik potgczen

e Potgczenie oczekujgce

e Caller ID

e Konferencja

e Bezposredni transfer

e Rozszerzenie ustugi mobilnosci

o Rozpoznawanie-ID dzwonigcego

e Wskaznik oczekujgcych wiadomosci
e Konferencja Meet-Me

e Profile sieci (automatyczna)

e Redial

o \WysSwietlanie czasu i daty

e Transfer

» Wizualna poczta glosowa

» Poczta gtosowa

e Regulowane poziomy dzwonka i glosnosci

e Automatyczne wykrywanie zestawu stuchawkowego

e Powtdrne wybieranie ostatniego numeru

Wsparcie Audio
Codec

G.711a, G.711u, G.729a, G.729ab, G.
kompresji audio

722, Isac i iLBC kodeki




Cecha Specyfikacja

Opcje e Dynamic Host Configuration Protocol (DHCP) lub konfiguracji
konfiguracyjne klienta statycznego

» Wsparcie dla internetowych aktualizacji oprogramowania
uktadowego przy uzyciu Trivial File Transfer Protocol (TFTP)

* Domain Name System (DNS)

e Zarzgdzanie Firmware HTTP

Funkcje sieciowe » Cisco Discovery Protocol (CDP)

« Link Layer Discovery Protocol Power over Ethernet (PoE LLDP-)
e Bezpieczne przejrzyste roamingu

e Finansowanie parametrow sieci za pomocg protokotu DHCP

* Przetgcz Auto-negocjacja

* VPN Client
Funkcje * Certyfikaty
zabezpieczen e Uwierzytelnianie obrazu

e Uwierzytelniania urzgdzenia

e Uwierzytelnianie pliku

e Uwierzytelnianie sygnalizowania

» Szyfrowanie mediéw za pomocg bezpiecznego protokotu czasu
rzeczywistego (SRTP)

e Szyfrowanie za pomocg sygnalizacji Transport Layer Security
(TLS) Protokot

e Funkcja petnomocnika organ certyfikatu (CAPF)

e Bezpieczne profile

e Zaszyfrowane pliki konfiguracyjne

3. Sprzet
Roboty powinny by¢é wykonane przy uzyciu sprawnie technicznych maszyn i urzgdzen gwarantujgcych
wykonanie wtasciwg jakos¢ robot:
- samochdd dostawczy 2,5t
- spawarka $wiattowodowa

4. Transport
Na srodkach transportu przewozone materiaty i elementy powinny byé zabezpieczone przed ich
przemieszczaniem, uktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez wytworce dla
poszczegodlnych elementéw.

5. Wymagania szczegétowe dotyczace wykonania robét podstawowych zalecanych przy realizacji
zaméwienia.

5.1 Prowadzenie okablowania

Przy ukfadaniu kabli miedzianych nalezy stosowaé sie do odpowiednich zalecen producenta (tj. promienia
giecia, sity wciggania, itp.) Kable nalezy mocowa¢ na drabinkach kablowych srednio co 30cm, zaleca sie
réwniez w przypadku dtugich tras pionowych stosowanie stelazu zapasu kabla instalacyjnego $rednio co
350cm w celu zmniejszenia do min naprezeh wystepujgcych w kablach instalowanych w pionie.

Nalezy wystrzega¢ sie nadmiernego $ciskania kabli, deptania po kablach utozonych na podiodze oraz
zatamywania kabli na elementach konstrukcji kanatéw kablowych. Przy odwijaniu kabla z bebna bgdz
wycigganiu kabla z pudetka, nie nalezy przekracza¢ maksymalne;j sity ciggniecia oraz zwraca¢ uwage na to,
by na kablu nie tworzyly sie wezty ani supty. Przyjety ogdlnie promien giecia podczas instalacji wynosi 4-
krotno$¢ Srednicy zewnetrznej kabla, natomiast po instalacji nalezy zapewni¢ promieh réwny minimum 8-
krotnosci $rednicy zewnetrznej instalowanego kabla. Jesli wykorzystuje sie trase kablowg przechodzacag
przez granice strefy pozarowej, Swiatto jej otworu nalezy zamkna¢ odpowiednia masg uszczelniajgca,
charakteryzujgcg sie witasciwosciami nie gorszymi niz granica strefy, zgodnie z przepisami p.poz. i
przymocowaé w miejscu jej instalacji przywieszke z petng informacjg o tak zbudowanej granicy strefy.
WYMAGANE PARAMETRY KABLA SWIATLOWODOWEGO

| Opis: | Swiattlowdd jednomodowy z widknami 9/125um; Kategoria OS2




IEC 332-1i 332-3 (palnosc¢)

Zgodnosc z IEC 811-1-3 (odporno$é na wilgoc)
hormami: NES 713 (toksyczno$é),
IEC 754-1 (odpornos¢ na kwasne gazy),
IEC 1034 czesc¢ 2 (gestos¢ zadymienia)
Konstrukcja: wiékno 9/125um w buforze 25000m w luznej tubie
o Min. promien
Liczba Srednica Ciezar Naprezenia Odp:]);nosc zgiecia
Wiasciwosci widkien/tub zeV\(/;ent:)z na k(n/ci(nr;.) ingt(;(ljacg?(sN) zgniecenia i%%?;léiﬁ
mechaniczne: 9 ] (N) ]
(mm)
24-48/4 11,5 125 1000 2000 170
Ttumienie 1310nm Ttumienie R .
Parametry umlerde/km) 1550nm (dB/km) Dtugos¢ fali odciecia (nm)
optyczne:
<0,34 <0,22 <1260
Temperatura -20° do +60°
pracy (°C):
Ostora 1} 571 kolor 2oty
zewnetrzna:
WYMAGANE PARAMETRY KABLA TELEINFORMATYCZNEGO
Opis: Swiattowdd jednomodowy z wibknami 9/125um; Kategoria OS2
7 ., IEC 332-1i 332-3 (palnosc¢)
godnosé z IEC 811-1-3 (odporno$é na wilgog)
normami: NES 713 (toksyczno$é),
IEC 754-1 (odpornos¢ na kwasne gazy),
IEC 1034 czesc¢ 2 (gestos¢ zadymienia)
Konstrukcja: wiékno 9/125um w buforze 25000m w luznej tubie
o Min. promien
Liczba Srednica Ciezar Naprezenia Odp:]);nosc zgiecia
Witasciwosci widkien/tub zew;er:zna k(n/ci(nr;. ingt(;(ljacg?(sN) zgniecenia i%%?;léiﬁ
mechaniczne: (mm) g/km) ] (N) ]
(mm)
24-48/4 11,5 125 1000 2000 170
Parametry T*“m'erz'deB /km; 310nm 1552;””;'(‘2”5‘;”1) Dlugos¢ fali odciecia (nm)
optyczne:
<0,34 <0,22 <1260
Temperatura -20° do +60°
pracy (°C):
Ostora 1} 571 kolor 2oty
zewnetrzna:

Charakterystyka elektryczna — wartosci typowe:




Pasmo przenoszenia (robocze) 250MHz

Pasmo przenoszenia (zakres max.) 300MHz

Vp 71%

Tlumienie: 32dB/100m przy 250MHz; 35dB przy 300MHz
NEXT: Min.40,8dB przy 250MHz; typ.60dB przy 300MHz
PSNEXT: 41,3dB przy 250MHz

RL: Min.18,0dB przy 250MHz; typ.28dB przy 300MHz
ACR: 25dB przy 300MHz;

Rezystancja petli statoprgdowej 16,5Q / 100m

Opédznienie propagacji 420ns / 100m

Réznica opdznienia propagaciji <25ns / 100m

Pojemno$¢ wzajemna 4,4 nF max. /100m

Rezystancja izolacji 5 GOhm min. /km

Rezystancja przewodnika 19 Ohm max. /100m

WYMAGANIA KABLA TELEFONICZNEGO

Opis: Kabel U/UTP 50 par kat.3, drut 24AWG 100 Ohm, LSZH
Zgodnos$¢ z normami: ISO/IEC 11801:2002, EN 50173-1:2002, IEC61156-4
Srednica przewodnika: drut 24 AWG (0.485 < @ < 0,546 mm)

Srednica zewnetrzna kabla 16,0x29,0 mm

(DxW)

Minimalny promieh giecia 174 mm

Pasmo przenoszenia 16MHz

Izolacja przewodnika Polietylen

Rezystancja izolacji [ 500 M Q min./305 m

Rezystancja przewodnika 28.6 Q max./305 m
Naprezenia podczas instalacji | Max. 1000N
Temperatura pracy -20°C do +70°C
Temperatura podczas -5°C do +70°C
instalaciji

Ostona zewnetrzna: LSZH, kolor biaty

6. Kontrola jakosci roboét
Sprawdzenie i odbiér roboét instalacyjnych powinny byé wykonane zgodnie z normami
wyszczegoélnionymi w p. 11.
7. Obmiar robét
Jednostkami obmiarowymi sg:
Kable i swiattowody — [mb]
Urzadzenia — [szt]

8. Odbior robét

Warunkiem koniecznym dla odbioru koncowego instalacji przez Inwestora jest uzyskanie gwarancji
systemowej producenta potwierdzajgcej weryfikacje wszystkich zainstalowanych torow na zgodnosé
parametréw z wymaganiami norm Klasy E, / Kategorii 65 wg obowigzujgcych norm.

W celu odbioru instalacji okablowania strukturalnego nalezy spetnié¢ nastepujgce warunki:

8.1. Wykonaé¢ komplet pomiaréw — opis pomiaréw czesci miedzianej

8.1.1. Miernik do pomiaréw okablowania miedzianego musi charakteryzowa¢ sie co najmniej IV klasg
doktadnosci wskazan wg. IEC 61935-1/Ed. 3 (np. Fluke DSX-5000), przy czym analizator bezwzglednie musi
posiada¢ generator sygnatdw, pozwalajacy na wykonanie fizycznych analizy wszystkich parametréw w
pasmie min. 20% wyzszym niz limit normy dla danej wydajnosci okablowania.

8.1.2. Analizator okablowania wykorzystany do pomiaréw sieci musi charakteryzowa¢ sie minimum Il
poziomem doktadnosci.

8.1.2.1. Pomiary nalezy wykona¢ w  konfiguracji pomiarowej kanatu  transmisyjnego
(przy pomocy adapteréw typu Channel) dajgca w wyniku analize catego tgcza, ktére znajduje sie ,w Scianie”,
tacznie z kablami krosowymi oraz dodatkowo, na zyczenie Uzytkownika, nalezy przeprowadzi¢ pomiary w
konfiguracji fgcza statego (wykorzysta¢ adaptery typu Permanent Link), obejmujgce zakres okablowania od
panela krosowego do gniazda Uzytkownika.




8.1.2.2. Pomiary czesci miedzianej nalezy wykona¢ dla maksymalnej wydajnosci okablowania, okreslonej w
dokumentaciji i skonfrontowaé¢ z wymaganiami norm ISO/IEC11801:2002/Am2:2010 lub EN50173-1:2011.
.Przed dokonaniem pomiaréw nalezy wybrac typ nosnika, limit testu (klase) oraz wspoétczynnik propagacii
kabla. Powinny zosta¢ zmierzone (lub wyznaczone) i przyréwnane do limitu:
e RL (thumienie sygnatu odbitego) — parametr mierzony z dwoch stron dla kazdej z par, nie jest
specyfikowane dla klas A i B,
o |L (strata wtrgceniowa — ttumienie) — parametr mierzony dla kazdej z par, specyfikowane dla
wszystkich klas,
e NEXT (strata przestuchu zbliznego) — parametr mierzony z dwdch stron dla wszystkich kombinaciji
par, dlaklas A, B, C, D, E oraz F,
e SNEXT (sumaryczna strata przestuchu zbliznego) — parametr mierzony z dwdch stron dla kazdej z
par, specyfikowane dla klas D, E oraz F,
e ACR-N (wspétczynnik straty do przestuchu na bliskim koncu) — parametr wyznaczany z dwdch stron,
specyfikowane dla klasy D i wyzej,
o PSACR-N — parametr wyznaczany z dwoch stron, specyfikowane dla klasy D i wyzej,
e CR-F (wspdtczynnik straty do przestuchu na dalekim koncu) — parametr wyznaczany dla kazdej z
kombinacji par z obu stron, specyfikowane dla klasy D i wyzej,
e PSACR-F — parametr wyznaczany dla kazdej z kombinacji par z obu stron, specyfikowane dla klasy
D iwyzej,
Rezystancja petli statoprgdowej, specyfikowana dla wszystkich klas,
Opédznienie propagaciji, specyfikowane dla wszystkich klas,
Réznica opdznien propagaciji, specyfikowane dla klasy C i wyzej.
Mapa potgczen — test przypisania zyt kabla do pindw w gniazdach.
Dla klasy EA oraz wyzej nalezy wykona¢ testy przestuchu obcego chyba, Zze ttumienie sprzezenia
jest dostatecznie wysokie (patrz uwagi dodatkowe):
e PS AACR-F — parametr wyznaczony z obu stron.
Pomiary powyzszych parametrow oraz dokumentacje pomiarowg nalezy wykonac¢ zgodnie z PN-
EN50346:2004 + A1:2008.

Uwagi dodatkowe

Poprawnosé parametru PSANEXT oraz PSAACR-F dla klas E, jest zapewniona przez odpowiednig budowe
komponentéw jesdli ttumienie sprzezenia kanatu jest o przynajmniej 10 dB lepsze niz limit dla klasy Ea
wynoszacy 80 — 20logf (limit dla srodowiska elektromagnetycznego sklasyfikowany jako E1).

8.2. Zastosowac sie do procedur certyfikacji okablowania producenta.

Przyktadowa procedura certyfikacyjna wymaga spetnienia nastepujgcych warunkow:

8.2.1. Dostawy rozwigzan i elementéw zatwierdzonych w projektach wykonawczych zgodnie

z obowigzujgcg w Polsce oficjalng drogg dystrybucji

8.2.2. Przedstawienia  producentowi faktury zakupu towaru (listy  produktéw) nabytego

u Autoryzowanego Dystrybutora w Polsce.

8.2.3. Wykonania okablowania strukturalnego w catkowitej zgodnosci z obowigzujgcymi normami ISO/IEC

11801, EN 50173-1, EN 50174-1, EN 50174-2 dotyczacymi parametréw technicznych okablowania, jak

réwniez procedur instalacji i administracji.

8.2.4. Potwierdzenia parametrow transmisyjnych zbudowanego okablowania na zgodnosé

z obowigzujgcymi normami przez przedstawienie certyfikatdw pomiarowych wszystkich torow transmisyjnych

miedzianych.

8.2.5. Wykonawca musi posiada¢ status Licencjonowanego Przedsiebiorstwa Projektowania

i Instalacji, potwierdzony umowg typu NDI zawartg z producentem, regulujgcg warunki udzielania w/w

gwarancji przez producenta.

8.2.6. W celu zagwarantowania Uzytkownikom koncowym najwyzszej jakosci parametrow technicznych i

uzytkowych, cata instalacja jest weryfikowana przez inzynieréw ze strony producenta.

8.3. Wykonaé¢ dokumentacje powykonawcza.

8.3.1. Dokumentacja powykonawcza ma zawierac

8.3.1. 1.Raporty z pomiaréw dynamicznych okablowania

8.3.1.2. Rzeczywiste trasy prowadzenia kabli transmisyjnych poziomych

8.3.1.3. Oznaczenia poszczegodlnych szaf, gniazd, kabli i portéw w panelach krosowych

8.3.1.4. Lokalizacje przebi¢ przez Sciany i podtogi.

8.3.2. Raporty pomiarowe wszystkich toréw transmisyjnych nalezy zawrze¢ w dokumentacji powykonawczej i
przekazac inwestorowi przy odbiorze inwestycji. Drugg kopie pomiaréw (dokumentacji powykonawczej)




nalezy przekaza¢ producentowi okablowania w celu udzielenia inwestorowi (Uzytkownikowi
korcowemu) bezptatne;.

9. Opis sposobu rozliczenia robot tymczasowych i prac towarzyszacych;
Zamawiajacy nie ptaci za roboty tymczasowe i towarzyszgce.
10. Podstawa ptatnosci
Ptaci sie za roboty wykonane w jednostkach podanych w p. 7.
Cena jednostkowa obejmuje zakres wskazany w SST i przedmiarze robot elementéow
11. Przepisy zwigzane
- ,Budowa kompleksu budynkéw Komendy Miejskiej Policji przy ul. Wapiennej w Bielsku-Biatej wraz z
budowg dwdch zjazddw, chodnikéw, drég wewnetrznych, miejsc parkingowych, kojcéw dla pséw oraz
infrastruktury technicznej przy ul. Wapiennej i Piekarskiej w Bielsku Biatej na dz. nr 4102/15, 4102/16,
4102/12, 4079/149 oraz 4198/117"
- Normy
- Aprobaty techniczne
- Inne dokumenty i ustalenia techniczne prowadzone w trakcie trwania inwestyc;ji.

12. Wazniejsze normy

- PN-EN 50173-1:2009/A1:2010 Technika Informatyczna — Systemy okablowania strukturalnego —
Czes$¢ 1: Wymagania ogdlne

- PN-EN 50173-2:2008 Technika Informatyczna — Systemy okablowania strukturalnego — Czes¢ 2:
Budynki biurowe;

Dodatkowe normy europejskie zwigzane z zakresem opracowania powotane w projekcie:

- PN-EN 50174-1:2009 Technika informatyczna. Instalacja okablowania — Czes¢ 1- Specyfikacja i
zapewnienie jakosci;

- PN-EN 50174-2:2009 Technika informatyczna. Instalacja okablowania — Cze$¢ 2 - Planowanie i
wykonawstwo instalacji wewnatrz budynkow;

- PN-EN 50174-3:2005 Technika informatyczna. Instalacja okablowania — Czes¢ 3 — Planowanie i
wykonawstwo instalacji na zewnatrz budynkow;

- PN-EN 50346:2004/A1:2009 Technika informatyczna. Instalacja okablowania - Badanie
zainstalowanego okablowania tgcznie z dodatkiem z 2009r;

- PN-EN 50310:2007 Stosowanie potaczen wyréwnawczych i uziemiajgcych w budynkach z
zainstalowanym sprzetem informatycznym.

System okablowania oraz wydajnosc komponentow musi pozostac w zgodzie
z wymaganiami normy PN-EN 50173-1:2009 lub z adekwatnymi normami miedzynarodowymi, tj. ISO/IEC
11801:2002/Am1, 2.

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
- INSTALACJE SLABOPRADOWE
E.03.00.00

1. Wstep

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania
i odbioru prac montazowych osprzetu systemow zabezpieczenia elektronicznego.
W skfad Systeméw Zabezpieczenia Elektronicznego wchodza:

System Kontroli Dostepu

Systemem Sygnalizacji Wtamania i Napadu
System Nadzoru Wizyjnego CCTV

System Odbioru Telewizji Naziemnej



System Przywotawczy

Nagtosnienie

Komunikacja gtosowa — sale okazan, przestuchan
Systemu Zarzadzania Bezpieczenstwem Obiektu

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji robét wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majgce na celu
wykonanie robét instalacyjnych wystepujgcych w obiekcie objetym kontraktem.
Zakres robot obejmuije:
a. Roboty przygotowawcze:
= okreslenie usytuowania dla poszczegdélnych elementéw systemow,
= okreslenie lokalizacji klawiatur, czytnikow, gtosnikow, wyswietlaczy, kamer itp.

b. Roboty zasadnicze:
Instalacyjne:
= wykonanie zasilania dla poszczegoélnych elementéw Systeméw
= wykonanie instalacji okablowania: na drabinkach, korytkach kablowy, na Scianie lub
suficie przy uzyciu atestowanego osprzetu.
Prace montazowe:
* montaz urzgdzen
o Wykonanie badan i pomiaréw sprawdzajgcych dla wszystkich systeméw
e |nstalacja oprogramowania
e Uruchomienie i testowanie systemow.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami i wytycznymi.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczgce robét
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania, ich zgodno$¢ z dokumentacjg
projektowg, ST i SST oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.

Materiaty

Wszelkie nazwy wtasne produktéw i materiatéw przywotane w specyfikacji stuzg ustaleniu pozgdanego
standardu wykonania i okreslenia wtasciwosci i wymogéw technicznych zatozonych w dokumentagji
technicznej dla projektowanych rozwigzan. Dopuszcza sie zamieszczenie rozwigzan w oparciu o
produkty (wyroby) innych producentéw pod warunkiem:

— spetniania tych samych wtasciwosci technicznych, — przedstawienia zamiennych rozwigzan na pismie
(dane techniczne, atesty, dopuszczenia do stosowania, uzyskanie akceptacji projektanta).

2.2 System Kontroli Dostepu
2.1.1 Sterownik SD-550/SD-660

Sterownik SD-560/660 jest uniwersalnym urzgdzeniem mikroprocesorowym przystosowanym do
wspotpracy z czytnikami kart magnetycznych lub zblizeniowych zgodnymi ze standardem ABA Track Il lub
Wiegand. Jego uniwersalno$¢ wynika z szerokiej gamy zastosowan i mozliwosci obstugi dodatkowych
urzadzen, takich jak: syrena alarmowa, czujnik krahcowy itp. Sterownik umieszczony jest w metalowe;j
obudowie zamykanej na kluczyk. Wewnagtrz obudowy znajduje sie ptyta doker, ktéra stuzy do dwoch celdw.
Do niej bezposrednio podigczona jest ptyta bazowa przez zigcze DB-25 i dwa stupki zatrzaskowe.
Dodatkowo jest ptytg montazowg, do ktérej bezposrednio przytgczane sg wszystkie elementy zewnetrzne
jak: rygiel, czytnik, zasilacz itp. Sterownik SD- 660 dwa czytniki. Czytnik nr O jest domyslnie ustawiony jako
‘Wejsciowy’, natomiast czytnik nr 1 jako ‘Wyjsciowy’. Funkcja (‘Wejscia’ lub ‘Wyjscia’) dla czytnikéw w
sterowniku SD-660 konfigurowana jest za pomocg np. rozkazéw protokotu. Sterownik SD-660 steruje
réwniez niezaleznie ryglem i alarmem. Posiada takze jedno wyjscie rezerwowe. Sterownik umozliwia
ponadto podtgczenie przycisku zwalniajgcego rygiel oraz kontaktronu. Sterownik przewidziany jest do pracy



pod nadzorem komputera. Moze jednak pracowaé¢ samodzielnie pod warunkiem, ze zostanie wyprowadzone
ztgcze szeregowe RS-232 za posrednictwem, ktérego bedzie mozna go programowaé z komputera. W
przypadku pracy pod nadzorem komputera oprogramowanie UniKD pozwala na sterowanie pracg
sterownika, przydzielanie uprawnien poszczegdlnym uzytkownikom, prowadzenie nadzoru oraz zbieranie i
przetwarzanie danych gromadzonych w jego pamieci, np. na potrzeby monitorowania ruchu oséb po
chronionym obiekcie. Dane te mogg by¢ pézniej wykorzystane w innych programach.

Mikrokontroler JP1-1PE Konfiguracja
parametrow transmisji
Zlzcze czytnika nr 1
LED
Zlzcze DE-25 informacyjne:
o9
— D20
LED sygnalizacyjne: 021
D12;013;014;D25
Ukiad do obslug
R5-232 {opgonalny)
JP9; P10 - podda-
ganie do VCC i GND
R5-485
JP11y JP12- termina-
tory RS-483
Ukiady do obstugi —"j L Sygnalizator
RS-422/485 akustyczny

Rys. Widok ptyty bazowej sterownika

Domyslnie realizowany jest tryb pracy bez kontaktronu, aby uzy¢ trybu z kontaktronem nalezy wigczy¢.
Zadanie UNLOCK jest generowane po pozytywnej weryfikacji uprawnien uzytego identyfikatora (karty,
karty+pin, kodu wejsciowego), aktywacji przycisku odblokowania PKD lub wystaniu rozkazu jednorazowego
odblokowania PKD protokotem komunikacyjnym. Po wejsciu do stanu UNLOCKED nastepuje aktywacja
rygla, a jego dezaktywacja nastepuje po opuszczeniu tego stanu, co moze nastgpi¢ na skutek uptyniecia
czasu odblokowania lub aktywacji kontaktronu. Zgdania UNLOCK podczas trwania stanu UNLOCKED
powodujg odliczanie czasu trwania tego stanu od nowa. Jezeli w stanie UNLOCKED wystgpi TIMEOUT
(uptyniecie dozwolonego czasu odblokowania bez fizycznego otwarcia PKD), nastgpi dezaktywacja sygnatu
rygla, a dla uzytkownikdw, ktérzy dokonali pozytywnej identyfikacji na tym PKD nastgpi niezaliczenie
przejscia. Jezeli w stanie UNLOCKED wystgpi aktywacja kontaktronu, nastgpi przejscie do stanu OPEN
(drzwi fizycznie otwarte), zaliczenie przejécia uzytkownikéw, ktérzy dokonali pozytywnej identyfikacji i
dezaktywacja sygnatu rygla. Przebywanie w stanie OPEN jest limitowane czasowo. Po przekroczeniu
maksymalnego czasu otwarcia PKD nastgpi przejscie do stanu HOLDBACK (przetrzymanie). Ostatni z
uzytkownikow, ktéry dokonat pozytywnej identyfikacji zostanie zarejestrowany jako sprawca niezamkniecia
drzwi. Przejsciu do stanu HOLDBACK towarzyszy sygnalizacja na czytnikach (patrz rozdz. 11) i aktywacja
wyjscia ALARM tego PKD. Opuszczenie tego stanu powoduje dezaktywacje sygnatu ALARM i wytgczenie
sygnalizacji przetrzymania. Jezeli w stanie IDLE (czuwania) nastgpi aktywacja kontaktronu (otwarcie drzwi
pomimo braku zgdania UNLOCK), nastgpi przejscie do stanu VIOLATION naruszenie). Przebywanie w tym
stanie jest limitowane czasowo (domyslnie czas tego stanu jest zerowy, mozliwe do konfiguraciji), zdarzenie
TIMEOUT powoduje przejscie do stanu BURGLARY (wtamanie). Wejscie do stanu BURGLARY powoduje
aktywacje wyjscia ALARM danego PKD i uruchomienie sygnalizacji wlamania na wszystkich czytnikach
podtgczonych do PKD (patrz rozdz. 11). Dezaktywacja kontaktronu powoduje wytgczenie tej sygnalizacji,
dezaktywacje wyjscia ALARM i powrét do stanu czuwania. Fakt wikamania jest rejestrowany.Stan
VIOLATION wprowadzony jest po to, by umozliwi¢ prace z jednostronnie kontrolowanym PKD wyposazonym
w kontaktron. Jezeli przed uptywem maksymalnego czasu trwania stanu VIOLATION nastgpi dezaktywacja
kontaktronu, PKD powrdci do czuwania i zostanie zapisana rejestracja ,wyjscie z uzyciem klamki”.

Zachowanie trwale zablokowanego PKD:




Jezeli Przejscie Kontrolowane zostato ustawione w Schemat Zachowania ,trwale zablokowany”, wszystkie
préby identyfikacji bedg konczyly sie ze skutkiem negatywnym. Zgdanie UNLOCK nie jest generowane.
Jedynym wyjatkiem jest zgdanie jednorazowego odblokowania przestane protokotem komunikacyjnym.

Zachowanie trwale odblokowanego PKD:

Jezeli Przejscie Kontrolowane zostato ustawione w Schemat Zachowania ,trwale odblokowany”, to aktywacja
kontaktronu nie powoduje przejscia do stanu VIOLATION, ale przejscie do stanu OPEN. Jezeli Przejscie
kontrolowane jest w Schemacie Zachowania ,trwale odblokowany”, to:

wyjécie rygla danego PKD jest stale aktywne

otwarcie PKD (aktywacja kontaktronu) nie powoduje dezaktywacji sygnatu rygla.

przebywanie w stanie OPEN nie jest limitowane czasowo (nie nastepuje przejscie do stanu HOLDBACK)
sygnalizator LED czytnikéw danego PKD jest stale.

2.2 System Sygnalizacji Wtamania i Napadu
2.2.1 Centrala alarmowa Integra 128 WRL

Centrala alarmowa INTEGRA 128 WRL jest urzgdzeniem przeznaczonym do sprawowania nadzoru nad
bezpieczenstwem matych, srednich lub duzych obiektéw. Nadzér ten nie ogranicza sie tylko do ochrony
przeciwwtamaniowej, ale moze dotyczy¢ réwniez kontroli prawidtowego funkcjonowania obiektu w
czasie catej doby. W sposob ciggly (24h) jest kontrolowany stan instalacji alarmowej. Naruszenie
ktéregos z elementéw sktadajgcych sie na system alarmowy, wywotuje tzw. alarm sabotazowy. Centrala
reaguje na sygnaty z poszczegolnych czujek i podejmuje decyzje o tym, czy sygnalizowac¢ alarm.
Poniewaz do centrali mogg by¢ dotgczone rézne czujki, rodzaj i sposéb alarmowania zalezy od
oprogramowania centrali wprowadzonego przez instalatora systemu alarmowego (centrala moze
inaczej reagowac na sygnat z czujki pozarowej, a inaczej na sygnat z czujnika kontrolujgcego poziom
wody). Centrala pozwala grupowa¢ wejscia i podtgczone do nich czujki w tak zwane strefy oraz
swobodnie okreslac, ktora strefa jest nadzorowana (czuwa). Zadziatanie ktorej$ z czujek takiej grupy (w
dalszej czesci zwane: naruszeniem wejscia), moze spowodowa¢ alarm. Duza elastycznos¢ centrali w
okreslaniu, ktére ze stref mogg w danej chwili czuwag, jest jej wielkim atutem.

Gtéwnym zadaniem centrali jest sygnalizowanie i skuteczne powiadamianie o sytuacji alarmowej oraz,
w przypadku funkcji monitoringu, informowanie na biezgco stacji monitorujgcej o stanie chronionego
obiektu. Realizacja tych funkcji w oparciu o wykorzystanie linii telefonicznej pocigga za sobg koszty
finansowe. Generalnie wielkos¢ kosztdw ponoszonych przez wiasciciela systemu alarmowego zalezy
od ilosci informagiji, ktére centrala musi przekazaé do stacji monitorujgcej. Awaria tgczy telefonicznych,
a takze nieprawidtowy sposob zaprogramowania centrali, mogg w znacznym stopniu zwiekszy¢ te
koszty. Sytuacja taka zwykle jest zwigzana z nadmierng iloscig wykonywanych potgczen. Instalator
moze dostosowaé funkcjonowanie systemu alarmowego do okreslonych warunkéw i rodzaju
chronionego obiektu, jednak uzytkownik powinien zdecydowac, czy priorytetem dla niego jest
przekazanie informacji za wszelkg cene, czy w przypadku problemoéw technicznych, centrala moze
poming¢ niektére zdarzenia, ktérych odbidr nie zostat potwierdzony przez stacje monitorujgca.

Wiasciwosci uzytkowe centrali INTEGRA 128 PLUS

* réznorodnos¢ form obstugi i sterowania systemem alarmowym:
— manipulator LCD,
— klawiatura strefowa,
— czytnik kart zblizeniowych,
— pilot 433 MHz (opcjonalnie, po zainstalowaniu modutu INT-RX),
— pilot 868 MHz
— komputer z zainstalowanym programem DLOADX lub GUARDX,
— wiadomo$¢ SMS
— przegladarka internetowa (opcjonalnie, po podtgczeniu modutu ETHM-1),
— telefon komoérkowy z zainstalowang aplikacjg MobileKPD (opcjonalnie, po podtgczeniu
modutu ETHM-1),
— palmtop (PDA lub MDA) z zainstalowang odpowiednig aplikacjg (opcjonalnie, po
podtgczeniu modutu ETHM-1).
« definiowane przez instalatora opisy wejs¢ i stref, utatwiajgce okreslenie Zrodta alarmu,
» widoczny zegar i data systemu, pomagajgce kontrolowaé poprawnosé¢ dziatania funkcji
centrali zaleznych od czasu rzeczywistego,
* mozliwos¢ wyswietlania stanu stref (do 16 wybranych lub wszystkich),



« dostepne przegladanie pamieci alarmoéw, awarii (lub szczegdtowej pamieci wszystkich zdarzen) z
tekstowym opisem zdarzenia, nazwg wejscia, modutu, strefy lub nazwg uzytkownika obstugujgcego
system, wraz z doktadnym czasem wystgpienia zdarzenia,
* kontrolowanie, zaleznie od ptyty gtéwnej, do 8 niezaleznych systemow alarmowych i do 32
stref czuwajgcych niezaleznie,
« indywidualne sterowanie wyjéciami typu: PRZELACZNIK MONO, PRZELACZNIK Bl, PRZEKAZNIK
TEL., ROLETAW GORE i ROLETAW DO, INTEGRA SATEL 7
» dynamicznie zmieniajgce sie menu (zalezne od uprawnien) umozliwiajgce dostep do szeregu funkgc;ji
uzytkownika — wyboru dokonuje sie poprzez akceptacje odpowiedniej funkcji z listy wyswietlonej na
ekranie manipulatora LCD,
* skroty klawiszowe utatwiajgce wywotywanie czesto wykorzystywanych funkcji,
* notatka serwisowa pokazywana na wyswietlaczu LCD.

Montaz ptyty gtéwnej centrali INTEGRA 128 PLUS
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Objasnienia do rysunku:

1 - przewody do podtgczenia akumulatora (czerwony +, czarny -).
2 - dioda LED informujgca o stanie wyjscia wysokoprgdowego OUT1.
3 - dioda LED informujgca o stanie wyjscia wysokoprgdowego OUT?2.
4 - kotki do ustawienia prgdu tadowania akumulatora:
- kotki zwarte (zworka zatozona) — 400 mA
- kotki rozwarte (brak zworki) — 800 mA

5 - dioda LED CHARGE. Sygnalizuje tadowanie akumulatora.

6 - port RS-232. Pozwala na lokalne programowanie i zarzgdzanie systemem przy pomocy programu
DLOADX lub GUARDX (kabel stuzgcy do wykonania potgczenia miedzy gniazdem typu RJ na plycie

gtéwnej centrali a gniazdem typu DB9 komputera produkowany jest przez firme SATEL). Umozliwia
zdalne programowanie przy pomocy programu DLOADX przez sie¢ Ethernet (TCP/IP) w przypadku
podtgczenia modutu ETHM-1. Pozwala na wspétprace z zewnetrznym modemem analogowym lub
ISDN.

7 - dioda LED STTS. Sygnalizuje prace uktadu nadzorujgcego prace urzgdzeh bezprzewodowych.

8 - kotki MEMORY. Nie wolno zdejmowac zworki z tych kotkow. Jej zdjecie oznacza odtgczenie baterii
podtrzymujgcej prace zegara oraz pamie¢ RAM, co powoduje utrate ustawien zegara oraz szystkich
danych zapisanych w pamieci RAM.

9 - kotki RESET. W sytuacjach awaryjnych umozliwiajg uruchomienie programu STARTER, funkgiji
lokalnego programowania z komputera lub trybu serwisowego

10 - gniazdo karty SIM. Nie zaleca sie wkfadania karty SIM do gniazda przed zaprogramowaniem w



centrali kodu PIN Karty.
11 - gniazdo do podtgczenia anteny stuzgcej do komunikacji z urzgdzeniami bezprzewodowymi.
12 - dioda LED GSM STATUS. Informuje o stanie sieci GSM:
— dioda nie Swieci — telefon nie pracuje,
- dioda btyska w krétkich odstepach czasu — telefon nie znalazt sieci,
- dioda btyska w dtugich odstepach czasu — telefon znalazt siec,
- dioda btyska w bardzo krétkich odstepach czasu — komunikacja GPRS.
13 - diody LED OUT3...0UT8. Informujg o stanie wyjs¢ niskopragdowych OUT3...OUT8.
14 - telefon GSM.
15 - gniazdo do podtgczenia syntezera mowy.
16 - gniazdo do podtgczenia anteny stuzgcej do komunikacji GSM/GPRS.
Opis zaciskéw:
AC - wejscia zasilania (18 V AC)
COM - masa
OUTA1...0UT2 - programowalne wyjscia wysokoprgdowe (jezeli nie sg wykorzystywane, powinny by¢
obcigzone rezystorami 2,2 kQ)
+KPD - wyjscie dedykowane do zasilania urzgdzen podtgczanych do magistrali manipulatoréw
13,6...13,8 V DC)
DTM - dane magistrali manipulatorow
CKM - zegar magistrali manipulatorow
+EX - wyjscie dedykowane do zasilania urzgdzen podtgczanych do magistrali ekspanderéw (13,6...13,8
V DC)
DT - dane magistrali ekspanderow
CK - zegar magistrali ekspanderow
AUX - wyjscie zasilajgce (13,6...13,8 V DC)
Z1...Z8 — wejscia
OUT3...0UT8 - programowalne wyjscia niskoprgdowe typu OC

Ptyta gtéwna centrali zawiera elementy elektroniczne wrazliwe na wytadowania elektrostatyczne. Przed
podtgczeniem do ptyty gtéwnej zasilania (akumulatora, napiecia zmiennego z transformatora) nalezy
zakonczy¢ wszystkie prace instalacyjne dotyczgce urzgdzen przewodowych (podtgczenie manipulatoréw,
modutéw rozszerzajgcych, czujek, sygnalizatoréw itd.).

Centrala powinna by¢ instalowana w pomieszczeniach zamknietych, o normalnej wilgotnosci powietrza.
Nalezy zapewni¢ centrali ochrone przed dostepem osob niepowotanych. Miejsce montazu centrali
powinno zosta¢ tak wybrane, aby wszystkie urzgdzenia bezprzewodowe, ktére majg by¢é przez nig
nadzorowane, znalazly sie w jej zasiegu. Zaleca sie, aby centrala byta montowana wysoko. Pozwoli to
uzyskac lepszy zasieg komunikacji radiowej oraz unikngé¢ niebezpieczenstwa przypadkowego zastoniecia
centrali przez poruszajgce sie po obiekcie osoby. W miejscu montazu centrali powinien by¢ dostepny
staty (nie odtgczany) obwadd zasilania 230 V AC z uziemieniem ochronnym.

2.2.2 Modut komunikacyjny ETHM-1

Modut Ethernetowy ETHM-1 jest serwerem TCP/IP. Pozwala obstugiwac¢ centrale alarmowe z serii
INTEGRA (wersja programowa 1.03 i wyzej) za posrednictwem sieci Ethernet. Transmisja danych w sieci
jest kodowana przy wykorzystaniu zaawansowanego algorytmu opartego o 192-bitowy klucz. Centrale
mozna obstugiwaé przez sie¢ Ethernet przy pomocy komputera lub telefonu komérkowego. W przypadku
komputera obstuga centrali mozliwa jest z programu serwisowego DLOADX, programu administratora
GUARDX oraz z przegladarki internetowej obstugujacej aplikacje JAVA. Telefon komérkowy wykorzystuje do
obstugi centrali specjalng aplikacje JAVA.

Uwaga: Modut umozliwia potgczenie tylko jednemu uzytkownikowi w danej chwili. Kolejni uzytkownicy
otrzymajg komunikat o zajetosci serwera.

Modut z oprogramowaniem w wersji 1.02 lub wyzszej umozliwia centralom alarmowym z serii INTEGRA
(wersja programowa 1.04 i wyzej) realizacje monitoringu za posrednictwem sieci Ethernet.
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1 — port RS-232 — pozwala na potgczenie modutu do portu RS-232 centrali alarmowej, aby umozliwic jej
obstuge przez sie¢ Ethernet przy pomocy programu DLOADX. Dodatkowo pozwala na wymiane
programowania modutu. Port nalezy potgczy¢ z komputerem przy pomocy tego samego kabla, ktéry stuzy do
programowania z komputera central INTEGRA, a nastepnie uruchomi¢ program EthmFlash.

2 —dioda LED PWR/LOG — swiecenie ciggte sygnalizuje obecnos¢ napiecia zasilajgcego;

miganie diody informuje o zalogowaniu sie uzytkownika do serwera.

3 — dioda LED BUS ACT — miganie diody sygnalizuje proces komunikowania sie centrali z modutem.

4 — kotki ADR do ustawiania adresu modutu (patrz ADRESOWANIE MODULU).

5 — gniazdo RJ-45 — stuzy do podtgczenia do modutu kabla doprowadzajgcego sie¢ Ethernet. Nalezy uzy¢
kabla identycznego jak przy podtaczeniu do sieci komputera. Gniazdo ma wbudowane dwie diody LED.
Zielona sygnalizuje podtgczenie do sieci i transmisje, a zéita predkosé transmisji w sieci (10Mb/100Mb).

SOM TP GOM &_RS485_8 DRTA CLE

Objasnienia do rysunku:

Opis zaciskéw:

+12V — wejscie napiecia zasilajgcego;

COM - masa;

TMP — wejscie obwodu sabotazowego modutu (NC) — do podigczenia styku

sabotazowego obudowy; jezeli nie jest wykorzystane, powinno by¢ zwarte

do masy;

A_RS485_ B — zaciski portu RS-485 (nie wykorzystywane);

DATA, CLK — magistrala komunikacyjna — do podigczenia modutu do szyny manipulatoréw
centrali alarmowe;.

Uruchomienie modutu

Aby zainstalowa¢ modut ETHM-1 w systemie alarmowym nalezy:
1. Przy pomocy zworek ustawi¢ adres modutu (patrz ADRESOWANIE MODULU).
2. Podtgczy¢ modut do szyny manipulatoréw centrali alarmowej zgodnie z tabelg

Zaciski modutu Zaciski ptyty gtébwnej
+12V +KPD
COM COM
DATA DTM
CLK CKM

W razie potrzeby zasilanie modulu (+12V) moze zosta¢ doprowadzone z dodatkowego zasilacza
zainstalowanego w systemie.

3. Do zaciskow TMP i COM podtgczy¢ styk sabotazowy obudowy (lub zewrze¢ zacisk TMP do masy COM).
4. Do gniazda RJ-45 podtagczy¢ przewdd doprowadzajgcy sie¢ Ethernet.

5. Jesdli centrala ma by¢ obstugiwana przez sie¢ przy pomocy programu DLOADX, nalezy potgczy¢ porty RS-
232 modutu i centrali kablem wykonanym zgodnie z rysunkiem (w zaleznosci od typu gniazda na ptycie
gtéwnej centrali).
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Uwagi:

* W systemach posiadajgcych modufy rozszerzajgce z wiasnym zasilaniem, zaleca sie uruchomienie
najpierw centrali, a hastepnie kolejno pozostatych czesci systemu

» Urzgdzenie przeznaczone jest do pracy wytgcznie w lokalnych sieciach komputerowych (LAN). Nie moze
by¢ podigczane bezposrednio do publicznej sieci komputerowej (MAN,WAN). Potgczenie z siecig publiczng
nalezy realizowa¢ za posrednictwem routeralub modemu xDSL.

1. Zatgczy¢ zasilanie systemu alarmowego oraz modutu (dioda LED PWR/LOG potwierdzi $wieceniem
wigczenie zasilania modutu).

2. Zidentyfikowa¢ nowy modut w systemie alarmowym, uruchamiajgc w manipulatorze

funkcje serwisowg IDENTYFIKACJA MANIPULATOROW (TRYB SERWISOWY -> STRUKTURA

-> SPRZET -> IDENTYFIKACJA). Na wyswietlaczu manipulatora, po prawidtowej identyfikacji, pod adresem
modutu wyswietlona zostanie litera ,|I”.

Uwaga: W procesie identyfikacji centrala zapisuje do pamieci modutow specjalny numer (16-bitowy), ktéry
stuzy do kontroli obecnosci modutéw w systemie. Wymiana modutu na inny (nawet z tym samym adresem
ustawionym na zworkach) bez przeprowadzenia ponownej identyfikacji, spowoduje wywoftanie alarmu
(sabotaz modutu).

3. Zaprogramowaé witasciwe ustawienia modutu (patrz OPIS USTAWIEN) przy pomocy manipulatora
systemu alarmowego w trybie serwisowym lub komputera z programem DLOADX. Jezeli modut i centrala
zostaty potgczone przez porty RS-232, nalezy odtgczy¢ kabel tgczacy porty RS-232 modutu i centrali, a
nastepnie podtgczy¢ do portu RS-232 centrali kabel fgczacy z komputerem.

Uwaga: Dane dotyczgce konfiguracji sieci nalezy uzyskac od administratora sieci.

2.2.3. Podcentrala
Ekspander CA-64 PP (okreslany jako podcentrala) jest urzadzeniem przeznaczonym do wspéipracy z
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centralami alarmowymi INTEGRA i CA-64. Umozliwia rozbudowe systemu alarmowego o osiem wejsc i
osiem wyjs¢ (4 wyjscia przekaznikowe i 4 wyjscia typu OC). Wiasciwosci wejs¢é oraz funkcjonalne
whasciwosci wyjs¢ sg identyczne jak wtasciwosci wejs¢ i wyjs¢ plyty gtownej centrali. Do wejs¢é ekspandera
mozna podigczy¢ czujniki typu NO i NC. Wejscia mogg pracowac¢ w konfiguracji z pojedynczym parametrem
(EOL — obwdd zamkniety rezystorem 2,2 kQ) oraz z podwdjnym parametrem (2EOL — obwdd zamkniety
dwoma rezystorami 1,1 kQ). Kazde z wej$¢ moze by¢ indywidualnie oprogramowane i mozna dla niego
wybra¢ jeden z kilkudziesieciu typow reakcji na naruszenie. Kazde z wyjs¢ moze réwniez by¢ indywidualnie
oprogramowane i mozna dla niego wybra¢ jeden z kilkudziesieciu typow sygnatu wyjsciowego. Modut
posiada wbudowany zasilacz impulsowy o wydajnosci 2,2 A. Posiada takze ukfad tadowania i kontroli
akumulatora, z odtgczaniem akumulatora roztadowanego

Zaciski ekspandera:

Z1 do Z8 - linia wejsciowa

CLK, DAT - magistrala ekspanderow

C1 do C4 - zacisk wspdlny przekaznika

+12V - wyjscie zasilacza

NC1 do NC4 - zacisk przekaznika

COM - masa

NO1 do NO4 - zacisk przekaznika

AC - zasilanie modutu ~17...24V

TMP - wejscie obwodu antysabotazowego ekspandera (NC)

J12 - gniazdo — wyprowadzenie wyjs¢ OUTS do OUT8

ZACISKI AC - stuzg do podtgczenia przewoddw uzwojenia wtdérnego transformatora sieciowego. Zmienne
napiecie zasilajgce moze mie¢ warto$¢ 17...24 V. Minimalna warto$¢ napiecia wejsciowego przy
maksymalnym obcigzeniu transformatora przez modut wynosi 16 V (AC).

Uruchomienie modutu

Ekspander CA-64 PP mozna montowa¢ w obudowie przeznaczonej dla centrali alarmowej (obudowa z
transformatorem min. 30 VA i miejscem na akumulator 7 Ah). Montaz obudowy nalezy rozpoczaé od
zainstalowania w niej kotkow dystansowych.

Przed rozpoczeciem poditgczania modutu do istniejgcego juz systemu alarmowego, nalezy wytgczy¢
zasilanie catego systemu.

1. Umocowac ptytke ekspandera na kotkach dystansowych zainstalowanych w obudowie.

2. Do zaciskéw CLK, DAT i COM podtagczyé przewody szyny (szyna pierwsza: CK1,DT1, COM; szyna druga:
CK2, DT2, COM - oznaczenia na ptycie gtéwnej centrali). Do jednej szyny mozna podtgczy¢é maksymalnie
32 moduty réznego typu

3. Ustawi¢ przetgcznikami adres ekspandera.

Adres ustala sie wykorzystujgc przetgczniki od 1 do 5. Stan pozostatych przetgcznikéw (6, 7, 8) nie ma
znaczenia.

4. Podtgczy¢ przewody sterowanych urzadzen.

5. Do wejscia TMP podtagczy¢ przewody styku antysabotazowego obudowy. Jezeli w obudowie
zamontowane sg dwa ekspandery, to wejscie TMP jednego z nich nalezy zewrze¢ do masy, a przewody
styku podigczyé do wejscia TMP drugiego ekspandera.

6. Podtgczy¢ przewody zasilania odbiornikéw do zaciskow +12V i COM na ptytce ekspandera.

7. Przewody doprowadzajgce napiecie zmienne 230 V podtgczy¢ do zaciskow transformatora oznaczonych
LAC 230 V”.

8. Przewdd obwodu ochrony przeciwporazeniowej podtgczy¢ do kostki zaciskowej umieszczonej obok
transformatora pod zacisk uziemienia.

9. Przewody doprowadzajgce napiecie zmienne z transformatora dotgczyé do zaciskdw oznaczonych
symbolem ,AC” na ptytce ekspandera. Nie nalezy podtgczaé¢ do jednego transformatora dwéch ekspanderow
z zasilaczem.

10. Ustawi¢ zworg J28 prad fadowania akumulatora (350 mA lub 700 mA).

11. Zatgczyé zasilanie (~230 V) ekspandera. Zmierzy¢ napiecie na przewodach akumulatorowych,
prawidtowa wartos$¢ wynosi ok. 13,7 V oraz sprawdzi¢ czy wszystkie odbiorniki sg prawidtowo zasilane.

12. Wylagczyé zasilanie modutu i podtgczy¢ akumulator. Modut nie uruchomi sie po podtgczeniu samego



akumulatora. Procesor umozliwia przetgczenie zasilania modutu na zasilanie z akumulatora po ok. 12
sekundach stabilnej obecnosci napiecia zmiennego na zaciskach AC (liczagc od momentu zatgczenia sieci
~230 V).

2.2.4 Manipulator

W systemie mozna zainstalowaé¢ do 8 réznych manipulatoréw lub innych urzadzen podtgczanych do
szyny manipulatoréw. tgczone sg one réwnolegle. Dane sg adresowane i wszystkie urzadzenia dziatajg
niezaleznie. Na plycie gtdéwnej centrali zaciski magistrali manipulatoréw oznaczone sg COM, +KPD, DTM
i CKM. Wyjscie +KPD umozliwia zasilenie urzgdzen magistrali manipulatoréow (wyjécie ma bezpiecznik
polimerowy). Odlegtos¢ manipulatora lub innego urzadzenia podtgczanego do szyny manipulatoréw od
centrali moze wynosi¢ do 300 m.
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Kazdy manipulator/urzgdzenie podtgczane do magistrali manipulatoréw musi mie¢ indywidualny adres z
zakresu od 0 do 7 (adresy nie mogg sie powtarzac¢). Zaleca sie nadawanie kolejnych adreséw oczgwszy
od 0. W manipulatorach LCD adres jest ustawiany programowo i zapisywany w pamieci nieulotne;j
EEPROM. Fabrycznie we wszystkich manipulatorach ustawiony jest adres 0. Adres ten mozna zmienié
na dwa sposoby:

* przy pomocy funkcji serwisowej,

* bez wchodzenia w tryb serwisowy.
W innych urzadzeniach adres ustawia sie przy pomocy przetgcznikéw typu DIP-switch. Centrala z
ustawieniami fabrycznymi po uruchomieniu obstuguje wszystkie manipulatory podtgczone do magistrali,
niezaleznie od ustawionych w nich adreséw. Pozwala to ustawi¢ poprawne, indywidualne adresy w
manipulatorach i przeprowadzi¢ identyfikacje wszystkich urzadzen podigczonych do magistrali.
Wykonanie funkcji serwisowej IDENTYFIKACJA MANIPULATOROW (TRYB SERWISOWY ->
STRUKTURA -> SPRZET ->IDENTYFIKACJA ->IDENT.MANIPUL.) jest konieczne dla prawidtowej
obstugi manipulatoréw i innych urzgdzen podtgczonych do magistrali. Sterowanie systemem mozliwe
jest dopiero po wykonaniu funkcji identyfikacji. Funkcja sprawdza, na ktérych adresach podtgczone sg
manipulatory lub inne urzadzenia i rejestruje je w systemie. Odigczenie manipulatora/urzadzenia
zarejestrowanego w systemie powoduje alarm sabotazowy. Wszelkie polecenia wystane z manipulatora
LCD niezarejestrowanego sg przez centrale odrzucany

2.7 Montaz i podtgczenie czujki PIR

Jako elementy wykrywajgce ruch nalezy zainstalowaé czujnik podczerwieni z czujnikiem
mikrofalowym z funkcjg antymaskingu . Projekt przewiduje zainstalowanie czujek COBALT-Plus. Zalecana
wysokos¢ montazu czujki wynosi 2,25 do 2,74 m. Czujniki nalezy montowaé, na sztywnych, stabilnych
powierzchniach, tak aby tor podczerwieni mogt wykryé ruch w poprzek chronionej strefy. Nalezy unikaé
zrodet ciepta, miejsc nastonecznionych i reflekséw $wiatta (lustra, gtadkie metalowe powierzchnie).
Zaktécenia pracy czujnika mogg powodowac réwniez lampy fluorescencyjne. Miejsce montazu nalezy tak
dobra¢, aby czujnik nie miat ,martwych stref” tzn. nie byt przystonigty przez meble, pdiki, Sciany itp.

Podczas montazu nie wolno dotyka¢ powierzchni elementu PIR co moze spowodowaé zmniejszenie
czutosci toru podczerwieni
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Czujki podtgczy¢ do systemu w konfiguracji 2EOL/NC. Na rysunkach przedstawiono sposob odtgczenia
czujki do ptyty centrali jak i do ekspandera wejs¢. Do parametryzacji uzy¢ rezystoréw 1,1kQ

2.3 System Nadzoru Wizyjnego
2.3.1. Kamera koputka wewnetrzna

Obraz w rozdzielczosci 720p HD o czestotliwosci odswiezania maks. 30 obrazow/s.

Nowo opracowany przetwornik MOS 1,3 megapiksela o wysokiej czutosci.

Kilka strumieni H.264 (High profile) oraz strumienie JPEG zapewniajg jednoczesne monitorowanie w
czasie rzeczywistym oraz wysokg rozdzielczo$¢ zapisu dzieki platformie systemowej LS| ,UniPhier®”
bedacej wtasnym opracowaniem firmy Panasonic.

Transmisja petnej ramki (maks. 30 obrazéw/s) przy rozdzielczosci obrazu 1280 x 960.

Technologie Wide Dynamic Range (Szeroki zakres dynamiki) oraz ABS (Adaptacyjne rozszerzanie
czerni) zapewniajg szerszy zakres dynamiki w poréwnaniu do konwencjonalnych kamer.

Technologia Face Wide Dynamic Range (Szeroki zakres dynamiki twarzy) zapewnia wyrazny obraz
twarzy.

Mozliwy wybér standardu H.264 lub MPEG-4 w celu migracji systemu.

Wysoka czuto$¢ dzieki uproszczonej funkgji pracy dzienno-nocnej: 0,3 Ix (kolor), 0,2 Ix (cz.-b.) przy
przystonie F1.3 (szerokok.).

Funkcja wspomagania ogniskowania zapewnia fatwg instalacje.

Cyfrowa redukcja szuméw: catkowanie 3D-DNR zapewnia zmniejszony poziom szuméw w réznych
warunkach.

Progresywne skanowanie zapewnia klarowne obrazy z mniejszym rozmyciem ruchu i bez
poszarpanych krawedzi poruszajgcego sie obiektu.

Polepszona reprodukcja koloréw dzieki filtrowi barw podstawowych (RGB).

Elektroniczne zwiekszenie czutosci: automatyczne (maks. 16x) / wyt.

Tryby pracy automatycznej przystony: Outdoor / Indoor / stata migawka elektroniczna. Outdoor /
Indoor: elektroniczna migawka i automatyczna przystona obiektywu sg automatycznie sterowane w
zaleznosci od trybu i poziomu oswietlenia. Stata migawka elektroniczna: mozliwosé wyboru statej
elektronicznej migawki maks. 1/10 000.

Wizyjna detekcja ruchu (VMD) z 4 programowalnymi obszarami detekcji, 15 poziomami czutosci i 10
wielkosciami detekdji.

Funkcja wykrywania twarzy wykrywa twarz w obrazie z kamery i przesyta te informacje przez XML lub
w strumieniu wizyjnym.

Uzupetnieniem wizyjnej detekcji ruchu (VMD) sg metadane stuzgce do wspotpracy z funkcja
odtwarzania VMD w rejestratorze WJ-ND400.

Strefa prywatnosci moze maskowac maks. 2 obszary w rodzaju okien domu czy wejs¢ / wyjsé.
Cyfrowy zoom 2x, 4x obstugiwany przez przegladarke.

2.3.2. Kamery zewnetrzne



Do obserwacji terenu zewnetrznego przewidziano zastosowanie kamer WV-SP30P. Kamery nalezy
wyposazy¢ w obiektyw 2.8-12mm. Kamery zainstalowa¢ w obudowach. Obudowy zewnetrzne wyposazy¢
w grzatki 230V.

Podstawowe cechy uzytkowe

» Obraz w rozdzielczosci 720p HD o czestotliwosci odswiezania maks. 30 obrazéw/s.
» Nowo opracowany przetwornik MOS 1,3 megapiksela o wysokiej czutosci.

+ Kilka strumieni H.264 (High profile) oraz strumienie JPEG zapewniajg jednoczesne
monitorowanie w czasie rzeczywistym oraz wysokg rozdzielczos¢ zapisu dzieki platformie
systemowej LS| ,UniPhier®” bedgcej wtasnym opracowaniem firmy Panasonic.

» Transmisja petnej ramki (maks. 30 obrazéw/s) przy rozdzielczosci obrazu 1280 x 960.

* Technologie Wide Dynamic Range (Szeroki zakres dynamiki) oraz ABS (Adaptacyjne
rozszerzanie czerni) zapewniajg szerszy zakres dynamiki w poréwnaniu do konwencjonalnych
kamer.

» Technologia Face Wide Dynamic Range (Szeroki zakres dynamiki twarzy) zapewnia
wyrazny obraz twarzy.

* Mozliwy wybér standardu H.264 lub MPEG-4 w celu migracji systemu.

» Wysoka czutos¢ dzieki uproszczonej funkcji pracy dzienno-nocnej: 0,3 Ix (kolor), 0,2 Ix (cz.-

b.) przy przystonie F1.4.

2.3.3. Kamera obrotowa zewnetrzna:
Kamera jest typu obrotowego, megapixelowa o rozszerzonym zakresie dynamiki. Urzgdzenie charakteryzuje
sie nastepujgcymi parametrami:

Przetwornik obrazu : MOS 1/4"

Liczba efektywnych pikseli: ok. 1,3 megapikseli

Wybieranie progresywne skanowanie

Rozmiar matrycy przetwornika: 3,6 (H) x 2,7 (V) mm

Min. odwietlenie: kolor: 0,5 Ix, cz.-b.: 0,06 Ix przy przystonie F1.4 (migawka: 1/30 s, ARW: wysoka),
kolor: 0,031 Ix, cz.-b.: 0,004 Ix przy przystonie F1.4 (migawka: 16/30 s, ARW: wysoka)
Roéwnowazenie bieli: AWC (2000 - 10 000 K), ATW1 (2700 - 6000 K), ATW2 (2000 - 6000 K)

Tryb automatycznej przystonyscena wewnatrz (Indoor) (50 Hz / 60 Hz) / scena na zewnatrz
(Outdoor) / stata migawka (Fix shutter)

Szybkos¢ migawki:

stata migawka: wyt. (1/30), 3/100, 3/120, 2/100, 2/120, 1/100, 1/120, 1/250, 1/500, 1/1000, 1/2000,
1/4000, 1/10 000

Tryb czarno-biaty: AUTO1 / AUTO2 / AUTO3 / wi. / wyt.

Cyfrowa redukcja szumow

Wizyjna detekcja ruchu 4 obszary; czutos¢: 15 krokow, wielkos¢ detekcji: 10 krokow

Ogniskowa: 3,3 - 119 mm

Krotnos¢é zoomu: 36x / 72x tgcznie z dodatkowym zoomem optycznym (przy rozdzielczosci VGA)
Zoom cyfrowy (eln.)

12x (maks. 864x tgcznie z dodatkowym zoomem optycznym przy rozdz. VGA)

Pole widzenia H: 1,7° (teleob.) - 60,2° (szerokok.), V: 1,3° (teleob.) - 46,0° (szerokok.)

Maks. wspdtcz. Apertury 1: 1.4 (szerokok.) - 4.8 (teleobiektyw)

Zakres ogniskowania 2,0 m - «

Zakres obrotu ciggty, 360°

Szybkos¢ obrotu: ster. reczne: ok. 0,065 - 120°/s, maks. 256 krokéw (w zaleznosci od sterownika)
potozenie zaprogramowane: maks. ok. 400°/s

Zakres pochylenia: —15 + 185° (goéra - poziomo - dot) ograniczenie kata pochylenia: 10°/5°/3°/0°/
-3°/-5°/-10°/-15°

Szybkos¢ pochylenia: ster. reczne: ok. 0,065 - 120°/s, maks. 256 krokéw (w zaleznosci od
sterownika) potozenie zaprogramowane: maks. ok. 400°/s

Tryb automatyczny: sekwencja potozen zaprogr. / obrét autom. / autom. sledzenie / patrolowanie
Powrét automatyczny:
10s/20s/30s/1min/2min/3min/5min/ 10 min/ 20 min/ 30 min / 60 min

Mapa ujecia 360° / mapa ujecia potozenia zaprogramowanego

Sterowanie kamera:

obrét / pochylenie (16 krokéw), zoom, ogniskowanie, szybkie centrowanie, powiekszenie poprzez
przeciggniecie, przystona, przywotanie i programowanie potozen, tryb automatyczny



¢ Obstugiwane protokoty :

e |Pv6: TCP/IP, UDP/IP, HTTP, HTTPS, RTP, FTP, SMTP, DNS, NTP, SNMP, DHCPv6 IPv4: TCP/IP,
UDP/IP, HTTP, HTTPS, RTSP, RTP, RTP/RTCP, FTP, SMTP, DHCP, DNS, DDNS, NTP, SNMP,
UPnP

o 3 wejscia alarmowe, wiz. detekcja ruchu, polecenie alarmowe, autom. sledzenie

2.3.4. Konwerter 1x 10/100TX (RJ-45) + 1x 100FX (MM SC) (ORing IMC-111FB-MM-SC)

Konwertery serii IMC-111 sg ekonomicznym rozwigzaniem zaprojektowanym do konwersji pomiedzy
standardem 10/100 Base-TX a 100 Base-FX. Pracujg w szerokim zakresie temperatur od -40 ~ 70°C,
szerokim zakresie napiecia zasilania od 12 ~ 48 VDC co pozwala na zastosowanie ich w trudnych
Srodowiskach pracy.

Porty RJ-45 10/100 Base-TX 1
Porty optyczne 100 Base-FX Multi-mode SC 1
Przetaczanie

Store-and-Forward Technologie

Standardy ethernetowe

IEEE 802.3 dla 10BaseT,

IEEE 802.3u dla 100BaseT(X) i 100BaseFX,

IEEE 802.2x dla kontroli przeptywu

Wskazniki LED

Wskaznik zasilania / gotowosci zielony x 1

Wskaznik portu RJ-45 10/100TX zielony dla Link/Act,
26ity dla duplex

Wskaznik LFP(pomaranczowy) zapalony - link roztgczony,
wytgczony - LFP wytgczone

Zasilanie

Wejscie 12+48 VDC

Pobdr mocy (typowo) 2,2W

Ochrona przecigzeniowa prgdowa obecna

Ochrona przed odwrotna polaryzacja obecna na ztaczu terminal block
Charakterystyka fizyczna

Obudowa IP-30

Wymiary (S x W x G) 26,1mm x 95mm x 70mm

Waga 218g

Odpornosé na czynniki zewnetrzne

Temperatura sktadowania -40+85°C

Temperatura pracy -40+70°C

Dopuszczalna wilgotnosc 5%+95% niekondensujgca
Zgodnos¢ z normami/zaleceniami

EMI FCC Part 15,

CISPR (EN55022) class A

EMS EN61000-4-2 (ESD),

EN61000-4-3 (RS),

EN61000-4-4 (EFT),

EN61000-4-5 (Surge),



EN61000-4-6 (CS),

EN61000-4-8,

EN61000-4-11

Wstrzgs IEC60068-2-27

Upadek IEC60068-2-32

Wibracja IEC60068-2-6

Bezpieczenstwo uzytkowania EN60950-1

IMC-111 obstuguje funkcje LFP, ktéra mozna wtgczy¢ uzywajac przetgcznikdw na budowie - DIP-Switch.

2.3.5 Switch niezarzadzany

Switch niezarzadzany, 4x 10/100 RJ-45 + 1x 100 MM SC, obudowa slim (ORing IES-1041FX-MM-SC)
Porty

Porty RJ-45 10/100 Base-T(X) Auto MDI/MDIX 4

Porty 100Base-FX wielomodowe (zasieg 2km, 1310nm, ztgcze SC) 1
Technologie

Standardy ethernetowe

IEEE 802.3 dla 10BaseT,

IEEE 802.3u dla 100BaseT(X) i 100BaseFX,

IEEE 802.3x dla Flow control

Pojemnosc¢ tablicy MAC 1024 adresy

Schemat przetwarzania pakietéw Store-and-Forward

Wskazniki LED

Wskaznik zasilania zielony x2

Wskaznik bfedu zétty - wskazuje wystgpienie awarii zasilania
PWR1 lub PWR2

Wskaznik portu RJ-45 10/100TX zielony dla Link/Aktywnos¢,

26tty dla Duplex/Kolizja

Wskaznik portu optycznego zielony dla Aktywno$c,

206tty dla Link

Ztgcze alarmowe

Przekazywanie wyjscie alarmowe moze przenies¢ 1A przy 24VDC
Zasilanie

Wejscie podwojne wejscie DC,

2x 12+48VDC na 6-pinowym ztgczu terminal block

Pobdr mocy (typowo) 5W

Ochrona przecigzeniowa prgdowa obecna

Ochrona przed odwrotna polaryzacja obecna na ztgczu terminal block
Charakterystyka fizyczna

Obudowa IP-30

Wymiary (S x G x W) 33mm x 95mm x 144mm

Waga 378g

Odpornosé na czynniki zewnetrzne

Temperatura sktadowania -40+85°C (-40+185°F)

Temperatura pracy -40+70°C (-40+158°F)

Dopuszczalna wilgotnos¢ 5%+95% niekondensujgca

Zgodnos¢ z normami/zaleceniami

EMI FCC Part 15,

CISPR (EN55022) class A

EMS EN61000-4-2 (ESD),

EN61000-4-3 (RS),



EN61000-4-4 (EFT),

EN61000-4-5 (Surge),

EN61000-4-6 (CS),

EN61000-4-8,

EN61000-4-11

Wstrzgs IEC60068-2-27

Upadek IEC60068-2-32

Wibracja IEC60068-2-6
Bezpieczenstwo uzytkowania EN60950

2.3.5 Rejestrator wizyjny WJ-ND400

Parametry techniczne zastosowanych urzadzen:

Autonomiczny (typu ,standalone”) rejestrator IP z niezaleznym systemem operacyjnym,
urzgdzenie z kompresjg H.264, MPEG-4, JPEG,

do 64 kamer (w zaleznosci od parametréw archiwizacji),

wspierana obstuga formatu audio: G.726 (ADPCM) 32kbps,

przeszukiwanie archiwum: po czasie, zdarzeniu, numerze kamery,

zoom cyfrowy 2x, 4x,

min. 9 dyskéw po min. 2TB kazdy,

mozliwos¢ wymiany dyskéw w trybie ,Hot-Plug”,

dodatkowe szybkie ztgcza (1.5 Gbps) w celu podtgczenia rozszerzen z pamigcia,
4 poziomy uprawnien programowanych dla uzytkownikow,

32 wejscia alarmowe,

Klient NTP,

Dwa interfejsy sieciowe 10/100/1000 Base-T,

Zaimplementowane oprogramowanie kryptograficzne RSA BSAFE.

Rejestratorami zarzgdza¢ bedzie oprogramowanie zainstalowane na stacjach klienckich:
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Oprogramowanie umozliwiajgce zdalne zarzgdzanie rejestratorami (max. 100) i kamerami IP,
Mozliwos¢ zdalnego sterowania i konfigurowania kamer,

Mozliwos¢é réwnoczesnego (na wielu rejestratorach) przeszukiwania zapisanych obrazéw z tymi
samymi kryteriami przeszukiwania,

Mozliwos¢ wspotpracy z manipulatorem,

Obstuga min. 3 monitoréw,

Mozliwos¢ automatycznego (wg. Harmonogramu) oraz manualnego pobierania zapisanych na
rejestratorach obrazéw,

Wyswietlanie obrazéw ,na zywo” oraz odtwarzanie obrazéw w trybach wielkoekranowych,
Réwnoczesne (na tym samym ekranie — w trybie wieloekranowym) wyswietlanie obrazéw z réznych
rejestratorow.

System odbioru telewizji naziemnej DVB-T

2.4.1 Wzmacniacz sygnatu DVB-T
Wzmacniacz to urzadzenie zaprojektowane z myslg o filtrowaniu, wzmacnianiu i wyréwnywaniu



pozioméw sygnatéw w pasmie UHF. Obrébce poddawany ma by¢ zaréwno sygnat DVB-T, jak i sygnat
analogowy. Poddane tym procesom sygnaty, mogg by¢ nastepnie dystrybuowane w instalacjach telewizji
naziemnej - w budynku Zastosowany wzmacniacz ma posiada¢ wysoki wspotczynnik btedu modulacji MER
wynoszacy min. 36dB.

Urzadzenie powinno posiadac¢ dwa, niezalezne tory wzmacniajgce. Kazdy z toréw odpowiedzialny jest za
wzmocnienie jednego multipleksu naziemnej telewizji cyfrowej DVB-T lub programu telewizji analogowe;.
Oznacza, to réwniez 2ze jedno urzadzenie wzmocni¢ moze dwa multipleksy cyfrowe.
Kazdy ze wzmacniaczy ma by¢ wyposazony w uktad automatycznej kontroli wzmocnienia (AGC) oraz ultra
selektywny filtr SAW (Surface Acoustic Wave).

Urzgdzenie programowe ma by¢ cyfrowo, przy pomocy przyciskow zlokalizowanych np. na przednim panelu.
Wzmacniacz powinien by¢ przystosowany do pracy w okresie przejsciowym, w ktérym nadawcy czesto
zmieniajg czestotliwosci i moc multiplekséw oraz dodajg kolejne paczki programowe.

Ukfad automatycznej regulacji wzmocnienia ma pozwalaé na:

e automatyczne wyréwnanie poziomu sygnatu dla wszystkich kanatéw niezaleznie od ich poziomu na
wejsciu urzgdzenia (przy zachowaniu minimum wymaganego dla poprawnej jakosci sygnatu)
wynoszgce odpowiednio: 80dBpV dla sygnatéw cyfrowych oraz 85dBuV dla sygnatéw analogowych
- dzieki takiej funkcjonalnosci instalator nie musi martwic¢ sie wyréwnywanie poziomu wszystkich
sygnatéow na wejsciu instalagji,

e dostosowanie poziomu wzmocnienia do okresowych zmian sygnatowych na wejsciu instalaciji

2.4.2. Zasilacz 12V/4.5A
Zasilacz dedykowany dla wzmacniaczy kanatowych oraz modulatorow montowanych na uniwersalnych
szynach DIN.

2.5 System Przywotawczy

2.5.1 Kasownik FEH1001

Kasownik FEH 1001 jest przystosowany do obstugi jednej petli alarmowej, a kasownik FEH 1002 do dwéch
petli alarmowych. W stanie czuwania przez petle przeptywa prad i zarébwno zwarcie, jak i przerwa w petli
powodujg alarm. Daje to mozliwos¢ zastosowania stykdow zwiernych lub rozwiernych jako wywotujgcych
alarm. Kazda petla posiada osobng lampke sygnalizacyjng LED i osobny przycisk kasujgcy. Lampka miga
do czasu skasowania alarmu, a potem pali sie swiattem cigglym, az do momentu powrotu petli do stanu
normalnego. Kontrole zasilania realizuje sie przez nacisniecie przycisku kasowania. Elementem
wykonawczym kasownika jest 2-stykowy mikroprzekaznik. W przypadku alarmu jeden styk zwierny podaje
napiecie wejsciowe na zacisk nr 4, a drugi przetgczalny sprowadzony jest na zaciski NC, C i NO do
wykorzystania w dowolny sposéb

2.5.2. Lampka FIM 1000

Lampka sygnatowa FIM 1000 to urzadzenie sygnatowe do uniwersalnego stosowania. Zrédtem jaskrawego,
czerwonego Swiatta sg trzy diody LED. Lampka jest tatwo zauwazalna z boku z uwagi na obty ksztatt filtra.
Urzadzenie moze pracowaé jako pojedynczy element sygnatowy lub jako sktadnik systemu alarmowego.
Istniejg wersje lampki z kolorem zéttym, zielonym lub biatym do zastosowania w wypadku koniecznosci
rozrdznienia sygnatéw
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2.5.3 Buczek FIM 1100
Buczek FIM 1100 to uniwersalne urzgdzenie alarmowe z ptynnie nastawianym natezeniem dzwieku.

Czestotliwos¢ dzwieku moze by¢ zmieniana przez ustawienie zworki w pozycji ,hi” — wysoka lub ,l0” — niska.
Buczek moze pracowac jako pojedynczy element sygnatowy lub jako sktadnik systemu alarmowego.

—_—

2.5.4. Numerator FIM1300

Numerator FIM 1300 stuzy jako element do zbudowania centralki alarmowej. W sygnalizatorze FIM
1300 miesci sie szes¢ czerwonych diod LED. Istnieje tez mozliwo$¢ zebrania sygnatéw w dwie grupy po trzy
(grupa A i grupa B), za pomocg zworek ,S” i ,C” oraz opisania kazdej lamp

2.5.5 Przycisk BT-1B

Metalowy przycisk. Styk NO/NC. Obcigzalnos¢3A/36V.

2.6 System nagtosnienia strzelnica

2.6.1 Wzmacniacz mocy MMA 240



Nowa seria wzmacniaczy miksera pie¢ stref MMA oferujg szerokg game wejs¢, wydajne obwody
wzmacniacza klasy D i sg przeznaczone do celéw handlowych i przemystowych aplikacje. Istnieje 6 wejs¢
mikrofon / linia z regulacjg wzmocnienia, wejscie na mikrofon przywotawczy, wybudowany
w gongu, zasilanie phantom, wejscia priorytetowe, korektor graficzny, wzmacniacz klasy D i 5
Przetgczanie strefy. Mozliwo$¢ rozbudowy o moduty.

2.6.2 Modut dla wzmacniacza MMA 240

modut CD/MP3, tuner FM/AM do wzmacniaczy z serii MMA-N
zakres FM: 87,5 MHz 108 MHz

zakres AM: 522 kHz 1620 kHz

pasmo przenoszenia: 20 Hz - 20 kHz

obstugiwane formaty piyt: CD, CD-R, CD-RW

zasilanie: 12V

2.6.3 Odtwarzacz MP04

Odtwarzacz z wbudowanym SD/MMC i czytnikiem USB

2.6.4 Glosnik tubowy HQ15

Gtosnik tubowy moc znamionowa 15W/100V pasmo przenoszenia 400Hz-5kHz 105dB SPL 1W/1m/1 kHz
kat rozpraszania 70 st IP66



2.6.5 Gtosnik scienny W10RS

Gtosnik scienny z wbudowanym transformatorem. Mozliwos¢ regulacji gtosnosci

il

2.7 Komunikacja gtosowa
2.7.1  Mikrofon pojemnosciowy

Pasmo przenoszenia: 100 ~ 18000 Hz

Czutosc (przy 1,000 Hz)-48dB * (4mV) * 0 dB = 1V/ubar
Impedancja 220Q

Max. SPL dla 1% THD 125 dB

Wityk XLR

2.7.2 Gtosnik $cienny

Technika 100V lub 8Q

Pie¢ odczepdw mocy, ztgcze 8Q), przetgcznik mocy
Dwudrozny system

Uchwyt montazowy ze stali nierdzewnej

Pasmo przenoszenia 100-20 000Hz



Zdolnos$¢ mocowa, 100V 15/10/5/2.5/1.5Wrums
Zdolno$¢ mocowa, 8Q B60Wpnax/30Wrms
SPL (1W/1m) 87dB

2.7.3 Zasilacz mikrofonu

Zasilacz mikrofonu pojemnosciowego — pasmo przenoszenia 20 - 20000HZ

2.7.3 Wzmacniacz PA-42

Moc wyjsciowa 20Wgrwms, 40Wyiax
Wejscie mikr. 3mV

Wejscie aux 150mV

Wejscie phono 3mV

Wyjscie gtosnikowe 4/8Q), 100V

Pasmo przenoszenia 100-15 000Hz, +3dB



Korektor niskie -

Korektor srednie -

Korektor wysokie 10dB/10kHz

Stosunek S/N > 55dB

THD 5% (20Wrws)

Zasilanie 230V7/50Hz/47VA
12V prad staty /2.5A

Dopuszcz. temp. otoczenia 0-40 °C

Wymiary 320x85x230mm

Waga 3.8kg

Mikrofon 2 X gniazdo 6.3mm

Aux, phono 1 x RCA kazdy

2.7.4 Wzmacniacz PAM-10

Wzmacniacz z mikrofonem ,gesia szyja” — posiada wzmacniacz 10Wgrys. Wzmacniacz posiada
wbudowany wigcznik mikrofonu oraz regulacje gtosnosci. Ztacze gtosnikowe 4-16Q. Zasilanie
230V/50Hz/12VA.

2.8 System Nagtosnienia Sali narad
2.8.1 Wzmacniacz mocy
Przeznaczony do przekazywania komunikatéw i muzykg w tle we wszystkich systemach typu nagtosnien.

2.8.2 Odtwarzacz MP04

Odtwarzacz z wbudowanym SD/MMC i czytnikiem USB



2.8.3 Gtosnik sufitowy

 Konstrukcja: 2-drozna

* Moc: 30W

» Skutecznos¢: 98dB

» Pasmo przenoszenia: 100Hz - 20kHz
* Gtosnik 8" z tweeterem 0,5"

3. Sprzet
Roboty mogg by¢ wykonywane recznie lub mechanicznie.
Roboty instalacyjne mozna wykonywac przy uzyciu dowolnego sprawnego technicznie sprzetu.
4. Transport
Materiaty mogg by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu.
Nalezy je umiesci¢ réwnomiernie na catej powierzchni fadunkowej i zabezpieczy¢ przed spadaniem lub
przesuwaniem.

5. Wymagania szczegétowe dotyczgce wykonania robdét podstawowych zalecanych przy realizacji
zamowienia.

5.1. Budowa Systemu Kontroli Dostepu

System kontroli dostepu SKD bedzie sktadat sie z szeregu indywidualnych kontroleréw wyposazonych we
wlasna pamie¢ buforowa w ktérej bedg przechowywane informacje kartach uprawnionych do danego
przejscia. Umozliwia to w razie awarii komunikacji systemu, poprawna prace poszczegoélnych przejsé
kontrolowanych.

Kazde przejscie kontrolowane skiada sie z: kontrolera, jednego lub dwédch czytnikéw kontroli
dostepu, ewakuacyjnego przycisku wyjscia(dla przejs¢ dwustronnie kontrolowanych) oraz czujnika
magnetycznego. Poszczegdlne kontrolery sg potgczone miedzy sobg magistrala RS485 i pogrupowane od 6
do 10 kontroleréw. Na zakonczeniu magistrali znajduje sie modut konwertera RS485/Ethernet, do ktérego
nalezy doprowadzi¢, CPD,LPD przewéd FTP 4x2x0,5mm?, Wszystkie przewody FTP doprowadzone do
konwerteréw RS485/Ethernet nalezy zakonczy¢ na pacz-panelu.

Do zasilania kontrolerow zaproponowano zasilacze buforowe o wydajnosci 3A i 5A. Doprowadzenie
zasilania 230V AC do zasilaczy buforowych zostato wydane w projekcie elektrycznym

5.2 Budowa Systemu Sygnalizacji Wtamania i Napadu

Centrale Systemu Sygnalizacji Wtamania i Napadu, zlokalizowano w pomieszczeniu CPD Z centrali



alarmowej CA rozprowadzone zostang kable magistralowe do modutéw koncentratoréw, rozmieszczonych w
budynku. System zostanie wyposazony w klawiatury strefowe umozliwiajgce zazbrajanie i rozbrajanie stref.
W pomieszczeniu stuzby dyzurnej zostanie zainstalowany manipulator LCD. Manipulator oprécz funkciji
zazbrajania i rozbrajania stref umozliwia petny monitoring zdarzeh w kazdej ze stref, takich jak wystgpienie
stanu alarmu, lokalizacje czujki, z ktérej ten alarm wystgpit, stan uzbrojenia strefy, wystgpienie alarmu z
systemu antynapadowego, wystgpienie alarmu pod wptywem kodu przymusu, pojawieniu sie usterki, czy
braku zasilania. Wszystkie wydarzenia zwigzane z systemem sg zapisywane chronologicznie w pamieci
bufora centrali. W przypadku wlamania, napadu lub innego zdarzenia, wywotywany zostaje alarm na
manipulatorze w pomieszczeniu pomocnika a takze sytuacja alarmowa jest wizualizowana na komputerze
Systemu Zarzadzania Bezpieczenstwem Obiektu znajdujgcym sie w pomieszczeniu stuzby dyzurne;.

Instalacje manipulatora LCD przewiduje sie takze w pomieszczeniu CPD. Manipulator poza funkcjg
zazbrajania i rozbrajania strefy serwerownii bedzie wykorzystywany przez pracach serwisowych nad
systemem.

5.3 Budowa Systemu Nadzoru Wizyjnego

Na obiekcie do monitoringu ciggéw komunikacyjnych, wybranych obszaréw przewidziano montaz kamer
wewnetrznych koputkowych.. Do obserwacji terenu przewiduje sie kamery statopozycyjne .Kamery
zewnetrznych potgczono za pomocg $wiattowodu. Na stanowisku dyzurnego przewiduje sie montaz
stanowiska monitoringu. Rejestratory nalezy zainstalowaé w szafach SZT. Wszystkie kamery i urzadzenia
pracujg w technologii IP. Wszystkie kable sygnatowe zakonczy¢ na pacz-panelach.

5.4 Budowa Systemu Odbioru Telewizji Naziemnej
Urzadzenia do rozdziatu sygnatu przewiduje sie umiesci¢ w jednej szafce (TV) o wymiarach 700x500x200.
Szafa bedzie zainstalowana w pomieszczeniu serwerowni

5.5 Budowa systemu przywotawczego
5.5.1 Izba dziecka

W pokojach nalezy zainstalowac¢ przyciski przywotawcze w wykonaniu wandaloodpornym. Nad
drzwiami cel nalezy zainstalowaé lampki sygnalizacyjne a przy drzwiach od strony korytarza kasowniki. W
pomieszczeniu dyzurnego izby dziecka nalezy zainstalowaé centralke przywotawczg. Centralke nalezy
zainstalowa¢ w puszkach dedykowanych systemowych w uktadzie pionowym.

5.5.2 PDOZ

W  pomieszczeniach cel nalezy zainstalowaC¢ przyciski przywotawcze w  wykonaniu
wandaloodpornym. Nad drzwiami cel nalezy zainstalowa¢ lampki sygnalizacyjne a przy drzwiach od strony
korytarza kasowniki. W pomieszczeniu dyzurnego izby zatrzymarn nalezy zainstalowaé centralke
przywotawczg. Centralke nalezy zainstalowaé w puszkach dedykowanych systemowych w uktadzie
pionowym.

5.6 Nagtosnienie
5.6.1 System nagtosnienia strzelnica

Do obstugi nagtosnienia strzelnicy nalezy zainstalowa¢ szafe SN2. W szafie tej nalezy zainstalowaé
wzmacniacz mocy 250W/7 wejs¢é. Wzmacniacz wyposazy¢ w rozszerzenie odtwarzacza FM/AM/CD/USB. W
pomieszczeniu strzelnicy na przystonach zainstalowac gtosniki tubowe 15W/100V o zwiekszonej wydajnosci
akustycznej. W pomieszczeniu sterowni ,pomieszczeniu pierwszej pomocy oraz za prowadzgcym
zainstalowac¢ gtosniki scienne 10W z regulatorem gtosnosci. Wzdtuz toréw nalezy zainstalowa¢ mikrofony
dynamiczne. Na biurkach zainstalowa¢ mikrofony biurkowe. Do gtosnikéw nalezy utozy¢ przewody OFC
2x2.5mm2. Okablowanie mikrofonéw nalezy wykona¢ przewodem mikrofonowym CMK 209.

5.6.2 System nagtos$nienia sala narad
Na Sali Odpraw nalezy utozyé przewody 1 x HDMI; 1x S-Video; 1 x VGA pomiedzy miejscem

zainstalowania rzutnika a kaseta podtogowa. Ponadto w pomieszczeniu nalezy zainstalowac¢ szafe SN typu
RACK o wysokosci 12U wyposazong w kotka. W szafie tej nalezy zainstalowaé wzmacniacza mocy



120W/100V, stacje bazowg mikrofonéw, odtwarzacz CD/MP. W Sali nalezy zainstalowaé gtosniki sufitowe
dwudroznne 10W/100V pasmo przenoszenia 60 Hz-20kHz z przetwornikiem niskotonowym 8 oraz gtosniki
scienne osmiocalowe o mocy 50W/100V o pasmie przenoszenia 60Hz-20kHz , ". Od szafy SN do gtosnikow
nalezy utozy¢ przewody OFC 2x2.5mm?2

5.7 Komunikacja glosowa — pomieszczenia okazani, pomieszczenia przestuchan

Zainstalowany system komunikacji ma dziata¢ w taki sposéb aby z pomieszczenia przestuchan do
pomieszczenia okazani komunikacja odbywata sie na zgdanie. Natomiast komunikacja z Sali okazani
odbywata sie non stop po zatgczeniu systemu.

W pomieszczeniu okazani na suficie zainstalowa¢ mikrofon pojemnosciowy oraz gtodnik Scienny.
Mikrofon zainstalowa¢ z wykorzystaniem dedykowanego uchwytu sufitowego. W pomieszczeniu okazani
zainstalowaé gtosnik scienny oraz wzmacniacz z mikrofonem na gesiej szyi z przyciskami sterujgcymi.
Nalezy wzmacniacz z mikrofonem potgczy¢ bezposredni z gtosnikiem zainstalowanym w pomieszczeniu
okazani(przestuchan). Mikrofon z pomieszczenia okazani(przestuchan) potagczy¢ z gtosnikiem
zainstalowanym w pomieszczeniu przestuchan za posrednictwem wzmacniacza.

5.8. Budowa Systemu Zarzadzania Bezpieczenstwem Obiektu

System Zarzgdzania Bezpieczenstwem Obiektu zostanie zainstalowany na wydzielonym serwerze do
ktérego zostanie podtgczony Systemem Kontroli Dostepu ; Sygnalizacji Wtamania i Napadu; System SAP.
Zostang wykonane na komputerze plansze wizualizacyjne z naniesionymi elementami alarmowymi i kontroli
dostepu. Potgczenie serwera z centralg alarmowg zostanie wykonana za pomocg magistrali RS485 lub z
wykorzystaniem instalacji okablowania strukturalnego po TCP/IP.

W pomieszczeniu stuzby dyzurnej zostanie zlokalizowany komputer (klient) na ktérym beda
wizualizowane wszystkie stany systemu (zazbrojenie, rozbrojenie stref, wejscie do magazynéw,
pomieszczen technicznych, alarmy, nieuprawnione wejscia do pomieszczen)

6. Prace wykonhczeniowe
Nalezy oznaczy¢ wszystkie zainstalowane elementy zgodnie z zasadami administrowania systemem
okablowania, wykorzystujgc opracowany wczesniej otwarty system oznaczen, pozwalajgcy na podzniejszg

rozbudowe instalacji.

Oznaczenia powinny by¢ trwate, wyrazne i widoczne.
Po zakonczeniu instalacji nalezy przygotowa¢ dokumentacje powykonawczg zawierajgcg nastepujgce

elementy:
* podstawa opracowania
] informacje o inwestorze, inwestorze zastepczym, generalnym wykonawcy, wykonawcy

rozpatrywanej instalac;ji

= opis wykonanej instalacji wraz z opisem zainstalowanych technologii
lista zainstalowanych komponentéw: Lp. / Producent — Dostawca / Numer katalogowy /

Nazwa elementu / llos¢
schemat potgczen elementéw instalacji
podkfady budowlane wszystkich kondygnaciji z naniesionymi elementami instalaciji
widoki szaf, tablic wraz z rozmieszczeniem elementéw
= widoki wszystkich rodzajow punktéw uzytkownikéw
Informacje zawarte w dokumentacji muszg odzwierciedlaé rzeczywisty stan instalac;ji.

7. Kontrola jakosci robot

Sprawdzenie i odbidr robét instalacyjnych powinny by¢ wykonane zgodnie z normami.
8. Obmiar robét

Jednostkami obmiarowymi sg:

Urzadzenia — [szt]
9. Odbidr robot

Wszystkie roboty podlegajg zasadom odbioru robét zanikajgcych.

10.  Opis sposobu rozliczenia robé6t tymczasowych i prac towarzyszgcych;
Zamawiajgcy nie ptaci za roboty tymczasowe i towarzyszace.

11. Podstawa ptatnosci
Ptaci sie za roboty wykonane w jednostkach podanych w p. 7.



Cena jednostkowa obejmuje zakres wskazany w SST i przedmiarze robot elementow.

. Przepisy zwigzane
- SIWZ dla zadania: ,,Budowa kompleksu budynkéw Komendy Miejskiej Policji przy ul. Wapiennej w
Bielsku-Biatej wraz z budowg dwéch zjazdéw, chodnikéw, drég wewnetrznych, miejsc parkingowych,
kojcow dla pséw oraz infrastruktury technicznej przy ul. Wapiennej i Piekarskiej w Bielsku Biatej na dz.
nr 4102/15, 4102/16, 4102/12, 4079/149 oraz 4198/117"
- Normy

e PN-E-08390-1 Systemy Alarmowe-Terminologia,

e PN-93/E-08390/12 Systemy alarmowe - Wymagania ogélne — Zasilacze - Parametry funkcjonalne i
metody badan. (w czesci dotyczacej Systemdw wtamaniowych zastepuje jg norma PN-EN 50131-6),

o PN-93/E-08390/14 Systemy alarmowe - wymagania ogolne. Zasady stosowania.

o PN-EN 50130-4 Systemy alarmowe — Czes$¢ 4. Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna — Norma dla
grupy wyrobéw: Wymagania dotyczgce odpornosci urzgdzen systeméw alarmowych, pozarowych,
wlamaniowych i osobistych.

o PN-EN 50130-5 Systemy alarmowe — Czesc¢ 5: Proby srodowiskowe.

e PN-EN  50132-7 Systemy alarmowe -  Systemy dozorowe CCTV  stosowane
w zabezpieczeniach. Czes¢ 7: Wytyczne stosowania.

e PN-EN 50132-2-1 Systemy alarmowe. Systemy dozorowe CCTV w zastosowaniach dotyczgcych
zabezpieczen. Czes¢ 2-1: Kamery telewizji czarno-biatej.

e PN-EN 50132-5 Systemy alarmowe - Systemy dozorowe CCTV stosowane w zabezpieczeniach -
Czes$¢ 5: Teletransmisja.

e PN-EN 50133-1 Systemy alarmowe — Systemy Kontroli Dostepu. Wymagania systemowe..

- Aprobaty techniczne
- Inne dokumenty i ustalenia techniczne prowadzone w trakcie trwania inwestycji.



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA (SST)
E.04.00.00
INSTALACJA SPRZETU SYSTEMU SYGNALIZACJI POZARU | URUCHOMIENIE

1. Wstep

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru
prac montazowych sprzetu systemu sygnalizacji pozaru i jego uruchomienie.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji robét wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozZliwiajgce i majgce na celu
wykonanie robét instalacyjnych wystepujgcych w obiekcie objetym kontraktem.

Prace instalacyjne, kablowe zostang wykonane w zakresie :
e Montaz gniazd, czujek i wskaznikow zadziatania

Montazu centrali pozarowej

Montaz recznych ostrzegaczy pozarowych ROP

Montazu sygnalizatoréw

Montaz centrali klap transferowych.

Montaz centrali klap oddymiania grawitacyjnego.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami i wytycznymi.
1.5. Ogdlne wymagania dotyczgce robdt
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakosé ich wykonania, ich zgodno$¢ z dokumentacjg
projektowg, ST i SST oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. Materiaty

2.1. Gniazda czujek i czujki automatyczne, wskazniki zadziatania

Gniazda nalezy montowa¢ w nastepujacy sposaéb:

- nad sufitami podwieszanymi mocowa¢ bezposrednio na stropie. Od gniazda nalezy poprowadzi¢
kabel do wskaznika zadziatania. Wskaznik zadziatania nalezy montowaé pod sufitem
podwieszanym w mozliwie bliskim sagsiedztwie czujki.

- Pod sufitem podwieszanym gniazda montowac¢ bezposrednio na ptycie.

- Nalezy zachowat¢, o ile jest to mozliwe, minimum 50 cm odlegto$¢ od opraw oswietleniowych ,
Scian, podciggow i belek, kanatéw i otwordw wentylacyjnych

- Gniazda czujek pod sufitem podwieszanym, ze wzgledéw estetycznych montowaé¢ w srodkach
geometrycznych elementéw modutowych.

- W przypadku, gdy sufit podwieszany nie jest rozbieralny nalezy wykonaé otwory rewizyjne o
wymiarach 60x60cm pod kazdg czujkg zamontowang w przestrzeni miedzy-stropowej.

2.2. Centrala pozarowa

Centrale sygnalizacji pozaru nalezy zamontowac¢ na takiej wysokosci, aby pole odczytu byto na wysokosci
max 1,8m od podtogi.

2.3. Reczne ostrzegacze pozarowe

Reczne ostrzegacze pozarowe montowaé na wysokosci 1,5-1,6 m.

2.4. Montaz centrali klap transferowych

Centrale nalezy zamontowa¢ na wysokos¢ okoto 1,8m od podtogi, tak aby mozna byto wykonywaé czynnosci
manualne bez uzycia podwyzszen.

2.5. Sygnalizatory

Sygnalizatory montowa¢ na sufitach podwieszanych. Do rozgatezien kabla stosowac puszki potgczeniowe z
kostkami ceramicznymi np. PIP-1A, ktdre nalezy montowaé na suficie wiasciwym.

2.6. Montaz centrali klap oddymiajgcych

Centrale klap oddymiajgcych montowaé na klatkach schodowych tak jak to pokazano na rysunkach na
wysokosci ok. 1,8 m.




3. Sprzet
Roboty mogg by¢ wykonywane recznie lub mechanicznie.
Roboty instalacyjne mozna wykonywac przy uzyciu dowolnego sprawnego technicznie sprzetu.

4. Transport
Materiaty mogg by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu. Nalezy je umiesci¢ réwnomiernie na
catej powierzchni tadunkowej i zabezpieczy¢ przed spadaniem lub przesuwaniem.

5. Prace wykonczeniowe

Nalezy oznaczy¢ wszystkie zainstalowane elementy zgodnie z zaprogramowaniem centrali, wykorzystujgc
opracowany wczesniej otwarty system oznaczen, pozwalajgcy na pézniejszg rozbudowe instalacji.
Elementami, ktére nalezy oznaczaé, sa:

" Czujki automatyczne,

] Reczne ostrzegacze pozarowe,

" Moduty we/wy.

Oznaczenia powinny by¢ trwate, wyrazne i widoczne.
Po zakonhczeniu instalacji nalezy przygotowaé dokumentacje powykonawczg zawierajgcg nastepujgce

elementy:

] podstawa opracowania

] informacje o inwestorze, inwestorze zastepczym, generalnym wykonawcy, wykonawcy
rozpatrywanej instalacji

" opis wykonanej instalacji wraz z opisem zainstalowanych technologii

" lista zainstalowanych komponentéw: Lp. / Producent — Dostawca / Numer katalogowy / Nazwa
elementu / llo$¢

" schemat potgczen elementéw instalacji

" podkfady budowlane wszystkich kondygnaciji z naniesionymi elementami instalaciji

Informacje zawarte w dokumentacji muszg odzwierciedlaé rzeczywisty stan instalac;ji.

6. Pomiary
W trakcie instalacji nalezy wykona¢ pomiary:
- rezystancji izolacji zyt kabli linii dozorowych,
- rezystancji uziemienia centrali,
- rezystancji zyt linii sygnatowych,

7. Kontrola jakosci roboét
Sprawdzenie i odbiér roboét instalacyjnych powinny byé wykonane zgodnie z normami
wyszczegoélnionymi w p. 12.

8. Obmiar robét
Jednostkami obmiarowymi sg:
Materiaty — [szt]

9. Odbiér robot
Wszystkie roboty podlegajg zasadom odbioru robét zanikajgcych.

10. Opis sposobu rozliczenia robét tymczasowych i prac towarzyszacych;
Zamawiajgcy nie ptaci za roboty tymczasowe i towarzyszace.

11. Podstawa ptatnosci
Ptaci sie za roboty wykonane w jednostkach podanych w p. 7.
Cena jednostkowa obejmuje zakres wskazany w SST i przedmiarze robot elementow.

12. Przepisy zwigzane
- Normy
- Aprobaty techniczne
- Inne dokumenty i ustalenia techniczne prowadzone w trakcie trwania inwestycji.



